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Guvenlik Uyarilari

Sadece kalifiye personel tarafindan kullanilabilir

Bu kilavuz, sadece otomasyon teknolojisi giivenlik standartlari konusunda tam bilgi sahibi olan
egitimli ve kalifiye elektrik teknisyenleri tarafindan kullanilmasi amaciyla yazilmistir. Cihazin sistem
tasarimi, kurulumu, yapilandiriimasi, bakimi, servisi ve test islemleri dahil olmak lizere aciklanan
donanimla ilgili bittin islemler sadece bitin ilgili otomasyon teknolojisi glivenlik standartlar ve
dizenlemeleri konusunda tam bilgi sahibi olan onaylanmis niteliklere sahip egitimli elektrik
teknisyenleri tarafindan gerceklestirilebilir. Uriinlerimizin donaniminda ve/veya yaziliminda bu
kilavuzda o6zellikle belirtiimemis olan calismalar veya degisiklilik sadece yetkili Mitsubishi Electric
personeli tarafindan gerceklestirilebilir.

Uriinlerin uygun kullanimi

FR-D700, FR-E700, FR-F700 ve FR-A700 serisi inverterler, sadece bu kilavuzda acik¢a belirtilen
uygulamalara yonelik olarak tasarlanmislardir. Bu kilavuzdaki biitiin parametrelere ve ayarlara dikkat
edilmesi gerekir. Aciklanan Urlnlerin hepsi ilgili glivenlik standartlarina tamamen uygun sekilde
tasarlanmis, Uretilmis, test edilmis ve belgelendirilmistir. Donanimda veya yazilimda izin verilmeyen
degisikliklerin yapilmasi veya Uriuinler izerindeki ve bu kilavuzdaki uyarilara uyulmamasi, ciddi
yaralanmalara ve/veya maddi hasarlara neden olabilir. FR- D700, FR-E700, FR-F700 ve FR-A700 serisi
inverterlerle sadece Mitsubishi Electric tarafindan tavsiye edilen ve onaylanan cevre ve genisleme
cihazlar kullanilabilir.

Uriinlere iliskin burada belirtilenler disindaki biitiin uygulamalar uygunsuz kullanim olarak
degerlendirilecektir.

ilgili giivenlik yénetmelikleri

Bu Uriinlerin sistem tasariminda, kurulumunda, yapilandirilmasinda, bakiminda, servis ve test
islemlerinde uygulamaniza 6zel bitin glvenlik ve kaza engelleme y&netmeliklerine uyulmasi
gerekmektedir. Asagida listelenen yonetmelikler bu bakimdan 6zellikle dnemlidir. Ne var ki, bu
listenin tam oldugu iddia edilmemektedir; bulundugunuz yerde sizi ilgilendiren yonetmelikler
konusunda bilgi edinmekle ve bunlara uygun hareket etmekle sorumlusunuz.

@ VDE Standartlan

— VDEO0100
1000 V anma geriliminin altindaki elektrik tesisatlarinin kurulmasina yonelik yonetmelik

— VDEO0105
Elektrik tesisatlarinin calistiriimasi

- VDEO0113
Elektronik cihazlara sahip elektrik tesisatlari

- EN50178
Elektrik tesisatlarinda kullanilmaya yonelik elektronik cihazlar

® Yangin guivenlik ydnetmeligi
® Kaza engelleme yonetmeligi

— VBGNr.4
Elektrik sistemleri ve cihazlari
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Bu kilavuzdaki giivenlik uyarilar

Kurulum kilavuzunu ve ekli dokiimanlari dikkatlice okumadan inverteri kurmayiniz, calistirmayiniz,
invertere bakim ya da inceleme yapmayiniz. inverteri, donanim, giivenlik ve kullanim talimatlari
hakkinda tam bilgi sahibi olmadan kullanmayiniz. Bu kurulum kilavuzunda talimatlar “TEHLIKE” ve
“UYARI” seklinde siniflandiriimistir.

TEHLIKE:
Yanlis uygulamalarin 6liim ya da ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini
belirtir.

UYARI:
Yanlis uygulamalarin hafifya da orta derecede ciddizarar verebilecek tehlikeli durumlara neden
olabilecegini belirtir.

Duruma bagl olarak, UYARI simgesiyle belirtilen durumlar bile ciddi sonuglar yaratabilir. Kisisel
glvenlik bakimindan 6nemli olmalari nedeniyle, iki glivenlik diizeyi talimatlarina da kesinlikle uygun
hareket edin.
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Elektrik Carpmalarindan Korunma

A 'IIEHLiKE

On kapagi sadece inverter ve gerilim beslemesi kapali durumdayken sékiiniiz. Bu kurala
uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

inverter ¢alisirken 6n kapak takili olmalidir. Yiiksek gerilim klemensleri ve agiktaki
kontaklar hayati tehlike arz eden yiiksek bir gerilim iletmektedir. Temas durumunda
elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Gerilim kapali olsa dahi, 6n kapak sadece kablo baglantisi ya da periyodik bakim
amaciyla sokiilmelidir. Gerilim ileten kablolara temas durumunda elektrik ¢carpma
tehlikesi bulunmaktadir.

Kablo baglantisi/bakim ¢calismalarina baslamadan 6nce, sebeke gerilimini kapatinizve
en az 10 dakikalik bekleme siiresine uyunuz. Bu siire, sebekegerilimi kapatildiktan
sonra kondansatorlerin tehlikesiz bir gerilim degerine desarjolabilmeleriicin kullanilir.

inverter mutlaka topraklanmalidir. Topraklama, ulusal ve yerel giivenlik diizenlemeleri
ve yonetmeliklerine uygun olmalidir (JIS, NEC Béliim 250, IEC 536 Sinif 1 ve uygulanabilir
diger standartlar). 400 V sinifi inverter icin EN standardina uygun nétr-nokta
topraklanmis besleme kaynagi kullanin.

Kablo baglantisi ve kontrol, sadece otomasyon tekniginin giivenlik standartlari
hakkinda bilgi sahibi ve gerekli egitimi almis bir elektrik teknisyeni tarafindan
yapilmalidir.

Kablo baglantisi icin inverter sabit olarak monte edilmis olmalidir. Bu kurala uyulmamasi
durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Operatorpaneliiizerinden girisleri sadece elleriniz kuruyken yapmaya dikkat ediniz. Bu
kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Kablolarin ¢ekilmesi, biikiilmesi, sikistirilmasi veya asiri yiik altinda birakilmasini
onleyiniz. Bukurala uyulmamasidurumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Sogutma fanlarini sadece gerilim beslemesi kapali durumdayken sokiiniiz.

Baski devrelere islak elle dokunmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik
carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Anadevrenin kapasitesi 6l¢iiliirken, besleme geriliminin kapatilmasindan hemen sonra
inverterin ¢ikisinda yaklasik 1 s siireyle dogru akim bulunur. Bu sebeple kapatma
isleminden sonra inverterin ¢ikis klemenslerine ve motorun iizerindeki klemenslere
dokunmayiniz. Buna dikkat edilmezse elektrik carpma tehlikesi ortaya cikar.
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Yangin Onlemleri

UYARI:

@ inverteri sadece metal ya da beton gibi yangina dayanikli malzemelere monte ediniz.
Yanabilir malzemeye monte edilmesi yangina neden olabilir.

@ inverter hasar gérmiisse, gerilim beslemesini kapatiniz. Yiiksek miktarda siirekli akim
akmasi yangina neden olabilir.

® P/+ ve N/- DC klemenslerine direkt olarak frenleme direnci baglamayiniz. Bu islem
yangina ya da inverterin zarar gérmesine neden olabilir. Frenleme direnclerin yiizey
sicakligr kisa siireli olarak 100 °C’nin iizerine ¢ikabilir. Uygun bir temas korumasi
kurunuz ve diger cihazlara ya da sistem parcalarina giivenli mesafe birakiniz. Bir
frenleme direnci kullanirsaniz, alarm sinyali olusmasi durumunda enerji beslemesini
kapatacak bir devre kurunuz. Aksi takdirde, frenleme direnci arizali bir fren transistorii
nedeniyle asiri oranda isinabilir ve yangin tehlikesi s6z konusu olur.

Yaralanmanin Onlenmesi

UYARI:

® Terminallere yalnizca kullanma kilavuzunda belirtilen gerilim uygulanmalidir. Aksi halde
patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

@ Kablolarindogru terminallere baglandigindan emin olun. Aksi halde patlama, hasar vs.
meydana gelebilir.

® Hasar verecek durumlari 6nlemek icin mutlaka polaritenin dogrulugunu kontrol edin.
Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

@ inverter enerjiliyken veya eneriji kesildikten hemen sonra dokunmayin; inverter sicak
oldugundan yanabilirsiniz.
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Ek Talimatlar

Kaza eseri bozulma, yaralanma, elektrik carpmasi vs. meydana gelmesini engellemek icin asagida
belirtilen hususlara dikkat ediniz.

Tasima ve kurulum

UYARI:
A @ Hasarlari 6nlemek igin, tasima sirasinda dogru kaldirma donanimlari kullaniniz.

@ inverter kutularini izin verilenden daha yiiksege istiflemeyiniz.

® Montaj yerinin inverterin agirhgina dayanacagindan emin olunuz. Gerekli bilgileri
kullanim kilavuzundan alabilirsiniz.

® Eksik/hataliparcalarla calismaya izin verilmemektedir ve bu durum devre disi kalmaya
neden olabilir.

@ inverteri 6n kapak ya da ayar diigmelerinden kesinlikle tutmayiniz. inverter zarar
gorebilir.

@ inverterin iizerine agir cisimler koymayiniz.
@ inverteri sadece izin verilen montaj pozisyonunda takiniz.

® iletken cisimleri (Orn; vidalar) ya da yag gibi alev alabilir maddeleri inverterin
yakininda bulundurmayiniz.

@ inverter hassas bir cihaz oldugu igin, inverteri diisiirmeyiniz ya da carpmayiniz.

Kablo Baglantilar

UYARI:
A ® Cikislara, Mitsubishi tarafindan onaylanmamis komponentler (Orn; gii¢ faktorii

diizeltme kondansatérii) baglamayiniz.

® Sadece faz sirasina (U, V, W) uyulmasi durumunda, motorun déniis (STF, STR) déniis
yonii komutlarina uygundur.

Test calistirmasi ve ayarlar

UYARI:
® Calistirmaya baslamadan énce parametreleri ayarlayiniz. Hatali bir parametre ayari,

tahrik iinitelerinde 6ngoriilemeyen sonuclara neden olabilir.
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Calistirma

TEHLIKE:

Eger tekrar dene (retry) fonksiyonu secildiyse, bir alarm durumunda makinenin ¢ok
yakininda durmayiniz. Tahrik iinitesi aniden ¢alismaya baslayabilir.

STOP/RESET tusu sadece ilgili fonksiyon secili ise aktiftir. ACIL STOP igin ayri bir buton
kullaniniz (besleme geriliminin kapatiimasi, mekanik fren vs.).

inverter bir alarmdan sonra sifirlanmissa, start sinyalinin kapali oldugundan emin
olunuz. Aksi takdirde motor beklenmeyen sekilde ¢calismaya baslayabilir.

inverterin seri bir haberlesme ya da bus sistemi iizerinden ¢alismaya baslatiimasi ve
durdurulmasi olanagi bulunmaktadir. Haberlesme verileri icin secilen parametre
ayarina bagl olarak, haberlesme sistemindeki ya da veri hattindaki bir hata
durumunda ¢alismakta olan tahrik iinitesinin bu sistemler iizerinden durdurulamamasi
tehlikesi bulunmaktadir. Bu durumda, tahrik iinitesini durdurmak icin mutlaka ek
giivenlik donanimi (Orn; kontrol sinyali yoluyla inverter ¢ikislarini kestirmek, harici
motor kontaktorii, vb) kurunuz. Kullanim ve bakim personeli, yerinde yapilan acik ve
yanhis anlagilmayan uyarilarla bu tehlike hakkinda bilgilendirilmelidir.

Baglanan yiik, ii¢ fazli bir endiiksiyon motoru olmalidir. Diger yiiklerin baglanmasi
durumunda, bu yiikler ve inverter zarar gorebilir.

Cihazlarin donanimi ve yazilimi iizerinde hi¢bir degisiklik yapmayiniz.

Sokiilmesi bu kullanim kilavuzunda tarif edilmemis hicbir parcayr sokmeyiniz. Aksi
taktirde inverter zarar gorebilir.

invertoriin dahili termik réle motoru asiri 1ssnmaya karsi korumayi garanti etmez.

invertorii ¢alistirmak/durdurmak icin sebeke tarafindaki manyetik kontaktérleri
kullanmayiniz.

Elektromanyetik parazitleri 6nlemek icin, parazit énleme filtresi kullaniniz ve EMC
uyarincainverterlerin dogru sekilde kurulmasina yénelik genel kabul gérmiis kurallara

uyunuz.

Harmoniklerle ilgili 6nlemleri aliniz. Aksi takdirde, bu durum kompanzasyon sistemine
zarar verebilir ya da alternatérlere asiri yiik uygulanabilir.

Bir 400 V sinifi motor inverterle tahrik edildiginde, liitfen yalitimi gelistirilmis bir motor
kullanin veya sok gerilimini bastirmak icin nlemler alin. Motor terminallerinde, kablo
tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler meydana gelerek motorun yalitiminin
bozulmasina neden olabilirler.

Parametre silindigi zaman ya da all clear (biitiin parametreleri temizle) yapildiktan
sonra gerekli parametreleri tekrar giriniz. Tiim parametreler fabrika ayarlarindaki
baslangic¢ degerlerine geri doner.

inverter kolayca yiiksek bir devir iiretebilir. Yiiksek devirler ayarlamadan énce, bagl
bulunan motorlar ve makinelerin yiiksek devirler icin uygun olup olmadigini kontrol
ediniz.

inverterin DC frenleme fonksiyonu bir yiikii siirekli tutmak iizere tasarlanmamistir. Bu
gibi uygulamalarda motor iizerinde elektromekanik fren kullaniniz.

Uzun siire kullaniimamis inverterleri ¢calistirmadan 6nce mutlaka gerekli inceleme ve
testleri yapiniz.

Statik elektrikten kaynaklanabilecek hasarlari 6nlemek icin, invertere dokunmadan
onceyakinlardakibir metal cisme dokunarak viicudunuzdaki statik elektrigi bosaltiniz.

Vi
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Acil Stop

UYARI:
A @ inverterin arizalanmasi durumunda, makine ve ekipmani tehlikeli durumlardan

koruyacak (Orn; acil frenle) giivenlik énlemlerini aliniz.

® inverter girisindeki salterin agmasi durumunda kablo baglantilarini (kisa devre),
inverter icindeki parcalarin hasar goriip gérmedigini kontrol ediniz. $alterin agma
nedenini tespit ediniz ve bu nedeni ortadan kaldirdiktan sonra enerji veriniz.

® Koruma fonksiyonu aktif oldugunda (yani inverter herhangi bir hata mesajiyla
durdugunda), inverter kullanim kilavuzunda belirtilmis gerekli diizeltme islemlerini
yapiniz. Daha sonra inverteri resetleyerek tekrar calistiriniz.

Bakim, kontrol ve parca degistirme

UYARI:
A ® inverterin kontrol devresinde izolasyon kontrolii (izolasyon direnci) icin meger

kullanmayiniz.
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Giris

Frekans inverteri Nedir?

1.1

Giris

Frekans inverteri Nedir?

Asenkron li¢-fazli elektrik motorlarinin basit, glvenilir ve ucuz olmasi nedeniyle endustriyel
uygulamalarda 6zellikle tercih edilmektedir.

Asenkron Ug¢-fazli motorun devrini iki faktor belirlemektedir:
- Frekans
— Motor sargisinin tasarimi (kutup sayisi).

Besleme gerilimi frekansi genellikle sabit 50 Hz'dir; dolayisiyla, motor devri dogdal olarak sabittir; motor
devrisadece sargiyapisi degistirilerek farkli uygulamalar icin degistirilebilir. Bunun secilmesinden sonra,
motor stirekli sabit bir devirde calisacaktir; 6rn. Yaklasik 3.000 rpm veya 1.500 rpm.

Birden fazla devir elde edilmesi, ancak cift sargiya (2 sargi, 4 taneye kadar farkli motor devrini etkinlestirebilir)
sahip “kutup-degistirmeli” motorlarla miimkiindir. Bu yontemde devir cesitlilik limiti bu kadar ile
sinirlidir. Kutup degistirmeli motorlarda bundan daha fazla farkli devir ne de strekli olarak degistirilebilir
devir elde edilemez.

Bu sorunun ¢6zima bir frekans inverteri veya kisaca inverter kullanmaktir; bu cihaz sebeke
beslemesinin sabit gerilimini ve frekansini degisken frekans ve degisken gerilime cevirir. Sebeke ile
motor arasina monte edilir ve tek sargili standart bir motoru degisken hizli tahrik sistemine ¢cevirmek
suretiyle surekli-degisken devir ayari yapilabilmesini saglar.

Ug fazl
Inverter endiiksiyon motoru

L1 U
400V 3 ~ 50 Hz Lo M
3
L3 w

0ile400V3 ~ Oile 50 Hz

<

Baglanan motorun devri, inverterin cikis
Cikis gerilimi gerilimi ve frekansi degistirilerek strekli
A .
%100 L - oo o olarak ayarlanabilir.

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
S

0 Cikis frekansi (Hz)

inverterlerin baska faydalari da vardir bunlar arasinda ayarlanabilir hizlanma ve yavaslama zamani,
tork artirma, entegre elektronik termik akim korumasi ve ayrica bir baska gelismis 6zellik olarak
entegre PID kontrol6rlerini sayabiliriz.
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Ortam Kosullari

Giris

1.2

Ortam Kosullari

Bu kilavuzda aciklanan frekans inverterlerini kullanirken, liitfen asagidaki tabloda gdsterilen ortam
kosullarina ait limitleri dikkate alin.

Bu sicakliklara sadece kisa siire icin (6rn. Sevkiyat) izin verilir.

. FR-F700
Ozellik FR-D700 FR-E700 FR-A700
FR-F 740 FR-F 746
-10°Cile -10°Cile
. 50 °C* arasi 40 °C* aras -10°Cile 50 °C*
-10°Cile 50 °Carasl . . .
(alisma -10°Cile -10°Cile -10°Cile 40 °C*
40 °C* arasi 30 °C* arasi
Ortam sicakhdi
Donma olmadan
—20°Cile 65 °C
Depolama arasi

Calisma ve depolama ortam nemi

9% 90 veya altinda yogusma olmadan

5,9m/s? (0,6 g) veya daha az

Vibrasyon 5,9m/s? (0,6 g) veya daha az 04320 veya iistiinde inverter kapasiteleri icin 2,9 m/s?
(0,3 g) veya daha az
Calisma ortami i¢ ortam (asindirici veya yaniai gaz, yag buhaninin, toz ve kirin bulunmadigi
Herhangi bir sinilandirma olmadan deniz seviyesinden 1000 m. 1000 m'nin iistiindeki irtifalarda, her ek 500 m icin
Montaj seviyesi inverter kapasitesini % 3 indirin.

Maksimum montaj deniz seviyesi: 2500 m (inverter nominal kapasitesinin % 911)

Kabul edilebilir ortam sicakhigi inverterin asir ylk kapasitesine baghdir.
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Giris Terminoloji

1.3 Terminoloji

Asagida kullanilan terimler ve kavramlar frekans inverterleri icin dnemlidir ve bu kilavuzda sik sik
kullanilmaktadir.

Elektrik motorlarinin donme yonii

Elektrik motorlarinin yéni, motor saftinin ucuna bakilarak tanimlanmaktadir. E§er motor iki saft
ucuna sahipse, ana tahrik saftinin ucuna bakilarak tanimlanir; bu ise, sogutma faninin veya frenin
monte edildigi ucun diger tarafindaki saft ucu olarak tanimlanmaktadir.

Donme yoni soyle aciklanmaktadir:
@ Saat yoniinde/ileri dogru
veya

@ Saat yoniiniin tersi yonde/Geriye dogru

PU Modu

PU (parametre Unitesi) modunda, invertere entegre kontrol initesiyle veya bir istege bagl kontrol
tnitesiyle (genellikle “parametre (niteleri” olarak belirtilir) kontrol edilebilir. inverter PU
modundayken PU gostergesi LED 151§1 yanar.

PU Arabirim

inverterin PU arabirimine harici kontrol tinitesi (parametre tinitesi) baglanabilir. Bu arabirim RS-485
portudur ve harici cihazlarla haberlesme icin kullanilabilir.
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Terminoloji Girig
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inverterlere Genel Bakis

FR-D700

2

2.1

NOT

Inverterlere Genel Bakis

FR-D700

Parametre Unitesi

Gerilim/akim giris se¢im

anahtari
PU konektori
On kapak Standart kontrol
devresi terminal blogu
— Kontrol lojigi kopri
I— konektoriin
! degistirilmesi

Nominal deger plakasi

Ana devre terminal blogu

i z \
— Tarak sekilli kablo

gecisi

—
\/\g

Kapasite plakasi

Kapasite plakasi ve nominal deger plakasinin yeri inverter kapasitesine bagli olarak
degismektedir.

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



FR-E700 inverterlere Genel Bakis

2.2 FR-E700

Parametre Unitesi

Sogutma fani
PU konektori K

Gerilim/akim giris se¢im

anahtari xé

USB konektor kapadi

Takilabilir opsiyonel

baglanti icin konektor
USB konektor kapagi

On kapak

R | RO .
trren | = Standart kontrol devresi
\ e terminal blogu
PU konektor kapagdi S %

Nominal deger plakasi

Kontrol lojigi kopru
konektoriin degistirilmesi

vo = I Ana devre terminal blogu
““““““ 5y ’
- = Tarak sekilli kablo

0 gecisi

Kapasite plakasi

NOT Kapasite plakasi ve nominal deger plakasinin yeri inverter kapasitesine bagli olarak
degismektedir.

2-2 ~ MITSUBISHI ELECTRIC



inverterlere Genel Bakis FR-F700 ve FR-A700

2.3 FR-F700 ve FR-A700

Sogutma fani

2. seri port PU arabirimi

Opsiyon karti konnektori

AU-/PTC secim anahtari

Dahili EMC filtre anahtari

GUC lambasi

ALARM lambasi

Glg devresi '7

klemensleri

Kontrol devresi

On kapak e klemensleri
Kablo kapagi

Nominal kapasite
plakasi

Nominal kapasite plakasi
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On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi inverterlere Genel Bakis

2.4 On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi

inverterin baglanmasindan 6nce klemens terminal bloklarina erismek icin 6n kapagi cikarmaniz gerekir.
Farkli seriler farkli kapaklara sahiptir ve dolayisiyla kapagin ¢ikarilmasi ve takilmasiislemide buna gore
degisiktir. Ancak, biitlininverter modellerinde asagidaki gtivenlik uyarilarina bagli kalinmasi gerekir.

TEHLIKE:
® On kapagi ¢ikarmadan veya inverter iizerinde herhangi bir islem gerceklestirmeden

once mutlaka besleme elektrigini kapatin.

® Cihazin enerjisini kestikten sonra, inverterin giic kondansataorlerindeki sarjin giivenli
bir diizeye diismesi icin 6n kapagi ¢ikartmadan énce EN AZ 10 DAKIKA bekleyin.

2.4.1 FR-D700 Serisi inverterler

FR-D720S-008'den FR-D720S-100'ye kadar ve FR-D740-012’den FR-D740-080’ye kadar olan
modellerde 6n kapagin ¢ikarilmasi ve takilmasi

® Onkapagin ¢ikarilmasi

On kapagin iki tespit vidasini gevsetin (Vidalar tamamen cikarilamaz) On kapagi ok yéniinde
cekerek cikartin.

Tespit vidasi
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inverterlere Genel Bakis

On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi

® On kapagin takilmasi

On kapagdi inverterin éniine getirin ve diiz bir sekilde yerlestirin. On kapagin lizerindeki tespit

vidalarini sikin.

Tespit vidasi

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



On kapagin Gikarilmasi ve Takilmasi inverterlere Genel Bakis

FR-D740-120’den FR-D740-160'a kadar olan modellerde 6n kapagin ¢ikarilmasi ve takilmasi
® On kapagin takilmasi

Kapaginiki tespit vidasini gevsetin. On kapagi lizerindeki tespit kamasina bastirarak ok yéniinde
cekerek cikartin.

Tespit kamasi

Tespit vidasi

® On kapagin takilmasi

On kapagin alt kismindaki iki sabit kamayi inverterdeki yuvalarina sokun. On kapagin tizerindeki
tespit vidalarini sikin.

Sabit kama

inverterdeki yuva
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inverterlere Genel Bakis On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi

2.4.2 FR-E700 Serisi inverterler

FR-E740-012'den FR-E740-095’e kadar olan modellerde 6n kapagin ¢ikarilmasi ve takilmasi
® Onkapagin ¢ikarilmasi
On kapagi ok yéniinde kendinize dogru cekerek cikartin (bkz. asagidaki sekil).

® On kapagin takilmasi

Yerineyerlestirmekicin, 6n kapadiinvertere uyacak sekilde getirin ve diizbir sekilde yerlestirin.

Frekans inverterleri — Baslangi¢ Kilavuzu 2-7



On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi inverterlere Genel Bakis

FR-E740-230'dan FR-E740-300’e kadar olan modellerde 6n kapagin ¢ikarilmasi ve takilmasi
® Onkapagin ¢ikarilmasi

On kapak 1 tizerindeki tespit vidalarini gevsetin. On kapak 1'i ok yéniinde kendinize dogru ceke-
rek cikartin.
On kapak 2'yi ok yéniinde kendinize dogru cekerek cikartin (bkz. asagidaki sekil).

On kapak 1'in vidasini gevsetin On kapak 1'i gikartin On kapak 1

On kapak 1

Tespit vidalan

® On kapagin takilmasi

On kapak 2'yi invertere uyacak sekilde getirin ve diiz bir sekilde yerlestirin.
On kapak 1'in alt kismindaki iki sabit kamayi inverterdeki yuvalarina yerlestirin ardindan tespit
vidalarini sikistiriniz.

On kapak 1'in vidalarini
sikin.

On kapak 2'yi invertere dogru
bastirin

Kamalari yuvalara yerlestirin

Tespit vidalari

On kapak 2 Sabit kama

inverterdeki yuva
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inverterlere Genel Bakis On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi

2.4.3 FR-A700 ve FR-F700 Serisi inverterler

FR-A 740-00620/FR-F 740-00620’ye kadar olan modeller lizerinde 6n kapagin ¢ikarilmasi ve
takilmasi
® Onkapagin ¢ikarilmasi

Kapagin iki tespit vidasini gevsetin. Kapagin sag tarafindaki mandala bastirarak kapagin serbest
kalmasini saglayin; sonra kapadi biraz acin ve kaldirarak inverterden ¢ikarin.

® On kapagin takilmasi
Kapadin sol tarafindaki mentese pimleriniinverter kasasinin sol tarafinda karsilik gelen yuvalara

sokun.

Mentese pimlerinin yuvalara girmesinden sonra, mandal yerine tam oturuncaya kadar kapagdi
bastirarak kapatin. Kontrol Unitesi takili durumdayken ve 6n kapadi yerlestirirken, kontrol
Unitesi konnektorinin invertere dogru sekilde girmesine dikkat edin.

Son olarak, tespit vidalarini yeniden sikistirarak kapagdi yerine tespit edin.

Mentese pimlerini yuvalarina takin Kapagdi bastirarak kapatin Vidalari sikistirin

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi inverterlere Genel Bakis

FR-A 740-00770/FR-F 740-00770 modellerinde 6n kapagin ¢ikarilmasi ve takilmasi

® Onkapagin ¢ikarilmasi

Diskapagin tespit vidalarinigevseterek dis kapagi ¢ikarin. Sonraic kapagin vidalarinigevsetin ve
inverterin yanindaki tespit mandali Gizerine basarak kapagi serbest birakin ve kapagi hafifce agin.
Buislemden sonra, i¢ kapagi 6ne dogru kaldirarak ¢ikarin.

Kapagdin tespit vidalarini gevsetin Kapagdi ¢ikarin

Bastirarak
mandali
yerinden
kurtarin

Dis kapak ic kapak

On kapagin takilmasi

ic kapagin sol tarafindaki mentese pimlerini inverter kasasinin 6n tarafinda karsihk gelen
yuvalarina sokun.

Mentese pimlerinin yuvalara girmesinden sonra, tespit mandali yerine tam oturuncaya kadar
kapagdi bastirarak kapatin. Kontrol tnitesi takili durumdayken 6n kapagi yerlestirirken, kontrol
tinitesin konnektdriiniin invertere dogru girmesine dikkat edin. i¢ kapagin tespit vidalarini
stkistirin. Sonra dis kapagi yerine takin ve tespit vidalanyla sikistirin.

Mentese pimlerini yuvalara takin ic kapag! bastirarak kapatin
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inverterlere Genel Bakis On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi

FR-F 746-00023 ile FR-F 746-01160 arasindaki modellerde 6n kapagin ¢ikarilmasi ve takilmasi
® Onkapagin ¢ikarilmasi

On kapagin tespit vidalarini cikarin. Sonra 6n kapagi cok az ve dikkatlice yukari kaldirin — kapak
bir metal zincirle ana inverter sasesine baghdir.

Kontrol Unitesi kablosunu ¢ikarin ve metal zinciri inverterden kurtarin. Bu islemden sonra 6n
kapagi tamamen ¢ikarabilirsiniz.

B Hook

Kontrol Unitesi baglanti kablosu

® On kapagin takilmasi
Once zincirin ucunu inverterdeki yerine takin ve kontrol {inite kablosunu invertere baglayin.

On kapagi takin ve vidalar sikistirin. Kablolarin veya metal zincirin kapak ile inverter kasasi
arasina sikismamasina dikkat edin.
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On kapagin Cikarilmasi ve Takilmasi inverterlere Genel Bakis
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Baglantilar Besleme, Motor ve Topraklama Baglantilan

3 Baglantilar

/AN TEHLIKE:
A Frekans inverterleri iizerinde herhangi bir kablolama ¢alismasi yapmadan 6nce mutlaka

enerjiyi kapatin. Frekans inverterleri, potansiyel olarak yiiksek gerilim icerirler. Cihazin
enerjisini kestikten sonra, inverterin giic kondansatérlerindeki sarjin giivenli bir diizeye
diismesi icin EN AZ 10 DAKIKA bekleyin.

3.1 Besleme, Motor ve Topraklama Baglantilari

FR-D700 serisinin bazi modelleri, tek fazli AC gli¢c kaynagina (230 V) baglanabilir. Bu serinin diger
modelleri ve FR-E700, FR-F700 ile FR-A700'tn tim modelleri 3 fazh bir AC glc¢ kaynagina
baglanmahdir.

FR-D700 besleme gerilim 6zellikleri

FR-D700
Besleme
FR-D 7205 EC FR-D740 EC
Gerilim 1faz, 200240V AC 3-faz, 380-480 V AC—% 15/+ % 10
izin verilen giris gerilim araligi 170-264 V AC 323-528 VAC
Frekans 50/60 Hz + %5 50/60 Hz + %5

FR-E700, FR-F700 ve FR-A700 besleme gerilim ozellikleri

Besleme FR-E700, FR-F700 ve FR-A700
Gerilim 3-faz, 380480 VAC—% 15 /+ %10
izin verilen gerilim gerilim 323-528 VAC
Frekans 50/60Hz += %5
NOT Tek faz 200-240 V beslemesi olan frekans inverterlerin ¢ikisina 3 fazli AC motor baglanabilir.
inverterler 0 V den giris gerilim araliginda kadar 3 faz AC cikis verebilirler. Bu inverterler, 0 V'den
giris gerilimine kadar bir araliga sahip 3 fazli AC ¢ikisi da verirler.
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Besleme, Motor ve Topraklama Baglantilar Baglantilar

Tek faz AC besleme kablolarini, L1 ve N terminallerine baglayin. U¢ faz AC besleme kablolarini L1, L2 ve
L3 klemenslerine baglayin.

Motoru U, V ve W terminallerine baglayin.

inverter gévdesini mutlaka topraklayin.

UYARI:
A Beslemeyi kesinlikle U, V veya W cikis terminallerine baglamayin! Aksi halde inverter kalici
sekilde zarar gorebilir ve operator icin ciddi elektrik soku tehlikesi yaratabilir!

Asagidaki sema, bir frekans inverterinin temel giris ve cikis baglantilarini gdstermektedir.

Tek faz besleme 3 Faz besleme

inverter inverter

Asagidakitabloda, inverter modelleri Gizerindeki bulunan gli¢ baglanti terminalleri listelenmektedir.

Terminaller Fonksiyon Agklama
Besleme girisi
LN (tek faz)
Besleme dis Frekans inverteri besleme girisi
esleme girisi
L1,12,13 (a2
inverter motor gikis kablolarini baglayin.
[/AA Motor gikisi o
(3-faz, 0.... giris gerilimi, 0,2/0,5— 400 Hz)

L1, 121 Kontrol devre beslemesi FR-F700 ve FR-A700 serilerinde mevcuttur.

P/+, PR Frenleme direnci baglantisi FR-F700 haric

+, -

Harici frenleme iinitesi Opsiyonel harici frenleme iinitesi baglanabilir.

P/+, N/—

+, P’l . .. M ™ - - . o

DC reaktr 0p5|y9nel DCreaktdr baglanabilir. Reaktdrii baglamadan dnce Jumper'i glkarmaniz

P/+,P1 gerekir.

PR PX FR-F700 ve FR-A700 serilerinde mevcuttur. FR-F740 serisinde bu terminalleri kullanmayin ve jumperi ¢ikarmayin. FR-A740 serisi icin harici

! frenleme direnci baglantisi icin kullanin. Harici frenleme direnci baglantisi icin 7.5kW ve diisiik inverter giicleri iin jumpen gikarin.

—L— PE inverteri mutlaka topraklayin.
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Baglantilar

Kontrol Terminalleri

3.2

Kontrol Terminalleri

Sebeke gli¢ kaynagina ve motora ait gii¢ terminallerinin yanisira, frekans inverterinin kontrol edilmesi
icin kullanilan ¢ok sayida ek terminal de vardir. Asagidaki tabloda sadece bazi 6nemli kontrol
terminalleri listelenmektedir.

Tip Terminal Fonksiyon Agklama
STF leriyone start STFterrr.]ma.Ilr'n'e ON smyajl qygulanmasu STFve STR
moturu ileri yone (saat yoniinde) calistinir. terminallerine ayni anda
= - STR terminaline sinyali uygulanmasi, motoru | Sinyal uygulanmasi

% STR Geriyone start geri yone (saat yoniiniin tersine) calistinr. motoru durdurur.

=

€ - Bu sinyallerin kombinasyonu ile 15 adet farkli hiz (gikis frekansi) segilebilir

g RH, RM, RL Goklu hiz segimi (bilgiigin kisim 6.2.4¢ bakin.)

g Bu ¢ikisa 20 ms'den uzun bir siire bir sinyal uygulanmasi, inverter cikisini
5| & MRS Gikist durdur gecikme olmadan devre disi birakir.
= | X
I% Bir koruyucu fonksiyonun tetiklenmesinden sonra inverteri resetlemek ve
= RES Reset alarm durumunu temizlemek icin kullanilir (bkz. 7.3). Reset islemi
p= gerceklestirmek icin RES terminaline en az 0,1 sn sinyal uygulanmasi gerekir.
(&)

= .

o] @ if [oii irisler ici i

2 SD Negatif lojik kontrol girisleri icin ortak terminal

2

I

o

;3 PCY 24V DC giig kaynag ve pozitif lojik kontrol girisleri icin ortak terminal

10 Frekans ayar potansiyometresiigin giic | Cikis 5 V DC, maks. akim 10 mA. Onerilen potansiyometre: 1k, 1/2 W
kaynagi dogrusal, (cok turlu potansiyometre)
5 Frekans set degeri girisi (gerilim sinyali) | 0-5Vveya0—10V'lukfrekans set dederi uygulaymn. Fabrika degeri 0—5V'tur.
= (0ile 5V veyaOile 10V DO) Girig direnci 10 k€, izin verilen maksimum gerilim 20 V'tur.

E 5 Frekans set dederi icin referans terminali Frekans set deder girigleri (terminal 2 ve 4) icin ortak ug terminalidir. Kontrol
=3 g gerie devresinin referans gerilimindenizole degildirve TOPRAKLANMAMALIDIR.
1 >
2|5 0-20mA veya4—20mA frekans set dederi uygulaym. Girig direnci 250 CY'dur; izin
< S verilen maksimum akim 30 mA'dir. Fabrika degeri 4 mA'de 0 Hz ve 20 mA'de

@ Frekans set dederi girisi (akim sinyali) 50 Hz dir. Akim sinyali uygulandiginda AU girisi harici olarak aktif edilmelidir.

o 4

(4-20mA D)
O]

PC ve SD terminallerini asla birbirine baglamayin! Bu terminaller, pozitif (PC, fabrika ayar) veya negatif lojik (SD)
kullandiginizda kontrol girislerine ait ortak terminallerdir.
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Kontrol Terminalleri Baglantilar

Asagidaki cizim, pozitif lojik (fabrika ayari) yapisinda kontrol terminallerin baglantisini
gostermektedir. Ortak ug PC'ye baglanir.

F—-——-———
RL
Coklu hiz se¢imi segimi — — RM
——— RH

Cikis durdur .._/_ MRS
RESET ¢—— — | RES

PC PC
ileri 0_/— STF
Geri STR
— SD
I inverter
Frekans ayari = =
1kQ/(1/2 W) ____ér— 10
[ I
L ,'
i S _ 5
Frekans ayari akim sinyali = T
0-20 veya 4-20 mA DC ————y 4
i i |
- - e c— - c— — c— —

Frekans inverterlerinin kilavuzlarinda, inverter girislerinin PLC cikislariyla ve negatif lojik kontroliine
yonelik baglantilari gosteren semalar da yer almaktadir.
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Baglantilar

EM-Uyumlu Montaj

3.3

3.3.1

EM-Uyumlu Montaj

Frekansinverterleri, ¢cikis geriliminin yiksek frekansta anahtarlamasindan dolayi elektriksel guriltiiye
(parazit) neden olurlar. inverterin besleme ve kumanda kablolari elektriksel giiriiltii iletim antenleri
olarak davranirlar. Bu nedenle, kablolama isleri cok dikkatlice yapilmalidir. Ozellikle inverter besleme
ve motor baglanti kablolari potansiyel gurilti kaynaklaridir.

Avrupa Birliginde, degisken hizli tahrik sistemlerinin olusturdugu guriltinin sinirlandiriimasina
yonelik yonetmelikler yoluyla bir takim EMC (elektromanyetik uyumluluk) direktifler yirirlige
konmustur. Bu yonetmeliklere uygun davranmakicin, sistemlerinizi planlarken, montaj ve kablolama
islemlerini gerceklestirirken bazi temel prensiplere uymaniz gerekmektedir:

@ Parazit yayllmasini azaltmak icin, cihazi metal sacdan yapilmis kapali ve uygun sekilde topraklanmig
elektrik panosu icine monte edin.

Gerekli ise EMC filtresi (sebeke RFI bastirma filtresi) kullanin.
Tim cihaz ve kablolarin uygun sekilde topraklanmasini saglayin.

Blendajli kablolar kullanin.

Parazite hassas cihazlari mimkiin oldugunca girisim kaynaklarinin uzagina monte edin veya
girisim kaynaklarini ayri bir elektrik panosuna monte edin.

® Kumanda ve besleme kablolarini birbirinden ayri serin.
EM-uyumlu elektrik panosu montaji

Elektrik panosunun tasarimi, EMC ydnergelerine uygunluk bakimindan ¢ok 6nemlidir. Asagidaki genel
prensiplere uygun hareket ediniz:

® Metal malzemeden yapilmis ve topraklanmis bir pano kullanin.

@ Panonun kapisi ile karkasi arasinda iletken plakalar kullanin ve kapi ile karkasi kalin, 6rguli
topraklama kablosuyla baglayin.

® Eger bir EMC filtresi monte edilirse, montaj plakasiyla arasinda iyi bir elektrik iletkenligi
baglantisi olmasini saglayin. Cihazin tizerine monte edildigi plakanin elektrik panosu topragina
uygun sekilde baglanmasini saglayin.

@ Butln plakalari, RF parazitine karsi gecirgenligi sirlandirmak icin en fazla 10 cm aralikli olarak
birbirine kaynakla veya vidayla tutturulmaldir. Panodaki acikliklarin ve kablo rakorlarinin
caplart 10 cm’yi asmamali ve panonun hicbir yerinde topraklanmamis herhangi bir eleman
bulunmamalidir. Eger acikliklarin daha buyutk olmasi gerekiyorsa, bunlar celik hasirla
drtiilmeleri gerekir. lyiiletkenlik saglamak icin biitiin metal/metal kontaklar arasindaki boyay:
vs. mutlaka giderin - 6rnegin, celik hasir kapama elemanlari ile pano arasinda.

® Eder ayni panoya inverterlerin ve kontrol6rlerin monte edilmesi gerekiyorsa, bunlar
birbirinden mimkiin oldugunca uzak tutulmalidir. Ayri panolarin kullanilmasi daha uygundur.
Eger her seyi tek bir dolaba monte etmek istiyorsaniz, inverterleri ve kontrol6rleri metal bir
panelle birbirinden ayirin.

® Monte edilen cihazi kisa ve kalin topraklama kablolari veya uygun topraklama cubuklariyla
topraklayin. RFl sinyallerinin topraklanmasiicin, buylk kesitlere sahip es potansiyelli baglanti
kablolariyla karsilastinldiginda, biiylik yiizey alanina sahip topraklama cubuklarinin kullanimi
daha uygundur.
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EM-Uyumlu Montaj Baglantilar

3.3.2

Kablolama

Tim analog ve dijital sinyal kablolari blendajli olmali veya metal kablo kanallariicinden gecirilmelidir.

Panoya giris noktasinda, kabloyu bir metal kablo rakorunun icinden gecirerek veya bir P veya U-tipi
kablo kelepcesiyle sikistirarak blendajin rakor veya kelepceyle (asagidaki resme bakiniz) toprak
baglantisini gerceklestirin. Eger kablo rakoru kullanirsaniz, topraklama noktasina olan mesafeyi kisa
tutmak icin mumkiin oldugunca kablo giris noktasinin yakinina monte edin. Kablonun blendajh
olmayan kismini (RFl iletim anteni!) mimkiin oldugunca kisa tutmak icin, motor kablosu blendajinin
ucunun bir topraklama arizasi veya kisa devre riski yaratmadan baglanti terminaline miimkin oldugu
kadar yakin olmasini saglayin.

P veya U tipi kelepge kullandiginizda, kelepcenin temiz monte edilmesini ve kabloyu gereginden fazla
stkistirmamasini saglayin.

iyi montaj Kot montaj

Kablo blendaji

P kelepcesi

Blendaj bu sekilde
buktlmemelidir.

U kelepgesi

Kontrol sinyal kablolarini tim elektrik kablolarindan en az 30 cm uzaklikta doseyin. Sinyal kablolarini,
telefon kablolarini veya veri kablolarini kontrol etmek icin glic kaynagi kablolarini veya frekans
inverteri ile motoru baglayan kablolar paralel olarak kablolamayin.

Eger mimkiinse, inverterden gelen ve invertere giden biitiin kontrol sinyal kablolari sadece toprakli
elektrik panosu icinden gegirilmelidir. Eger kontrol sinyal kablolarinin pano icerisinden gegirilmesi
muimbkun degilse, mutlaka blendajli kablolar kullanin, ¢clinki sinyal kablolariaynizamanda anten islevi
de gorebilir. Kablolarin blendaji mutlaka topraklanmalidir. Hassas analog sinyallerin (6rn. 0-5 V
analog frekans ayar sinyali) topraklama sistemiicinde dolasan akimlarla bozulmasini engellemekiicin,
kablo blendajinin sadece bir ucunu topraklamak gerekir. Her zaman kablonun inverter tarafindaki
blendaji topraklayin.

Sinyal kablolari tzerindeki standart demir nlive montaji RFI bastirma 6zelligini daha da artirabilir.
Kablo nive etrafina birka¢ kere sarilmali ve niive invertere mimkiin oldugunca yakin monte
edilmelidir.

Motor baglanti kablolari her zaman miimkiin oldugunca kisa olmalidir. Bazen uzun kablolar toprak
arizasina karsi koruma mekanizmalarini tetikleyebilirler. Gereksiz yere uzun kablo kullanmayin ve
mutlaka kablolar icin mimkiin olan en kisa yolu kullanin.

Her zaman, motor gévdesinin de uygun sekilde topraklanmasini saglayin.
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Baglantilar EM-Uyumlu Montaj

3.3.3 EMC Filtreleri

EMC filtreleri (sebeke RFI bastirma filtreleri) girisimi dnemli 6lclide azaltirlar. Besleme ile frekans
inverteri arasina monte edilmelidir.

Tek fazli besleme icin EMC filtresi montaji

Inverter

Sebeke filtresi

Besileme L1 Ly
baglantisi
(1 fazh) N N’
F— O FPE PE’
1
|
=

3 fazli besleme icin EMC filtresi montaiji

Inverter

Sebeke filtresi

Besleme L L
baglantisi L2 L2
(3 fazh) L3 L3
[~ FPE PE’
1
|
=

UYARI:
Bu filtreler IT aglarinda kullaniimak iizere TASARLANMAMISLARDIR. EMC filtreleri devredeyken

tasarimlari geregi kacak akimlari topraga bosaltirlar. Bu durum, é6zellikle asimetrik sebeke
gerilimleri, sebeke faz arizalari ve filtreden sonraki anahtarlama fonksiyonlariyla besleme
devresi koruma cihazlarini devreye sokabilir. Ek bilgi icin liitfen EM-uyumlu tesisata yonelik
ayrintili talimatlar iceren Mitsubishi frekans inverterleri EMC kilavuzuna bakiniz.
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FR-D700 ve FR-E700 serisinin EMC filtreleri,
tasarimlarina bagl olarak inverterin yanina,
icine veya arkasina monte edilirler. Filtrenin
inverterin arkasina monte edilmesi, filtrenin
salt panosunda ek yer kaplamamasi agisindan
avantajlidir.

Soldaki ¢izim, FR-D700 serisi inverter i¢cin EMC
filtresi montajini gostermektedir.

FR-F700 ve FR-A700 serisi inverterler, fabrikada 6n deger olarak etkinlestirilmis olan entegre EMC
filtrelerine sahiptir. Filtre, EMC agma-kapama konnektoriiniin FILTER OFF konumuna getirilmesiyle
devre disi birakilabilir. inverter izole nétr aglarda (IT aglan) kullanildiginda devre disi birakilmalidir.

00023 ile 00126 arasi 00170, 00250 00310 ile 12120 arasi
FLTR FILTER ] L
=L &=
| =P >’ o Juf
i ) / %
OFF F
EMC filtre OFF EMC filtre ON EMC filtre OFF EMC filtre ON EMC filtre OFF  EMC filtre ON
00023 ile 00126 00170, 00250 000310, 00380 00470, 00620 00770, 12120
= %0 @) o5 . .
o - 2 "’ EMC filtresinin
o | S - devreye
i ﬁ (g sokulmasina ve
%0 i - devreden.
] 9 cikarilmasina ait
] Hompaas konnektdr
@F @@@@@@@@@@

Konnektdr mutlaka ya ON pozisyonunda ya da OFF pozisyonunda olmalidir.

TEHLIKE:
Ciddi elektrik soku tehlikesini engellemek amaciyla EMC filtresini devreye sokmak veya

devreden ¢ikarmak icin mutlaka inverter beslemesini kapatin.

FR-F700 ve FR-A700 serisi inverterler icin opsiyonel harici EMC filtreleri de mevcuttur.
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ilk Calistirma

Hazirliklar

4

4.1

4.1.1

4.1.2

ilk Calistirma

Hazirhiklar
inverteri ilk defa calistirmadan énce

Bir frekans inverterini ilk defa calistirmadan 6nce asagida belirtilen noktalar dikkatlice kontrol edin:

@ Biitiin kablo baglantilari dogru yapilmis mi? Ozellikle besleme baglantilarini dikkatlice kontrol
edin: Tek faz L1 ve N'ye; 3-fazL1,L2 ve L3'e.

® Herhangi bir kisa devre riskini ortadan kaldirmak icin hasarl kablo ve yetersiz yalitilmis
terminal olup olmadigini iki kere kontrol edin.

@ inverter dogru topraklanmis mi? Olasi topraklama ve cikis devresindeki kisa devre hatalarina
karsi iki kere kontrol edin.

@ Biitlin vidalarin, baglanti terminallerinin ve diger kablo baglantilarinin dogru sekilde ve iyice
baglanmis olduklarini kontrol edin.

Motorun ilk defa calistirilmasindan 6nceki 6nemli ayarlar

inverterin calistirimasindan énce yapilmasi gereken hizlanma ve yavaslama zamanlari veya
elektronik motor koruma rolesi icin tetikleme esigi gibi biitlin ayarlar inverterin entegre parametre
Unitesi kullanilarak veya harici kontrol tnitesi yoluyla programlanir ve degistirilir.

Motorun ilk defa calistinlmasindan 6nce asagidaki ayarlarin kontrol edilmesi gerekir:

® Maksimum cikis frekansi (parametre 1)
@ V/fbazfrekansi (parametre 3)
@ Hizlanma ve yavaslama zamanlari (parametreler 7 ve 8)

Bu parametrelere ve kullanimlarina iliskin ayrintili aciklamalar icin bolim 6’ya bakin. Parametre
ayarlama 6rnekleri icin bolim 5.5."ya bakin.

UYARI:

Yanlis parametre ayarlari, bagl motora zarar verebilir veya (ciddi durumlarda) yakabilir.
Parametreleri ayarlarken dikkatli olun ve motorun elektrik ve mekanik 6zelliklerini, biitiin
tahrik sistemini ve bagl bulunan makineyi iki kere kontrol edin.
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Fonksiyon Testi

ilk Calistirma

4.2

Fonksiyon Testi

Fonksiyon testi icin inverter minimum harici kablo baglantisiyla ¢alistirilir. Herhangi baglh bir yik
olmadan motor bosta calistinlmalidir. Bagl motorun dogru calistigini ve motor devrini inverterle
ayarlayabildiginizi kontrol etmeniz gerekir. Bu testi gerceklestirmenin iki yolu vardir:

@ inverterin harici sinyallerle kontrol edilmesi

Motorun ileri veya geri ¢alismasi harici butonlarla saglanir. Motor devri, parametre 4-6 ya
ayarlanan frekanslarin yardimiyla ayarlanir (bkz. 6.2.4). Secim anahtariniinverterin RH, RM ve RL
terminallerine baglayin veya bir kabloyla uygun terminalleri PC terminaline degdirin.

Sigorta . .
gé Q1 Frekans inverteri

- -
I

1 — 1> L1 u [y [y

| |
P—— - R =gy
Beslem L3 ——— 1> L3 W 7 l N

PC

STR
STF

S2
Geri 7
ileri S

RH
RM  Pr.4 (50 Hz)
RL Pr.5(30Hz)

Devir ayari I~

@ Pr.6 (10 Hz)

Bu yontem icin butonlar ve anahtarlar gibi harici elemanlara gerek duyulur, fakat entegre veya
harici parametre Unitesiyle test edilmesiyle karsilastirildiginda bazi avantajlara sahiptir:

— inverteri ilk defa cahstirdiginizda, fabrika ayari olarak harici sinyallerle kontrol aktiftir —
parametre Unitesini bu moda getirmenize gerek yoktur.

— Normal calistirmada, inverterler genellikle harici sinyaller yoluyla, kaydedilmis olan
parametre degerlerinin aktif edilmesi veya harici analog ayar degerinin invertere
uygulanmasi yoluyla calistirihr. Ornegin, calis komutu bir PLC tarafindan génderilebilir veya
anahtarlarla veya anahtarlar manuel olarak yurutulir. Sistemin harici sinyallerle test
edilmesi, uygun calisip calismadiklarini anlamak icin kontrol girislerini ayni anda test
etmenizi saglar.
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ilk Calistirma Fonksiyon Testi

@ inverterin entegre veya harici parametre iinitesiyle kontrol edilmesi.

FR-D700, FR-E700, FR-F700 ve FR-A700 serisi inverterler, entegre parametre Unitesine
sahiptirler; bu Uniteyi kullanarak inverteri ve bagh motoru calistirabilirsiniz. Bdylece, kontrol
girislerine herhangi bir baglanti yapmadan fonksiyon testi gerceklestirebilirsiniz.

Motorlu devre kesici ) .
Qi Frekans inverteri

- -
I
i

b — b L1 u O—Ly =
e~ > v &1 Ly M

Besleme | | 3,
L3 — I> L3 w \ )

inverterilk defa calistinldiginda, fabrika ayari olarak kontrol harici sinyallerle saglanir. PU calisma
modunu se¢cmek icin PU/EXT diigmesine basin (bkz. 5.3).

NOT Motoru calistirip durdurmak icin inverterin beslemesini kesip vermeyiniz. inverter beslemesinin
kisa araliklarla tekrar tekrar anahtarlanmasi, ani akim sinirlandiricisina zarar verebilir. Once
inverterin beslemesiniaginve sonra STF ve STR terminalleri Gzerinden ileri/gerikomutlariyla veya
parametre Unitesi lizerinden motoru kontrol edin.

Testin gerceklestirilmesi
Test calismasi sirasinda, asagida belirtilen noktalara 6zelikle dikkat edin:
@® Motor anormal glrilti veya titresim yaratmamalidir.

@ Frekans ayar degeri degistirildiginde motor devri degismelidir.

@ Egder motor hizlanmasi veya yavaslamasi sirasinda bir koruyucu fonksiyon devreye girerse,
asagidaki noktalari kontrol edin:

— Motor yiki

— Hizlanma ve yavaslama zamanlari (7 ve 8 parametrelerini kullanarak bu sureleri artirmaniz
gerekebilir)

— Manuel tork ayari (parametre 0)

Bu parametreler, Bolim 6’da agiklanmaktadir.
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ilk Calistirma

~ MITSUBISHI ELECTRIC



Galistirma ve Ayarlar

5 Calistirma ve Ayarlar

FR-D700, FR-E700, FR-F700 ve FR-A700 serisi frekans inverterler entegre parametre tnitelerine sahiptir.

Parametre Uniteleri durum verilerini ve alarmlari izlemenize ve goriintiilemenize ve inverterin ayar
parametrelerini girmenize ve goriintilemenize olanak verir. (bkz. Bolim 6).

Bunun yanisira, parametre Unitesini kullanarak inverteri ve bagh motoru calistirabilirsiniz. Bu secenek
ozellikle sistemin ayarlarinin yapilmasinda, ariza tespitinde ve test isleminde faydahdir.
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FR-D700 ve FR-E700 inverterlerinin ¢alistirilmasi Calistirma ve Ayarlar

5.1 FR-D700 ve FR-E700 inverterlerinin calistirilmasi

LED Isikl Gostergesi

Durum verileri, parametre numaralar vb. icin 4 haneli 7
segment gosterge.

Birim gdsterimi

LED, giincel birimin gdsterilmesi icin

@ Hz: Frekans

® A:Akim

@ Kapal: Gerilim

@ Yanip Sonme: Frekans deger atama

Doniis yonii gosterimi

inverter calismasi sirasinda yanar ya da yanip séner

@ RUN yandiginda: ileri yone doniis

@ RUN yavas bir sekilde yanip sondiigiinde:
Geri yone donis

@ RUN hizli bir sekilde yanip sondiigiinde: Start komutu
verilmis ancak frekans degeri girilmemis

Monitor gosterimi

Monitdr modunda yanar.

Parametre ayar modu

Parametre ayar modunda yanar.

RUN MON PRM
PU  EXT NET

Calisma modu gosterimi

RUN STOP (alisma modunu gdsteren LED isiklari
RESET @ PU calisma modu (PU)

00

@ Harici calisma modu (EXT)
@ Agcalisma modu (NET)
@ Kombine calisma modu (PU ve EXT)
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Galistirma ve Ayarlar

FR-D700 ve FR-E700 inverterlerinin calistirilmasi

Parametre Unitesinin tuslar:

Fonksiyon

Tanim

Dijital ayar potu

Frekans ayarlarinive parametre degerlerini degistirmekicin kullanilir. Asagidakileri go-
riintiilemek icin basin.

@ Monitdr modunda set edilen frekansi goriintiilemek
@ Kalibrasyon sirasinda o an set edilen degerin goriintiilemek
@ Ariza ge¢misi modunda sirayi goriintiilemek

Déniig yonii

ileri/geri yone donils icin RUN komutu. Pr. 40 ayari ile dnme yonii secilebilir.

Calismayi durdur/Hata sifirlama

® RUN komutunu durdurmak icin kullanilir.
® Anzakorumafonksiyonu etkinlestirildigindesifirlanabilir (anza) (bkz. ilgili bolim).

Mod gegisi

Ayar modunu degistirmek icin kullanilir.
@ PU/EXTile ayni anda basildiginda calisma modu degisir.
@ Belirli bir siire basildiginda (2 sn) calismay kilitler.

Ayarlan yaz

(alisma sirasinda basildiginda, monitér asagidaki sekilde degisir:

Calisma
frekansi

t |

— | Cikisakimi | — |Cikis gerilimi

Calisma modu gegisi

PU ile harici calisma modlan arasinda gegis yapmak icin kullanilir. Harici alisma modu
(harici frekans belirleme potansiyometresi ve start sinyali ile calistirma) kullanilirken,
EXT gdsterimiicin bu tusa basin. (Kombine moda ge¢mekicin MODE le birlikte belirli bir
siire basili tutun (0,5 sn) ya da Pr. 79 ayarini degistirin.)

PU: PU calisma modu

EXT:  Harici calisma modu (Ayni zamanda PU durusunu iptal eder)

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



FR-D700 ve FR-E700 inverterlerinin ¢alistirilmasi Calistirma ve Ayarlar

Parametre iinitesi temel fonksiyonlari 6zeti (fabrika ayarlari)

Gli¢ vermede (harici ¢alisma modu)

ANMN = = ¢
o =y

D

PU Jog islem modu

A

o" Ty

=T 'M _ ) Ornek
l‘l‘t‘
aa‘ - I E

PU calisma modu (gikis frekans ekrani)

Degeri ayarlayin l i~ ve frekans degeri yanip soner

Frekans ayari yazilmis ve islem
tamamlanmigstir!

ﬂ L@@@

Cikig akim ekrani Cikis gerilim ekrani

- :>¢>=>E=>

Parametre ayar modu Mevcut degeri gosterir

o" Wy

=) 'Example‘

L@ (- N

Degeri ayarlayin Parametre numarasi ve ayarlanan deger
dontistimli yanar.

v
o_r
2 - 77 - G -
Parametre silme Tiim Parametreleri sil Alarm gegmisini sil

o_ruy
' “ (ufpkw] <

Yeni parametre degeri kaydedildi!

ik deger degisim listesi

LR En son sekiz alarm gorintilenebilir. (En son alarm ,..” ile belirtilir.)

Alarm ge¢misi bos oldugunda, E 3 gériuntdlenir

(n'p
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Galistirma ve Ayarlar

FR-F700 ve FR-A700 inverterlerinin ¢alistiriimasi

5.2 FR-F700 ve FR-A700 inverterlerinin calistirilmasi

FR-F700 ve FR-A700 serisi frekans inverterleri bir entegre FR-DUO7 kontrol Unitesiyle birlikte verilir.

LED 151kl gostergesi

Durum verileri, parametre numaralari vb. igin 4 haneli,
7 segment gosterge

Birimler

Birimlere iliskin LED gdstergeleri
® Hz: Frekans

® A: Akim

® \: Gerilim

»

v
&
A [ o
A A
(e —m
c= =>

Mod

Calisma modu LED gdstergeleri

® Parametre iinitesi calisma modu (PU)
® Harici calistirma modu (EXT)

® Ag calistirma modu (NET)

PLC fonksiyonu

PLCfonkisyonuicin LED gdstergesi (yalnizca FR-A700icin)

Monitor modu

Monitor modu igin LED gdstergesi

Motor yonii

ileri/geri yon LED géstergesi

© FWD: ileri

® REV: Geri

Motor alisirken FWD/REV LED gdstergesi siirekli yanar;
frekans ayar degeri olmadan bir Start komutu kaydedildiginde
yanip soner.
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FR-F700 ve FR-A700 inverterlerinin ¢alistiriimasi

Galistirma ve Ayarlar

FR-DUO7 kontrol tnitesinin fonksiyonlari:

Konrol/Tus

Fonksiyon

Agiklama

Dijital Ayar Potu

Frekans, parametre ve diger degerleri ayarlamak icin iki yone de dondiriilebilir.
Ayrica Dijital Ayar Potuna basilarak o andaki frekans ayar degeri kaydedilir.

ileri

Motoru ileri yone calistinir
Geri Motor geri yone calistinr
Mod Ayar modlari arasinda gegisi saglar.
Tahrik sistemi caligir durumdayken gériintiilenen durum degerlerini degistirir:
Parametre Ayari Gk — Gk — C'.k.'§ .
frekansi akimi gerilimi
t |
PU: Parametre iinitesiyle calisma modu
EXT: Harici sinyallerle calisma modu
Calisma Modu Bu tus, harici sinyallerle kontrol ve parametre iinitesiyle calisma arasinda gecis yapar.
Harici moda (ayarlann harici potansiyometre ve harici baglatma sinyali yoluyla
ayarlanmast) gecmek icin, EXT gdstergesi LED 1511 yanincaya kadar tusa basin ve basili
tutun. Bu kombine mod, parametre 79'la etkinlegtirilir.
@ inverteri parametre iinitesiyle calistirdiginizda, bu tusa basarak motoru
Motoru Durdur/ durdurabilirsiniz.
inverter Reset

@ Ayncabirhatamesajindan sonra alarmiresetlemekicin de kullanabilirsiniz. (bkz. 7.3).
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Galistirma ve Ayarlar

FR-F700 ve FR-A700 inverterlerinin ¢alistiriimasi

Monitor ekrani/Frekans ayari

Parametre ayari

Alarm ge¢misi

FR-DUO7 Kontrol iinitesi fonksiyonlari

Calisma modunun degistirilmesi

Cihazin acilmasindan sonraki varsayilan ekran (harici kontrol)

| E—

Ornek ‘ -

@_m

000 <
N e,
3 =
2 - o —)
PU Jog islem modu
P o000
bl ooy (a— —

(cikis frekansi ekrani)

Cikis akim ekrani

‘ ,': Ve frekans degeri yanip séner

-~

Cikis gerilim ekrani

Parametre ayar modu Parametreyi secin

AN

- -

Mevcut degeri gosterir

Ornek "5

Nl o

-

- i

Parametre silme

&

Tlm parametreleri sil

Parametreleri kopyala

Ayarlanan deger ile parametre numarasi
donustmli yanar.

Yeni ayar kaydedildi

-

Alarm geg¢misini sil

4

B 8 taneye kadar alarm (hata mesajlari) kaydedilebilir ve gériintiilenebilir. Son alarm kodu ,.” Isaretiyle biter.

m gostergesi alarm gegmisinin bos oldugu gosterir.
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Galisma Modunun Sec¢imi Calistirma ve Ayarlar

5.3 Calisma Modunun Se¢imi

Frekans inverterleri harici sinyallerle (anahtarlar, PLC c¢ikiglari, harici ayar noktasi kaynaklari vb.) veya
dogrudan dogruya parametre Unitesi yoluyla calistirilabilir. Mod, parametre 79'la kontrol edilir (bkz.6.2.7)

NOT | Calisma moduyalnizca motor dururken ve hicbir start komutu aktif olmadiginda degistirilebilir.

Parametre Uinitesinin PU/EXT tusuna basarak harici ve parametre tnitesi (PU) modlari arasinda gecis
yapabilirsiniz. inverter parametre tinitesi modunda oldugunda PU géstergesi LED is1g1 yanar.

" IR

inverter parametre tinitesi modundayken PU/EXT tusuna bastiginizda harici moda geri dénersiniz ve
EXT gostergesi LED 15131 yanar.
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Galistirma ve Ayarlar Frekansin Ayarlanmasi ve Motorun Calistiriimasi

5.4 Frekansin Ayarlanmasi ve Motorun Calistiriimasi

Harici kontrol sinyalleri kullanilmadigr zaman, motorun calistirimasi, durdurulmasi ve devrinin
degistirilmesi yalnizca parametre linitesiyle gerceklestirilebilir.

FR-D700 FR-D700 ve FR-E700 inverterlerinde prosediir
FR-E700 30 HZ'de calistirma

Calistirma Ekran

Gu¢ vermede ekran goriintisu.
Monitor ekrani goriintilenir.

c
o
co
3
1B13

PU gostergesi yanar.

PU calisma modunu se¢mek igin PU/EXT
diigmesine basin.

Cikis frekansini sectiginiz degere ayarlamak icin
dijital ayar potunu cevirin. Frekans degeri
yaklasik 5 saniye yanip sonecektir.

@ @
&
c
o
cd

o]
u]
)

2
Yaklasik 5 saniye yanip soner.
)

c
C
7

LN

Deger yanip sonerken frekansi belirlemek icin
SET tusuna basin. (Eger 5 saniye icinde SET
tusuna basmazsaniz, gosterge 0.00 Hz.'e
(gosterge) donecektir. Bu durumda, yukarida

o
|
)

b
L}
c
C
C

aciklandig gibi frekansi tekrar ayarlamaniz gerekir.) Y
Yanip Soner... Frekans ayari
tamamlandi!
3snsonra
Deger 3 sani ondukt ki e
eger 3 saniye yanip sondiikten sonra ekran py
tekrar 0.00"a (monitor ekrani) doner. Calismayi |:> :-:" ""-:
baslatmak icin RUN tusuna basin. et e _¢
20NN W
SLuu —

Qd
|
)

Durdurmak icin STOP/RESET tusuna basin. 2

L}
g
C
g
C
Ny
o

-

uouu =

Dijital Ayar potuna basarak mevcut ayar frekansini goriintileyebilirsiniz.
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Frekansin Ayarlanmasi ve Motorun Calistiriimasi Calistirma ve Ayarlar

FR-F700
FR-A700

NOTLAR

FR-F700 ve FR-A700 inverterlerinde prosediir
Ornek: 30 Hz'de Calistirma

Prosediir inverter ekrani

inverteri enerjilendirdiginizde standart baslama
ekrani gorundr.

PU (parametre Unitesi) modunu se¢mek icin
PU/EXT tusuna basin.

Cikis frekansini 30 Hz'ye ayarlamak igin dijital
ayar potunu cevirin. Ekrandaki deger yaklasik
5 saniye yanip sdnecektir.

Frekans ekrani yanip sonerken SET tusuna basin.
(Eger 5 saniye icinde SET tusuna basmazsaniz, @ =
gosterge 0.00'a donecektir. Bu durumda, — ¥

yukarida agiklandigi gibi cikis frekansini tekrar
ayarlamaniz gerekir.

3 saniye sonra ekran tekrar 0.00'a (Monitor
modu) déner. Motoru calistirmak icin FWD
veya REV tusuna basin.

Motoru durdurmak icin STOP/RESET tusuna
basin.

Motor calisirken, Dijital Ayar potuna basarak mevcut ayar frekansini gériintileyebilirsiniz.

Ariza tespit piif noktalari

Eger entegre veya harici parametre Unitesiyle frekansi ayarlayamazsaniz veya motoru
calistiramazsaniz, lltfen asagidakileri kontrol edin:

@ inverter parametre {initesi calisma modunda mi? PU gdstergesinin LED 1s1g1 yaniyor olmalidir.

Parametre 79'u kontrol edin ve “0” a ayarlanmis oldugundan emin olun. Bu, varsayilan fabrika
ayaridir; inverterin kontrol tGinitesi Gzerindeki PU/EXT tusuyla harici kontrol ile parametre tinitesi
modu arasinda gecis yapmanizi saglar.

@ Butun harici baglatma komutlari devre digi mi?
@ Frekansi ayarlamanizdan sonra 5 saniye icinde SET tusuna bastiniz mi?

Egerbusireicinde (gosterge yanip sonerken) Set tusuna basmazsaniz, ¢ikis frekansi ayar degeri
kaydedilemez.

~ MITSUBISHI ELECTRIC



Galistirma ve Ayarlar Parametre Ayarlarinin Degistirilmesi

5.5 Parametre Ayarlarinin Degistirilmesi

Frekans inverterinin ¢alismasina ait butlin parametreler degistirilebilir olarak kaydedilirler. Bolim
6'da 6nemli parametrelere ait detaylara ulasabilirsiniz. inverter fabrikadan sevk edilirken biitiin
parametreler fabrika ayarlarina nceden atanmistir. Entegre parametre Uinitesi veya harici parametre
Unitesi Gzerinden parametreleri diizenleyerek inverteri baglanmis olan motor ve uygulamaniz i¢in
yapilandirabilirsiniz.

Parametreler ancak inverter parametre Unitesiyle calisma modunda (PU) veya kombine moddaysa ve
motor ¢alistirma (FWD veya REV) komutu aktif degilse degistirilebilir.

FR-D700 FR-D700 ve FR-E700 inverterlerinde prosediir

FR-E700 Pr. 1 "Maksimum cikis frekansi” degerini 120 Hz'den 50 Hz'e degistiriimesi (Parametre 1'in ayrintili
aciklamasi icin ilgili bolime bakiniz).

Calistirma Ekran

Glic vermede ekran goruntisi.

Monitor ekrani gorintilenir. uuu B

PU calisma modunu se¢cmek icin PU/EXT PU gbstergesi yanar.

digmesine basin.

Ny
co
co
co

— : : PRM géstergesi yanar.
Parametre degistirme modunu etkinlestirmek

icin MODE tusuna basin.

® &
<

I, (W}

Daha 6nce okunmus olan parametre
numarasi goruntilenir.

P.1 (Pr. 1) goriinene dek dijital ayar potunu o
® -

\>
Mevcut set degerini gorintilemek icin SET
tusuna basin. Ik deger olarak “120.0” @ EN 130N w
gorintilenir. coy
“50.00” degerine ayarlamak icin dijital ayar A -
potunu saat ydniiniin tersi ydnde cevirin. @ = 5 U L:::" iz

N\ - L
Degeri kaydetmek icin SET tusuna basin. COANMN w o }

genay ¢ ? @ Sl SL.UU r '
w__r
Yanip Soner... Frekans ayari
tamamlandi!
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Parametre Ayarlarinin Degistirilmesi

Calistirma ve Ayarlar

FR-F700 FR-F700 ve FR-A700 inverterlerinde izlenecek prosediir
FR-A700 Asagidaki 6rnek maksimum cikis frekansini 120 Hz'den 50 Hz'e nasil degistireceginizi gOsterir.
(parametre 1; bkz. 6.2.2).
Prosediir Inverter ekrani
inverteri enerjilendirdiginizde, standart
baslangic ekrani goriinur.
PU (parametre Unitesi) modunu segmek iin .
PU/EXT tusuna basin. % |:> m PU
(O & & )
Parametre ayar modunu etkinlestirmek igin
MODE tusuna basin. ':>
Parametre No.1'i segmek icin Dijital Ayar potunu /
cevirin, \ )
Mevcut degeri goriintiilemek icin SET tusuna
basin. Fabrika ayari “120” dir. @ ':>
Degeri “50" ye degistirmek icin Dijital Ayar ” |:>
potunu cevirin. 4
Yeni ayari kaydetmek icin SET tusuna. @ =) m m
—
Diger parametreleri se¢mek icin Dijital Ayar potunu cevirebilirsiniz.
Mevcut degeri goriintlilemek icin tekrar SET tusuna basarak ayari kontrol edebilirsiniz.
SET tusuna iki kere bastiginizda bir sonraki parametre secilir.
5-12 ~ MITSUBISHI ELECTRIC



Parametre Temel Parametreler

6 Parametre

Optimum calisma icin, frekans inverterini bagli tahrik sisteminin ve uygulamanizin 6zel
gereksinimlerine ve 0Ozelliklerine uygun olarak yapilandirmaniz gerekir. Bltiin gerekli ayarlar
inverterin hafizasinda numaralandiriimis parametreler olarak kaydedilir; enerji kesildiginde bu hafiza
silinmedigi icin bunlan bir defa ayarlamaniz yeterlidir. inverter fabrikadan cikarken cihazin
kullanilabilmesini saglamak icin bitiin parametreler varsayilan degerlere dnceden ayarlanir.

iki ana parametre grubu vardir: temel parametreler ve gelismis parametreler. Temel parametreleri
mutlaka inverteri kullanmadan 6nce kontrol etmeniz ve ayarlamaniz gerekir; fakat gelismis
parametrelere sadece 0zel veya karmasik uygulamalar icin gerek duyulur.

UYARI:

A Hatali parametre ayarlari, bagl olan motora zarar verebilir veya (ciddi durumlarda) tamamen
kullanilamaz duruma getirebilir. Parametreleri ayarlarken son derece dikkatli olun ve
calismaya baslamadan 6nce motorun elektrik ve mekanik degerlerini, biitiin tahrik sisteminizi
ve bagli olan makineyi iki kere kontrol edin.

6.1 Temel Parametreler

FR-D700 ve FR-E700 inverterlerin temel parametreleri

Parametre | ismi FRD700 FRE700
Ayar Araligi Fabrika Ayarlan Ayar Araligi Fabrika Ayarlan

0 Tork ayar %0-30 % 3/% 4/% 6 © % 0-30 % 2/% 3/% 4/% 6 ©
1 Maksimum gikis frekansi 0-120Hz 120 Hz 0-120 Hz 120 Hz
2 Minimum ¢ikis frekansi 0-120 Hz 0Hz 0-120 Hz 0Hz
3 Baz frekansi 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
4 Coklu hiz set degeri (yiiksek hiz) — RH 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
5 Coklu hiz set degeri (orta hiz) — RM 0-400Hz 30Hz 0-400 Hz 30Hz

Coklu hiz set degeri (diisiik hiz) — RL 0-400 Hz 10Hz 0-400 Hz 10 Hz
7 Hizlanma zamani 0-3600s 55/109 0-3600s 55/10/155©
8 Yavaglama zamani 0-3600s 55109 (?:;66(?055 55/10/155®
9 Elektronik termik O/L réle 0-500A Cikis anma akimi (Iy) 0-500A Cikis anma akimi (Iy)

0-1000V 0-1000V
19 Baz frekans gerilimi 83882 8888 83882 8888
9999 9999

20 Hizlanma/yavaslama referans frekansi 1-400 Hz 50 Hz 1-400 Hz 50 Hz
79 (alisma modu secimi 0-4/6/7 0 0-4/6/7 0

Ayar inverter kapasitesine baghdir.

©)

"8888" ayarinda, maksimum cikis gerilimi giris geriliminin % 95'idir.

®

“9999" ayarinda, maksimum cikis gerilimi giris gerilimine esittir.
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Temel Parametreler Parametre
FR-F700 ve FR-A700 inverterlerinin temel parametreleri
FR-F700 FR-A700
Parametre | ismi i} Baslangic i Baslangic
Ayar Araligi Degeri Ayar Araligi Degieri
%1/%1,5/%2 %1/% 2/% 3
00— r 0% 0—
0 Tork ayan % 0-30 %3/% 4/% 62 % 0-30 % 4/% 60
1 Maksimum gikis frekansi 0-120 Hz 60 Hz/120 Hz @ 0-120 Hz 60 Hz/120 Hz @
Minimum ¢ikis frekansi 0-120 Hz 0Hz 0-120 Hz 0Hz
3 Baz frekansi 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
4 Coklu hiz set degeri (yiiksek hiz) — RH 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 60 Hz
5 Coklu hiz set degeri (orta hiz) — RM 0-400 Hz 30 Hz 0-400 Hz 30 Hz
Coklu hiz set degeri (diisiik hiz) - RL 0-400 Hz 10 Hz 0-400 Hz 10Hz
. ® 0-360 ®
7 Hizlanma zamani 0-3600s 5sveyal5s 0-3600's 5sveyal5s
B ® 0-360s ®
8 Yavaglama zamani 0-3600s 10sveya30s 0-3600s 5sveyalss
) . . 0-500A 0-500A
9 Elektronik termik O/L réle Cikis anma akimi Cikis anma akimi
0-3600 A 0-3600 A
0-1000V 0-1000V
19 Baz frekans gerilimi 83882 8888 88882 8888
9999 @ 9999 @
20 Hizlanma/yavaslama referans frekansi 1-400 Hz 50 Hz 1-400 Hz 50 Hz
79 (alisma modu secimi 0-4/6/7 0 0-4/6/7 0

NOT

Ayar inverter kapasitesine baglidir.

®

"8888" ayarinda, maksimum cikis gerilimi giris geriliminin % 95'idir.

®

“9999” ayarinda, maksimum cikis gerilimi giris gerilimine esittir.

| Butiin inverter parametrelerinin barindiran referans listesini Ek bolimiinde bulabilirsiniz (bolim A.1).
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Parametre

Temel Parametre Aciklamalari

6.2

Temel Parametre Aciklamalari

Dislik hizda motor momentinin yike bagl olarak ayarlanmasini saglar.Kalkista akim limitleme

Motoru yik altinda baslatmak ve daha iyi
performans elde etmek icin parametre 0’
ayarlayabilirsiniz. Baz frekansi parametre 3
ile ayarlanir.

6.2.1 Tork Ayari (parametre 0)
devreye girerse ayar yapilmasi gereklidir.
Cikis gerilimi
A
%100 —————————— - -
1
i Baz
Ayar araligi , frekansi
Parametre 0 ‘
0 Cikis frekansi (Hz) :
6.2.2 Minimum/Maksimum Cikis Frekansi (parametre 1 ve 2)

Motor devir araligi minimum ve maksimum ¢ikis frekans degerleri ile ayralanir.

Frekans ayar araligini, bagh olan sistemin mekanik 6zelliklerine uygun sekilde ayarlamak icin bu iki
parametreyi kullanabilirsiniz. Ornegin, bircok uygulamada minimum ayar degerinde (cikis frekansi = 0 Hz)
tamamen durmasi istenmez veya mimkin degildir. Skalanin diger tarafinda maksimum c¢ikis frekansi
dolayisiyla motor hizi sinirlandirilarak makinenin zorlanmamasi ve izin verilen maksimum devrin

asilmamasi saglanir.

Cikis frekansi (Hz)

Parametre 1

2 Maksimum cikis frekansi limiti

P

»

0 _
Minimum c¢ikis frekans limiti 0 —
4 mA —

|

5V Frekans ayar noktasi degeri

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



Temel Parametre Aciklamalari Parametre

6.2.3

6.2.4

Baz frekansi (Parametre 3)

Motor devriinverter cikis frekansina bagl oldugu icin parametre 3'lin (baz frekansin) ayarlanmasi Gnemlidir.

Parametre 3, cikis geriliminin maksimum degerindeki cikis frekansini belirtir. Bu normalde motor plakasi
Uzerinde yazili olan anma frekansina ayarlanir — yanlis ayar yapilmasi asiri yliklenmeye neden olarak
inverterin hata ile durmasina neden olabilir.

Parameter 3, ¢cikis gerilimi ile ¢ikis frekansi
Cikis gerilimi oranini (V/f diizeni) tanimlar.

%100 ----~-=-------- —

v

0 Cikis frekansi (Hz)

inverterin maksimum ¢ikis gerilimini parametre 19'la ayarlayabilirsiniz; bu parametre motor icin izin
verilen maksimum ¢ikis gerilimine ayarlanmalidir (bu deger, motor plakasi tizerinde yazilidir).

Coklu hiz set degeri (parametre 4-6)

Bircok uygulama icin, sinirli sayida 6nceden ayarlanmis hizlar yeterlidir. Bunu analog referans hiz
sinyaline gerek duymadan gerceklestirebilirsiniz. Bu parametrelere sabit hiz referans degerleri
girmeniz ve inverterin terminallerine uygulanan ON/OFF (ACMA/KAPAMA) sinyalleriyle etkinlestirmeniz
yeterlidir.

Bu kilavuzdaki tim inverter serileriicin RH, RM, RL ve REX terminalleriyle 15 degisik frekans set degeri
ayarlanabilir. Bu uygulama icin inverterin harici calisma modunda olmasi gereklidir.

inverterin RH, RM, RL ve REX terminallerinin
baglantisina iliskin drnek.
ileri STF

Frekans (devir) ayarlari, programlanabilir lojik

REX kontrol cihazinin (PLC) réle cikis sinyalleriyle

RH secilebilir.

RM

Devir ayarlari RL
PC

ilk tic frekans ayar, 4 ile 6 arasindaki parametrelere girilir. Ek parametrelere diger sabit devir ayarlar (4-16)
kaydedilebilir. Ek bilgi icin ilgili frekans inverterinizin kilavuzlarina bakiniz.

~ MITSUBISHI ELECTRIC



Parametre Temel Parametre Aciklamalari

Asagidaki grafikte gosterildigi gibi, RH, RM ve RL terminallerinin kombinasyonu ile yedifarkli frekans
ayar noktasi secebilirsiniz. ilk tic deger tekli terminallerle, digerleri kombinasyonlar seklinde secilir.

Set degeri 1 (RH, Parametre 4)

N Set degeri 5

=

g Set degeri 2 (RM, Parametre 5) Set degeri 6

X

g I .

oS Setdegeri3 ~ “etdegeri4

Z (RL, Pr.6)

(94

: : Set degeri 7
3 : ' : ' ' ' ' \ T

RH [ ON | ' . : ON oN T oN ‘
RV Con : oN__ N T oN |
R [oN | | oN | o
REX

REX terminali kullanilarak sekiz farkli frekans ayari daha ( 8 ile 15 arasi) yapilabilir:

Set degeri 10

Set degeri 11

Set degeri 12
Set degeri 9

Set degeri 13

= l : l
E:_' Set degeri 8 : : :
2 ! : ! Set degeri 14
E.I_J 1 [ ' 1
g ' ' ! ' Set degeri 15
U ' ' ' '
. ! : ! ! ! . : : o
RH ! ! . ! | oN | OoN ] oN ON |
RM : ! { oN ON | ON ON
RL ! [ ON ON ON ON
REX { ON [ ON ON | oN [ oN | oN | oN ON

Onceden ayarlanmis frekans degerlerinin (devirlerinin) kullanilmasina iliskin 6nemli bilgiler:

@ Eger devir ayariicin sadece 4, 5 ve 6 parametreleri kullaniliyorsa, ayni anda yanlislikla iki devrin
secilmesi durumunda terminaller asagida belirtilen 6ncelik sirasina sahiptir. RM'den 6nce RL ve
RH’den 6nce RM.

@ inverter calisirken parametre degerini degistirebilirsiniz.
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Temel Parametre Aciklamalari Parametre

6.2.5

6.2.6

Hizlanma ve yavaslama zamani (parametre 7 ve 8)

Frekans inverterlerinin 6nemli avantajlarindan biri, bagli olan motoru kademeli olarak
hizlandirabilmeleri ve yavaslatabilmeleridir. Dogrudan dogruya sebekeye bagli olan elektrik motorlari,
cok hizl bir sekilde maksimum devirlerine ¢ikabilirler; bu, 6zellikle hassas mekanik parcalara sahip
makineler icin istenilen bir durum degildir.

Parametre 7 ve 8, hizlanma ve yavaslama zamanlariniayarlamanizi saglar. Parametre degeri, hizlanma
veya yavaslama zamanini tanimlar. Bir baska deyisle, degeri artirdiginizda birim zaman bagina devir
degisikligi daha kiiguktr.

Cikis frekansi (Hz)

Parametre20 4+ ----j----------- N
1 "
1 1
— . Sabit devir
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
| |
t
Hizlanma zamani Yavaslama zamani
(Pr.7) (Pr.8)

Parametre 7 hizlanma zamanini ayarlar. Deger, 0 Hz'den parametre 20'de tanimlanmis olan frekansa
ulasacagi zamani saniye olarak tanimlar.

Parametre 8, parametre 20'de tanimlanmis olan frekanstan 0 Hz'e yavaslama zamanini saniye olarak
ayarlar.

Elektronik termik O/L réle (parametre 9)

Mitsubishi frekans inverterleri motoru korumaya yonelik dahili elektronik termik asin yik rolesine
sahiptirler. Motorun frekansi ve akimi anma akimina gore izlenir; eger degerler yikselirse, koruma
fonksiyonu devreye girer. Bu fonksiyon oncelikle dusik devirlerde ve yiiksek torklarda motoru
1Isinmaya karsi korur. Diistik devirlerde ve diger faktorlere baglh olarak sogutma fonksiyonun azalmasida
g6z online alinmistir.

Motor anma akimini parametre 9'a girin. Bu deger, motor plakasinda yazilidir.

Parametre 9'u “0” a ayarlayarak termik asiri yiik rolesini devre disi birakabilirsiniz (6rnegin, eger harici
motor koruma cihazi kullaniyorsaniz veya invertere birden fazla motor bagliysa). Elektronik termik
roleyi devredisi birakmak inverterin kendi transistorlerini asir yliklenmeye karsi koruma fonksiyonunu
devre disi birakmaz.
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Parametre

Temel Parametre Aciklamalari

6.2.7

NOT

Calisma modunun secilmesi (parametre 79)

Parametre 79, frekans inverterinin ¢calisma modunu ayarlar.

Dijital sinyaller, parametre Unitesi (PU modu), dijital sinyaller ve PU kombinasyonu veya ag baglantisi

ile calisma modu se¢imi ayarlanir.

@ Eger inverteri dncelikle kontrol terminallerine uygulanan sinyallerle, 6rnegin potansiyometre
ve switch'ler ile veya PLC ile kontrol etmek isterseniz harici calisma modunu segin.

@ Parametre Unitesi Uzerinden motoru calistirmak ve motor devrini ayarlamak istiyorsaniz PU

modunu segin.

@ RS-485 portu lzerinden veya opsiyonel haberlesme modiili ile calistirmak icin ag modunu (NET)

secin (FR-D700 haricindekiler icin).

Parametre 79

Agiklama

0

inverter ilk enerjilendirildiginde harici calisma moduna gecer. Harici kontrol ile parametre iinitesi iizerinden kontrol arasinda gecis yapmak
icin kontrol parametre Ginitesi tizerindeki tusu kullanin.

Calisma Modu

Cikis frekansinin ayarlanmasi

Calig sinyali

1 Parametre Ginitesi modu

Parametre {initesiyle

Parametre initesi RUN (FWD, REV) tusu

2 Harig kontrol modu

Harici sinyal girisi (6rn. 2 (4)-5 terminalleri,
coklu hiz ayan)

Harici sinyal girisi (STF veya STR terminali)

3 Kombine mod 1

Parametre iinitesi veya harici sinyal girisiyle
(6rn. 2 (4)-5 terminalleri, coklu hiz

Harici sinyal girisi (STF veya STR terminali)

4 Kombine mod 2

Harici sinyal girisi (6rn. 2 (4)-5 terminalleri,
coklu-devir ayari)

Parametre Ginitesi RUN (FWD, REV) tusu

Gegis modu

Parametre {initesi, harici kontrol ve ag kontrol modu arasinda ayni ¢alisma durumunu koruyarak gecis.

7 X12 sinyali ON:
X12 sinyali OFF:

Harici kontrol (Parametre iinitesi moduna gegis Gegerli/Gegersiz)

Calisma modu, parametre Ginitesi moduna gegirilebilir (harici kontrol modunda ¢ikisin durdurulmasi)
Calistirma modu parametre iinitesi moduna gegirilemez

gerekir.

Ayrica inverter Uizerindeki giris terminaline X12 sinyali atamak icin uygun parametreleri ayarlamaniz

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



Temel Parametre Aciklamalari Parametre

Mod 0 (harici calisma, parametre linitesi gegis saglanabilir)
Mod 2 (harici calisma, gecis saglanamaz)

Parametre 79, “0” veya “2" ye ayarlandiginda, ilk enerji verildiginde harici calisma modu etkinlestirilir.
Bu moddayken parametreleri ayarlamak mimkin degildir.

Eger parametreleri sik sik ayarlamaniz gerekmiyorsa, parametre 79'u “2” ye ayarlayarak parametre
Unitesi moduna gecisi engelleyebilirsiniz.

Bununla birlikte parametre ayarlarini sik sik degistirmeniz gerekiyorsa, parametre 79'u “0” a ayarlamaniz
gerekir; boylece dahili veya harici parametre Unitesi Uzerinde PU/EXT’ye basarak parametre Unitesi
moduna (PU) geri dénebilirsiniz. PU modunda parametreler girebilir ve degistirilebilir. Parametre ayar
islemini tamamladiginizda, tekrar harici moda geri dénmek icin PU/EXT tusuna basin.

inverter harici moddayken, ¢alis komutlari STF (ileri) ve STR (geri) terminallerine uygulanan sinyallerle
aktif edilir. Frekans/devir analog bir sinyalle (akim veya gerilim) veya RH, RM ve RL terminalleri ile
onceden ayarlanmis hiz hiz de@erleri secilerek ayarlanabilir.

Calisma modu 1 (PU - parametre iinitesi modu)

Parametre 79, “1” e ayarlandiginda, inverter enerjilendirildiginde parametre tinitesi moduna gecer ve
entegre parametre Unitesi veya harici parametre Unitesi Uzerindeki tuslarla calistirilabilir.

Mod 1 ayarlandiginda, PU/EXT tusuna basarak mod degisimi yapmak miimkiin degildir.

Calisma modu 3 (kombine mod 1)

Frekans degerini parametre Unitesinden (Dijital Ayar potu) ve ¢alis komutunu harici sinyaller ile
vermek icin kombine modu segin.

Bu modda calisma modunu PU/EXT tusu ile degistiremezsiniz.
Ayrica hiz ayari icin harici sinyal kullanabilirsiniz. Harici hiz ayar sinyali, parametre Unitesi frekans

ayarindan onceliklidir.

Calisma modu 4 (kombine mod 2)

Bumodda, motor ¢alis komutu parametre linitesiile ve hizreferans degeri harici potansiyometre veya
coklu hiz segimi ile yapilir.

Bu moddada PU/EXT tusunu kullanarak modlar arasinda gegis yapamazsiniz.
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Koruma ve Teshis Fonksiyonlari

7 Koruma ve Teshis Fonksiyonlari

Mitsubishi Electric FR-D700, FR-E700, FR-F700 ve FR-A700 serisi inverterler, bir hata meydana
geldiginde hem inverterin kendisini hemde bagli olan motoru hasara karsi koruyan bircok fonksiyona
sahiptir. E§er ciddi bir hata koruma fonksiyonu tetiklenirse, inverter ¢ikisini keser, motor kendi hiziyla
yavaslayarak durur ve parametre Unitesi Uzerinde bir hata kodu goriintulenir. Bu asamada, hata
kodunun ve inverter kilavuzundaki ariza tespit bilgilerinin yardimiyla sorunun nedenini tespit
edebilirsiniz. Gerekirse Mitsubishi Electric servisinden yardim isteyiniz.

Hata kodlariyla ilgili olarak asagidaki noktalara dikkat ediniz:

@ Hata kodlarini kaydetmek icin inverter beslemesi acik olmalidir

Bir hatanin olusmasindan sonra cikis verilebilmesi icin mutlaka inverter beslemesinin acik
olmasi gereklidir. Ornegin, eger besleme bir koruma fonksiyonu devreye girdiginde actirma
inverterin ana beslemesini kesen bir kontaktor bagl ise, hata kodlari kaydedilmeyecek ve
kaybolacaktir.

Hata kodu ekrani

Bir koruma fonksiyonu devreye girdiginde, ilgili hata kodu otomatik olarak parametre lnitesi
lizerinde gosterilir.

Koruma fonksiyonlarinin devreye girmesinden sonra resetleme islemi

Kritik koruma fonksiyonu devreye girdiginde, inverterin glic ¢ikisi devre disi birakilir, bagh
motora giden gl kesilir ve motor kendi hiziyla durur. Koruma fonksiyonlarit RESET komutuyla
sifirlanincaya kadar inverter tekrar calistirilamaz.

Bir hata meydana geldiginde, mutlaka nedenini saptamali ve dizeltmelisiniz. Sorunun
¢6ziimlendiginden emin oldugunuzda inverteri resetleyin ve normal ¢calismanizi sirdirin.

Goruntilenebilen hata kodlari dort temel kategoriye ayrilabilir:

Hata mesajlari

Hata mesajlari operatorden veya yapilandirma hatalarindan kaynaklanir. Bu kodlar, inverterin
glic cikisini devre disi birakmazlar.

Uyarilar

Uyarilar da inverterin glg cikisini devre disi birakmazlar; bu durumda da motor ¢alismaya devam eder.
Ne var ki, eger uyariyi dikkate almaz ve nedenini diizeltmezseniz, 5nemli bir hataya yol acabilirsiniz.

Mindr hatalar
Mindr hatalar, inverter ¢ikisini devre disi birakmazlar.

Kritik hatalar

Kritik hatalar, glc cikisinin ve bagli motorun devre disi birakilmasi gibi inverter’i koruma
fonksiyonlarini devreye sokan hatalardir.

Frekans inverterleri — Baslangi¢ Kilavuzu 7-1
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Koruma ve Teshis Fonksiyonlari

7.1

Ariza tespiti

Bir hata meydana geldiginde veya calisirken bagka bir sorunla karsilastiginizda, genellikle sorunun
nedenini motorun ve/veya inverterin davranisindan tespit edebilirsiniz.

Hata

Muhtemel nedeni

Kontrol noktalari/Diizeltme islemi

Motor komut verildigi sekilde
donmilyor.

Ana devre veya motor baglantisi
dogru yapiimamis.

L1 ve N terminalleri (veya L1, L3 ve L3) dogru baglanmig mi? Uygun besleme
gerilimi uygulaniyor mu?

U, V've W terminallerinin kablo baglantisi dogru mu?

P1ve P/+ile P1 ve + arasinda jumper baglantisini kontrol edin.

Eksik veya yanlis giris sinyali

Baslatma sinyali girisinin yapildigindan emin olun.

Ayni anda hem ileri hem geri yon calis sinyalleri girisi yapiimadigindan emin olun.

Frekans ayar sinyalinin sifir olmadigindan emin olun.

Frekans ayar sinyali 4-20 mA ile oldugunda AU sinyalinin ON oldugundan emin olun.

Cikis durdurma sinyalinin (MRS) veya resetleme sinyalinin (RES) ON olmadigindan
emin olun.

Negatif veya pozitif lojik jumper konnektdriiniin saglam ve yerine oturdugundan
emin olun.

Yanlis parametre ayarlan

Pr. 79 ayaninin dogru oldugundan emin olun.

Frekans referans degerinin (coklu hiz alisma veya Pr.1 gibi) sifir olmadigindan
emin olun.

Yiik Asin yiiklenme olmadigindan emin olun
Motor milinin kilitli olmadigindan emin olun
Diger Bir hata mesajt (6rn. 0CT) gériintiileniyor mu?

Motor ters yonde doniiyor

Faz siras! hatasl

U, Vve W gikis terminalleri faz sirasinin dogru oldugundan emin olun.

Calis sinyali

Yanlis yon sinyali

Calis sinyallerinin (ileri yon, geri yon) dogru baglanip baglanmadigini kontrol edin.

Hiz ayar degerinden farkli

Frekans ayar sinyali

Frekans ayar sinyalinin dogru olup olmadigini kontrol edin. (Giris referans degerini
dlciin.)

Yanlis parametre ayari

1,2 ve 19 no’lu parametrelerin ayarini kontrol edin.

Harici parazit

Girig sinyallerinin harici parazitten etkilenmediklerinden emin olun. (Blendajli
kablolar kullanin)

Yiik

Asin yiiklenme olmadigindan emin olun.

Hizlanma/yavaslama diizgiin degil

Hizlanma/yavaslama zaman
ayarlar yanlig

Hizlanma ve yavaslama zaman ayarlarinin ¢ok kisa (pr.7 ve 8) olmadiklarindan
emin olun. Bu degerleri artirn.

Yiik Asin yiiklenme olmadigindan emin olun.
Tork ayar Tork ayar degerinin durdurma fonksiyonunu devreye sokamayacak kadar biiyiik
olmadigindan emin olun.
Motor akimi yiiksek Yiik Asir yiiklenme olmadigindan emin olun.
Tork ayan Pr.0 Tork ayar degerinin uygun oldugundan emin olun.

Devir artmiyor

Maksimum frekans

Maksimum frekans (Pr.1) ayarinin dogru oldugundan emin olun.

Yiik

Asin yiiklenme olmadigindan emin olun.

Tork ayan

Tork ayar degerinin durdurma fonksiyonunu devreye sokamayacak kadar biiyik
olmadigindan emin olun.
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Ariza tespiti

Hata

Muhtemel nedeni

Kontrol noktalari/Diizeltme islemi

Calisma sirasinda devir degisiyor

Yiik Yiikiin degismediginden emin olun.

Giris sinyalleri Frekans ayar sinyalinin degismediginden emin olun.
Frekans ayar sinyalinin parazitten etkilenmediginden emin olun.
Transistor ¢ikis cihazi baglandiginda istenmeyen akimlardan kaynaklanan bir ariza
olmadigindan emin olun.

Diger Kablo uzunlugunun fazla olmadigindan emin olun.

Calisma modu uygun sekilde
degistirilmiyor

(alis sinyali agik (ON)

STF veya STR sinyalinin KAPALI (OFF) oldugundan emin olun. Agiksa, calisma modu
degistirilemez.

Parametre ayar

Pr. 79 ayanini kontrol edin. Pr. 79 ayar “0” (fabrika ayan) oldugunda, inverter giris
giicii agtk durumdayken harici calistirma moduna getirilir. Parametre iinitesi
moduna ge¢mek icin PU/EXT tusunu kullanin. Calisma modu secimine ait
aciklamalar icin liitfen 6.2.7'ye bakiniz.

Parametre initesi ekrani calismiyor.

PCve SD terminalleri arasindaki
baglanti

PCve SD terminalleri kisa devre edilmemelidir.

P1ve P/+ ve + arasinda Jumper

P1ve P/+ ile P1ve+ baglantisinin yapilmis oldugundan emin olun

Parametre yazilamiyor

(alis sinyali agik (ON)

Calis sinyalinin aik olmadigindan (STF veya STR sinyalinin acik olmadigindan)
emin olun.

SET tusu SET tusuna (parametre iinitesi FR-DU07) ve WRITE tusuna (FR-PU04/FR-PU07)
(WRITE tusu) basarak parametre ayarlarini kaydedin.
Parametre ayari Parametre ayarlarinin ayar araliklan arasinda oldugundan emin olun.
Parametreleri harici calisma modunda olmadiginizdan emin olun (Pr. 79, kisim 6.2.7)
Motor anormal giiriiltii gikariyor Parametre ayari Yavaglama zamaninin ¢ok kisa olmadigindan emin olun (Pr. 8).
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Alarm Listesi Koruma ve Teshis Fonksiyonlari

7.2 Alarm Listesi

Parametre Unitesi Ekrani
Siniflandirma Anlami
FR-D700 FR-E700 FR-F700 FR-A700 Metin
,'_: --- ,'_: -=-- ,':- --- ,'_: === | b Ariza gecmisi
Hr'_-”_ l_-l‘ Hr'_-”_ l:l‘ Hr'_-”_ r_‘u‘ H:'_-”_ ,_',‘ HOLD Parametre iinitesi kilidi
L‘t‘ t' t ~ t' E - E -
E -3 E J - _ - _ ERT
i rC crC crc ER2
_ - _ - - o - o iR Parametre yazim hatasi
Erd | Erd crd | Erd
_ _ _ ER4
Hata I,-l'l'_l'l‘_ r_’u‘ l': -4 l': -4 I': -
mesajlari
. .
Il =g [l i |
- - - - rE1
P R |
Ly Ly B2
— — Kopyalama iglem hatasl
el R Y- T = praamas
i | il i |
rE2
gy N} _ o
[l i | [l ]
,'_: o, E,- - ,'_: o, ,'_: o, Err. Hata (0. r. yanh parametre)
"_-,','_ [_-”_ 4‘_-,'{_ ,‘:,'{_ oL istenmeyen durus engeli (asin akim)
ol ot ol ol ol istenmeyen durus engeli (asin gerilim)
- el - - RB Rejeneratif fren on alarm
H H ! H ! H ! ".,' TH Elektronik termal rdle fonksiyonu dn alarmi
Uyarilar
F’E h 5 h 5 h ‘3 PS inverter PU tarafindan durduruldu
nr nr nr nr MT Bakim sinyali gikisi
— — R R e Parametre kopya
— — — '_:, ,'_ SL Hiz limit uyanisi (Hiz limitinde cikis)
Mindr hata ,':,-, F kA kA N Fan arizas|
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Parametre Unitesi Ekrani
Siniflandirma : Anlami
FR-D700 FR-E700 FR-F700 FR-A700 Metin
,’_7{_- ,’ E[_-”_- [ ,‘_:,‘_-,','_- H ,‘:-,‘_-,','_- ;1 E0C1 Hizlanma sirasinda asiri akim durusu
,’_:,'_-,','_-,_:' ,'_:,'_-,','_-,_:' ,'_:,'_-,','_-,_:' ,'_:,'_-,','_-,_:' E0C2 Sabit hizda asir akim durusu
COCa | COra |l Ccoc D Ccrr o Yavaslama ya da durma sirasinda agin akim
CoLD |CLd | Cld | Cal D |EG durugu
"_-,',_, ,' E[_-],_, [ ,‘_:,‘_-,',_, H ,‘_:,'_-,',_, ;o Eon Hizlanma sirasinda rejeneratif asin akim durusu
- = = Sabit hizda calisirken rejeneratif agin gerilim
Ou@  Efud EDud EDuC | omesimemaemiang
[y} 'l T B P I A ol o B | Yavaslama ya da durma sirasinda rejeneratif
v LL’ o -’ Colol [ Cadw D B0V asin gerilim durusu
I S nl N e T e A el a N inverter asin yiik (elektronik termik réle
! Hl I I I‘” ZJaomm 4o ETHT fonksiyonu)
~ = | e | Ce Motor asir yiik (elektronik termik role
{HI I:I HIC | ed HED | Ed HITT | e fonksiyonu)
E_F l’l‘l lcl' [ l‘:l‘-l‘ (] l‘::-l' ™ | EFIN Sogutucu asir isinma
— — ,‘_:,' ,':',': ,‘_:,' ,':',': E.IPF Ani gerilim hatas! korumasl
E1LE | EJLE | EJLE | EDLE e Giris faz hatasi
FOLr ,'_7{_ r ,'_:,'_-,','_ r ,'_:,'_-,','_ I oeor istenmeyen durus engeli
E [:, E ,'_: ,‘_-, ,'_: ,'_: ,'_-, ,'_: ,‘_: ,'_-, ,'_: E.BE Frenleme transistorii ariza tespiti
L’IU L'IU E.L:‘_' "- E.L:‘_' :- E.UVT Algak Gerilim
Kritik hata I: [-, F 5}: ,'_: ,'_-, ,': ,'_: ,'_-, ,': E.GF Cikis topraklama hatasi agin akim korumasi
FlLF E'EVE PEE L E e Cikis faz hatast
FIHT L-,', - ,'_:,'_-,','-,','- ,'_:,'_-,','-,','- E.OHT Harici termik réle fonksiyonu
HOLd
- _ Lo B A o = B A 36 PTC termistor
cCory - - - -
LSt
_ — EDPr EDPI | eor Opsiyon alarmi
- EOPI EQRI e
P — Haberlesme opsiyon alarmi
— — — =S| Eoms
C = '
. " C, "
— ,'_: ,' ,'_: ,_:' ,'_: ,_:' E2 Opsiyon alarmi (O r. baglantr hatasi)
[ 2c 2|8
. ) . ()
F I' [ [ I [
N | . LU Lo Ee
ErPLE T E TE Tl CPU hatasi
=~ o s sl = E.CPU
ELPU | ELPU ECPU
— — — ,'_: ,' ,' EN Ters yonde doniis yavaslama hatas
_ E 13 E 13 E 13 e Dahili devre arzasi
,'_: ,':','_: EF‘E ,'_: ,':','_: ,'_: ,':','_: E.PE Parametre hafizasi alarmi
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Parametre Unitesi Ekrani
Siniflandirma : Anlami
FR-D700 FR-E700 FR-F700 FR-A700 Metin
_ EPEZD EPEZ EPEZ em Parametre hafizasi alarmi
EPUE |EFUE EPUE |EPUE (e | iy
el ol e = @ Parametre iinitesi gii¢ kaynag kisa devre
— — Cai | Cai o | ECE O
@ RS-485 terminali gii¢ kaynag kisa devre
,'_:_,- ,'_: ,‘- [:,- [: [- ,'_: - ,'_: ,'- ,_: - ,'_: ,'- E.RET Alarm tekrar calisma sayicisi doldu
_ _ ERP2Y  ERPAY | epa 24V DC gkt kisa devresi
,'_: ,'_- ,_-,','_-,' — ,'_:,'_- ,_-,','_-,' ,'_:,'_- ,_-,','_-,' E.CDO Cikis akim tespit deder asimi
ElrORVEIT ORI EIDOR | ED DR | Eod Yol verme akim kisitlama devresi alarmi
ESE- | ESE- EBR Haberlesme hatasi i
_ — C.oCy C.oC . sme hatasl (inverter)
Kritik hata ERVE |ERVE |ERIE |ERIE | eae Analog giris hatast
_ _ — ,'_: ,'_-,“_:, E.0S Asir hiz
— — — ,'_:,'_-,' '_:, ,_-,‘ E.0SD Hizda Agiri Sapma Hatasl
_ _ _ E,’:- ,‘_- I eea Sinyal kaybi algilama
— — — ,'_: ,'_-,' ,_-,' E.OD Asin pozisyon hatasl
[l TR [l T
cao 0 | EMB1/4
_ ile _ ile ile Fren sirast hatasl
cCrcn | EMB7
[t A [t I A
_ _ _ EER EEP Encoder faz hatas|
— ELShH — ELISE | Eus USB haberlesme hatasi
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inverterin Resetlenmesi

7.3 inverterin Resetlenmesi

Hatanin nedenini saptadiktan ve diizeltme islemini gerceklestirdikten sonra, normal ¢alismaya devam
edebilmek icin inverteri resetlemeniz gerekir. Resetleme islemi Hata listesini silmesinin yaninda,
otomatik tekrar ¢alistirma sayicisini ve elektronik termik roleyi de resetler.

inverteri resetlemenin farkli tic yolu vardir:

@ Entegre veya harici parametre Uinitesi Gzerinde bir tusa basarak resetleme islemi.

Ciddi bir hatadan veya bir koruma fonksiyonunun tetiklenmesinden sonra, STOP/RESET tusuna
basarak inverteri resetleyebilirsiniz.

@ invertere beslemesini kapayip acarak resetleme islemi gerceklestirilebilir.

@ Harici RESET sinyaliyle resetleme islemi

RES ve SD (negatif lojik) veya RES ve PC (pozitif lojik) terminalleri kisa devre edilerek (en az0,1s)
sifirlama islemi yapilabilir. Ancak RES terminali ile SD veya PC terminali arasinda kalici bir

baglanti gerceklestirmeyin!

RESET

Inverter

RES

PC

Bu ornek, pozitif lojik icin RES terminali
kablo baglantisinin nasil yapilacagini
goOstermektedir.

Buton yerine, PLC (programlanabilir lojik
kontrol cihazi) tarafindan kontrol edilen bir
role de kullanabilirsiniz.)

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu
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Ek

Parametre Listesi

A1

Ek

Parametre Listesi

Bu bolimde, Tim Mitsubishi Electric inverter serilerinde desteklenen biitlin parametreler
listelenmektedir. Parametrelere ait daha ayrintili agiklama icin inverterin kilavuzuna bakiniz.

A.1.1 FR-D700
Para- i . Baslangi¢ Para- i . Baslangi¢
metre Isim Ayar Araligi Deeri metre Isim Ayar Araligi Degeri
% 0— [ ® L
0 Tork ayar % 0-30 % 6/4/3 24-27 Coklu hiz set degeri 0-400 Hz/9999 9999
Maksimum (hiz4..7)
! 1kis frekansi 0-120Hz 120z Hizlanma/yavaglama
sins 2 zanma’yavag 01172 0
Minimum egrisi secimi
2 1kis frekansi 0-120Hz 0Hz Rejeneratif fren
o 30 forJ1ksi on segimi /2 0
3 Baz frekansi 0-400 Hz 50 Hz yon seg
o 31 Frekans atlama 1A 0-400 Hz/9999 9999
4 Coklu hiz set degeri 0-400 Hz 50 Hz
(yiiksek hiz) — RH 32 Frekans atlama 1B 0-400 Hz/9999 9999
5 (g;)rlilauhi:lzz) s_etR tfi\:gen 0-400 Hz 30Hz 33 Frekans atlama 2A 0-400 Hz/9999 9999
34 Frekans atlama 2B 0-400 Hz/9999 9999
6 | Coduhizsetdegeri 0-400 Hz 10Hz 35 | Frekansatlama3A 0-400 Hz/9999 9999
(diisiik hiz) — RL
7 Hizlanma zaman: 0-3600s 55/105® 36 Frekans atlama 3B 0-400 Hz/9999 9999
8 Yavaglama zamani 0-3600s 551059 37 Hiz gostergesi 0/0,01-99%8 0
T RUN tusu dénme
9 Elektronik termik O/L réle 0-500A Nominalinver 10 yonii se¢imi o 0
ter ¢ikis akimi
o Frekansa ulaildi
10 p( enjeksiyonla frenleme 0-120 Hz 3Hz 41 bblges % 0-100 %10
islem frekans
| DC enjeksiyonla frenleme s 0ss 4 Cikis frekansi algilama 0-400 Hz 6 Hz
islem siiresi 5 Ters doniiste cikis frekans 0-400 Hz/9999 9999
DCenjeksiyonla frenleme alglama
12 islem gerilimi %0-30 %6/4" ikinci hizlanma/
Femg 1 . 0-36005 551105
13 Baslama frekansi 0-60Hz 0,5Hz yavay
14| Yikyapisi secimi 0/1/2/3 1 45 'Zka';(a':f"“'ama 0-36005/9999 9999
15 | Jogfrekans 0-400Hz oHe 46 | ikincitork ayan % 0-30/9999 9999
Jog hizlanma/ P
16| yavaglama zamani 0-3600s 055 g7 | Mind V/F 0-400H2/9999 9999
(baz frekansi)
v MRS girii secimi 07214 0 48 ikinci akim sinirlama degeri % 0-120 %110
Yiiksek hiz maksimum P :
18 frekans! 120-400Hz 120 Hz 51 Ikmq elektrcl)'mk 0-500 A, 9999 9999
termik O/L role
19| Bazfrekans gerilimi s50n é‘}gg‘;g . 8888 0/5/8-12/14/20/
52 DU/PU ana gdsterge veri secimi 23-25/52-55/61/ 0
20 Hizlanma/yavaglama referans 1-400Hz 50 Hz 62/64/100
frekansi Frekans izleme
22 Akim sinirlama degeri 9% 0-200 % 150 % referansi 0-400 Hz S0tz
%3 Yiiksek hizli calisma akim sinir % 0-200/9999 9999 56 Akim izleme 0-500 A Nominal inver-
kompanzasyonu referansi ter ¢ikis akimi
Frekans inverterleri — Baslangi¢ Kilavuzu A-1
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Ek

Para- i . Baslangi¢ Para- i . . Baslangi¢
metre Isim Ayar Araligi D metre Isim Ayar Araligi e
57 Sebeke kesilmesi senkronizasyon 0:0,1-55/9999 © 9999 m PU hfxberle§me5| kontrol zaman 0/0,1-999,8 s/ 9999

zamani araligi 9999
58 (;Ikl? frekqnm yiikselme 0-60s 1s 3 PU haberlesmesi bekleme 0-150 ms/9999 9999
gecikmesi zaman ayari
59 Dijital potansiyometre se¢imi 0/1/2/3 0 12 ‘I:;Jr/haol;(esrlee?:qwieﬂ CR/LF 012 1
60 Enerji tasarrufu kontrol se¢imi 0/9 0 yok seg
Anza sonrasi tekrar 125 Klemens 2 s frekansi 0-400 Hz 50 Hz
65 - 0-5 0 kazang ayari
calisma secimi
Klemens 4 set frekansi
66 Akim sinirlama baslangi¢ 0-400 Hz 50 Hz 126 Kazang ayan 0-400 Hz 50 Hz
frekansi
PID kontrol otomatik
67 Alarm sonrasl tekrar 0-10/101110 0 127 anahtarlama frekans! 0-400 Hz/9999 9999
calisma sayisi
68 Tekrar ¢alisma bekleme zamani 0,1-600s 1s 128 PID aksiyon secimi 020/21/40-43 0
129 PID oransal band 9% 0.1-1000/9999 % 100
6 Tekrar calisma 0 0
adedi ve silme 130 PID integral zamani 0,1-36005/9999 1s
70 Rejeneratif fren siddeti %0-30 %0 131 PID st limit % 0-100/9999 9999
, - 0/1/3/13/23/ 132 PID alt limit % 0-100/9999 9999
Ul Baglanan motor tipi 40/83/50/53 0
133 PID set degeri % 0-100/9999 9999
72| PWM frekans segimi 015 ! 134 | PIDdiferansiyel zamani 0,01-10,005/9999 9999
73 Analog girig se¢imi 0/1/10/11 1 15 PU dil segimi 0—7 1
7 Girg fltre z2man sabit 0-8 ! 146 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
Reset se¢imi/PU baglantisi a4
» algilama/PU stop secimi 0-3/14-17 1 150 Gl alom, I % 0-200 % 150
algilama seviyesi
77 Parametre yazma se¢imi 0/1/2 0 Ciis akimi algilama
Ters doniisii 151 gecikmesi 0-10s 0s
78 - 0/1/2 0
engelleme seqimi Sifir akim algilama
— 152 raumaig %0-200 %5
79 (alisma modu segimi 0/1/2/3/4/6/7 0 seviyesi
80 Motqr kapasitesi (Manyetik aki 0,1-7,5 kW/9999 9999 153 S|f|r.ak|m'algllama 0-1s 055
vektor kontrolu) gecikmesi
82 Motor uyartim akimi 0-500A/9999 9999 156 Akm smquma 0-31/100/101 0
‘ _“ 2000/ islevi secimi
83| Nominal motor geriimi 0-1000v 400V@ 157 | OLsinyali gkis gecikmesi 0-255/9999 0s
84 Nominal motor frekansi 10-120 Hz 50 Hz 158 AM demensi fonksiyon segimi 1—3/55/28/;;%1%31/24/ 1
90 Motor sabiti (R1) 0-50 €2/9999 9999
: Geligmis fonksiyon
160 0/9999 9999
9% Auto tuning 011721 0 ayar ekrani
ayarlan/durum
Parametre {initesi ayar diigme
. 0-31 161 ) 0/1/10/1 0
fonksiyonu
17 PU haberlesme istasyonu (0-247) 0 )/
Anlik enerji kesintisinde yeniden
118 PU haberlesme hizi 48/96/192/384 192 162 start segimi 0/1/10/11 1
PU haberlesme stop i
19 . . 0/1/10/11 1 Yeniden baslama o0 N
bit uzunlugu 165 akim limiti % 0—200 % 150
PU haberlesme kis akimi saptama sinyali
120 arite kontrol 0Nz 2 16 g'ek'fem'e \ saptama syl 0-105/9999 01s
121 PU haber!egmesi tekrar deneme 0-10/9999 1 167 Cikis akimi saptama islemi se¢imi 0/1 0
sayIsi segimi
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Parametre Listesi

Para- i s . Baslangi¢ Para- i . . Baslangi¢
metre Isim Ayar Araligi Dederi metre Isim Ayar Araligi Degeri
168 . 255 Omiir alarmi durum ekrani (0-15) 0
Uretici parametre ayarlan. Dedistirmeyiniz. - — —
169 256 Ielllzrzl:]llm limitleme devresi 6miir (% 0-100) %100
170 | Kmtlatitgicsayaa 0/10/9999 9999 By
gorme/sifirlama 257 Kumanda kondansatdrleri miir (% 0-100) %100
. ekrani
g1 | Sallsma saati sayaa 0/9999 9999 By
gorme/sifirlama 258 Ana devre kondansatorleri 6miir (% 0-100) %100
0-5/7/8/10/12/14/16/1 elan
178 STF klemens fonksiyonu secimi 8/24/25/37/ 60 259 Ana devre kondansator kullanim 1 0
60/62/65—67/9999 omrii dlctimii
0-5/7/8/10/12/14/16/1 260 PWM frekansina otomatik gegis 0/1 0
179 STR klemens fonksiyonu se¢imi 8/24/25/37/ 61 beke kesildi d
61/62/65-67/9999 261 | ebekekesildidurus 01 0
seimi
180 | RLMemensfonksiyonusedmi | o 5/7/610/12/1416/1 0 267 | Klemens 4 giris secimi 01/2 0
181 | RMklemens fonksiyonu segimi 812425731/ ! 268 | Monitor ondalik hane secimi 0/1/9999 9999
182 RH klemens fonksiyonu seimi 62/65-67/3999 2 =
269 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
O3 /ATTI8I11~16/25] Dijital ayar potu ile frekans 0/0.01/0.10/
26/46/47/64/ 2% degistirme ayar genligi 1.00/10.00 0
70/90/91/93/95/ gitirme ayargenta T
) . 196/98/99/100/101/103/ I - 1-6/101-106/
190 RUN klemens fonksiyonu secimi 104/107/108/111-116/ 0 296 Sifreli kilitleme diizeyi 9999 9999
125/126/146/147/164//
170/190/191/193/195/ 297 Sifreli kilitleme/kilit agma (1()0037(99999989/) 9999
196/198/199/9999 -
01/3/4/7/8/11-16/25/ 298 Frekans arama kazanal 0-32767/9999 9999
26/46/47/64/ Tekrar ¢alisma sirasinda dénme
70/90/91/95/96/ 2% yoni belirleme 0/1/9999 9999
A,B,C klemenslerinin fonksiyon 98/99/100/101/ o o
192 seqimi 103/104/107/108/111— 2 338 Haberlesme islemi komut kaynad 0/1 0
116/125/126/146/147/ 339 Haberlesme hiz komut kaynag 0/1/2 0
164/170/190/191/195/ -
196/198/199/9999 340 Haberlesme baslatma mod se¢imi 0/1/10 0
- 342 Haberlesme EEPROM yazma secimi 0/1 0
2339 | Soluhiz setdeger 0-400 H2/9999 9999
(hiz8..15) 343 Haberlesme hata sayisi — 0
240 Soft-PWM segimi 0N 1 450 2. Motor segimi 0/1/9999 9999
241 Analgq girig B o 0 495 Uzak gikis segimi 0/1/10/11 0
monitdrleme secimi -
496 Uzak cikis veri 1 0-4095 0
244 Sogutma fani calisma secimi 01 1
g cls ¢ 502 Haberlesme hatasi stop mod 0172 0
245 Nominal kayma degeri % 0-50/9999 9999 secimi
26 SKaaglrEa kompanzasyonu zaman 0,01-10s 055 503 Bakim zamanlayicisi 0(1-9998) 0
Bakim zamanlayicisi alarmi zaman
- A 504 0-9998/9999 9999
247 Sabit ¢ikis bolgesi kal'yn}a 0/9999 9999 ayan
kompanzasyonu segimi —
549 Protokol secimi 0/1 0
(Calisma sirasinda topraklama
249 - 0/1 0
hatas! denetimi / 551 feug':'n?d galtgma komutu kaynak 2/4/9999 9999
0-100/ Ny |
250 | Durus secimi 1000-11005/ 9999 555 | Akm ortalama zamani 01-10s 1s
8888/9999 556 Cikis data maskeleme zamani 0-20s 0s
251 Cikis faz koruma segimi 01 1
Frekans inverterleri — Baslangi¢ Kilavuzu A-3



Parametre Listesi Ek
Para- i . Baslangi¢ Para- i . Baslangi¢
metre Isim Ayar Araligi D metre Isim Ayar Araligi e

Akim ortalama degeri ¢ikisi Nominal inver- 889 Bog parametre 2 0-9999 9999
557 L 0-500A
referans degeri ter cikis akimi o —
891 Toplam giig izleme hanesinin 0-4/9999 9999
561 PTC termistori koruma diizeyi 0,5-30 k€2/9999 9999 degisim siiresi
PR Q
563 Kimilaif sebeke - (0-65535) 0 AM klemens kalibrasyonu — —
beslenme sayaci tasma degeri (901)
Kiimiilatif calisma Q
564 sayaci tasma degjeri (0-65535) 0 (002) Klemens 2 set offset ayan 0-400 Hz 0Hz
571 Baslangic frekansinda tutma 0,0-10,05/9999 9999 G
zamani (002) Klemens 2 frekans kazang ayari % 0-300 %0
Cikis kesintisi saptama 0-3600s/
B iiesi 9999 1s 125 | Klemens 2 kazanc
(903) frekans ayari 0-400Hz S0tz
576 E:;Eakn:;ﬂ:?ew 0-400 Hz 0Hz a
Klemens 2 set kazang % 0-300 %100
577 Cikis kesintisi iptal etme diizeyi % 900-1100 % 1000 (903) | ayan
i i imi €
592 Gegis fonksiyonu secimi 0/1/2 0 Elzr:ens 4 set offset 0-400 Hz 0Hz
593 | Maksimum biyiiklik secimi %0-25 %10 (004 | o
504 Traversstrasinda yavaglarkenki biyikidk % 0-50 %10 ® Klemens 4 frekans % 0-300 %20
dedisimi kompanzasyon miktan (904) kazang ayari
Traverssirasinda hizlanirkenki bilyiikliik 126 Klemens 4 kazan
595 o 4 % 0-50 %10 ¢ -
degjisimi kompanzasyon miktan ’ ’ (905) | frekans ayan 0-400 Hz 50Hz
596 Travers sirasindaki hizlanma zamani 0,1-3600s 5s I
Klemens 4 set kazang % 0-300 %100
597 Travers sirasindaki yavaslama zamani 0,1-3600's 5s (905) ayar ’ ’
611 Yeniden alismada hizlanma siiresi 0-36005/9999 9999 (22(922)
653 Hiz diizeltme kontroli %0-200 0 (;5 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
665 Rejenerasyon engelleme frekans % 0-200 %100 923)
kazana
— 990 PU buzzer kontrol 0/1 1
87 Giris faz hatasi o 0
koruma segimi ® 991 PU kontrast ayari 0-63 58
882 Re]_en_erasyon engelleme islemi 012 0 Pr.CL Parametre sil 0/1 0
secimi ALLC Tiim parametreleri sil 0/1 0
Rejenerasyon engelleme islem . 400V DC/ Bl Al isiniisil 1
883 seviyesi 300-800V 780V DC® r.C arm ge¢misini si 0/ 0
B Fabrika ayarlarindan farkli
Rejenerasyon engelleme PR.CH Jerin adsterilmesi 0 0
885 kompanzasyon frekansi sinir 0-10Hz/9999 6Hz parametrelerin gosterimest
degeri
886 Rejenerasyon engelleme gerilim % 0-200 %100
kazana
888 Bos parametre 1 0-9999 9999
Aciklamalar:
Kapasiteye bagli olarak degisir.
@ "8888" degeri ayarlandiginda, maksimum ¢ikis gerilimi giris geriliminin % 95'idir.
® "9999" degeri ayarlandiginda, maksimum ¢ikis gerilimi giris gerilimine esittir.
® ilk deger gerilim sinifina bagli olarak degisir.
® Yalnizca Ug fazli enerji girisi olan modeller icin gecerlidir.
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Parametre Listesi

A.1.2 FR-E700
Para- Ap . Baslangi¢ Para- i . Baslangig
metre Isim Ayar Araligi e metre Isim Ayar Araligi e
0 Tork ayan % 0-30 % 6/4/3/29 33 Frekans atlama 2A 0-400 Hz/9999 9999
1 Maksimum cikis frekansi 0-120 Hz 120 Hz 34 Frekans atlama 2B 0-400 Hz/9999 9999
2 Minimum gikis frekansi 0-120Hz 0Hz 35 Frekans atlama 3A 0-400 Hz/9999 9999
3 Baz frekansi 0-400 Hz 50 Hz 36 Frekans atlama 3B 0-400 Hz/9999 9999
4 %ou!(lilslerll(lﬁ Isze)t _digHen 0-400 Hz 50Hz 37 Hiz gdstergesi 0/0.01-9998 0
y 40 RUN tusu dénme yonii segimi 0/1 0
Goklu hiz set degeri 8 o o 0
5 (orta hiz) - RM 0-400 Hz 30Hz 4 Frekansa ulagildi bdlgesi % 0-100 % 10
Coldu hiz set degier 4 Cikis frekansi algilama 0-400 Hz 6 Hz
6 | (isikhz) - RL 0-400Hz 10Kz Ters daniiste gkisfrekans)
? g | s 0-400 Hz/9999 9999
7 Hizlanma zamani 0-36005/360 5/10/155s® 9
8 | Yavaslama zaman 0-36005/360s | 5/10/155© 44 | Nandhaanma/ 0-36005/360s | 5/10/155%
yavaglama zamani
Nominal
9 Elektronik termik O/L rle 0-500A inverter 45 ikinci yavaslama zamani 0-36005/360 s/ 9999
® 9999
¢ikis akimi
e 46 ikinci tork ayari % 0-30/9999 9999
DCenjeksiyonla frenleme
10 islem frekansi 0-120Hz 3z ikinci V/F
? 47 0-400 Hz/9999 9999
. (baz frekansi)
1 DCenjeksiyonla frenleme 0-105 055
islem siiresi ! 48 ikinci akim sinirlama degeri % 0-120 %110
1 il)lce:ue:rsill)il;rilla frenleme %0-30 %42@ 51 Ikinci elektronik termik O/L réle 0-500A/9999 9999
slem g 0/5/7-12/14/20/
13 Baslama frekansi 0-60 Hz 0,5Hz 52 DU/PU ana gdsterge veri segimi 23-25/52-57/61/ 0
14 Yiik yapisi secimi 0/1/2/3 1 62/100
15 | Jog frekans 0-400 Hz 5He g5 | Frekansizleme 0-400Hz 50Hz
referansi
16 Jog hizlanma/ 0-36005/360 05s Akim izleme Nominal inver-
yavaslama zamani 56 0-500 A
referansi ter ¢ikis akimi
17 MRS girisi secimi 0/2/4 0 P )
Yiiksek hiz maksimum 2 3::;1: esimesisenkionzasion 0/0,1-55/3999 © 9999
18 frekans! 120-400Hz 120 Hz
58 Cikis frekansi yiikselme gecikmesi 0-60s 1s
e 0-1000V/ N .
19 Baz frekans gerilimi 8338 2/9999 @ 8888 59 Dijital potansiyometre secimi 0/1/2/3 0
60 Enerji tasarrufu kontrol segimi 0/9 0
20 Hizlanma/yavaglama referans 1-400 Hz 50Hz
frekansi 61 Referans akim 0-500 A/9999 9999
21 Hizlanma/yavaslama zaman artimi 0/1 0 6 I(-illezJ:?mada referans % 0-200/9999 9999
22 Akim sinirlama degeri % 0-200 % 150 9
" Yavaslamada referans 0
23 \k(uksek hizli galisma akim sinir %0-200/9999 9999 63 deger % 0—200/9999 9999
ompanzasyonu
- Aniza sonrasi tekrar
%27 (ﬁ:’l';'z h';)se‘ degeri 0-400 Hz/9999 9999 6 | caligma secimi 0= 0
Akim sinirlama baslangig g
29 le[apmq/ygva§lama 012 0 66 frekansi 0-400 Hz 50 Hz
eqrisi segimi
- - Alarm sonrasl tekrar
30 ReJengratlf fre'n ‘ 012 0 67 ligmasays 0-10/101-110 0
fonksiyon secimi
3 Frekans atlama 1A 0-400 H2/9999 9999 68 Tekrar calisma bekleme zamani 0,1-360s 1s
32 Frekans atlama 1B 0-400 Hz/9999 9999
Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu A-5
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Para- i . Baslangi¢ Para- i . . Baslangi¢
metre Isim Ayar Araligi Decen metre Isim Ayar Araligi e
6 Tekra.r §a||.§ma 0 0 3 PU haberlesmesi bekleme zaman 0-150 ms/9999 9999
adedi ve silme ayan
- - P o p -
70 Rejeneratif fren siddeti % 0-30 %0 12 PU haperle§me3| CR/LF var/yok 0172 1
0/1-3-6/13-16/ sedm
n Baglanan motor tipi 23/24/40/43/44/ 0 125 Klemens 2 set frekansi kazang ayari 0-400 Hz 50 Hz
50/53/54 12 Klemens 4 set frekansi kazang 0-400 Hz 50 Hz
72 PWM frekans secimi 0-15 1 ayan
73 Analog girig secimi 0/1/10/11 1 127 ?rlel)klgz;trol otomatik anahtarlama 0-400 H2/9999 9999
74 Giris filtre zaman sabiti 0-8 1
— , . - 0/20/21/40-43/
75 SET;;?/';’J/ST; ;Z‘egg'fr:f's' 0-3/14-17 n 18| PiD aksiyon segimi 50/51/60/61 0
77 Parametre yazma secimi i 0 129 PID oransal band % 0,1-1000/9999 % 100
Ters doniisii 130 PID integral zamani 0,1-36005/9999 1s
78 S 0112 0 —
engelleme se¢imi 131 PID st limit 9% 0-100/9999 9999
79 (alisma modu secimi 0/1/2/3/4/6/7 0 132 PID alt limit 9% 0-100/9999 9999
80 Motor kapasitesi 0,1-15kW/9999 9999 133 PID set degeri 9% 0-100/9999 9999
81 Motor kutup sayis 1://;15]/223;;% . 9999 134 PID diferansiyel zamani 0,01-10,005/9999 9999
145 PU dil seimi 0-7 1
- ® -
8 Motor uyartim akumi 0-300 4/33%9 9999 146 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
83 Nominal motor gerilimi 0-1000V 400V Hizlanmayavaslama zaman geis
84 Nominal motor frekansi 10-120 Hz 50 Hz B frekansi 0-400 H/9999 9999
Hiz kontrol kazanci (gelismis o 150 Cikis akimi algilama seviyesi % 0-200 % 150
8 manyetik aki vektdr kontroli) %0-200/9999 9999 - -
151 Cikis akimi algilama gecikmesi 0-10s 0s
% Motor sabiti (R1) 0-50 €2/9999 9999 152 Sifir akim algilama seviyesi % 0-200 %5
1 Motor sabiti (R2) 0-5002/9999® 9999 153 Sifir akim algilama gecikmesi 0-1s 05s
9 Motor sabiti (LT) 0‘;ggggH/ 9999 156 Akim sinirlama iglevi seimi 0-31/100/101 0
YRy 157 OL sinyali ¢ikis gecikmesi 0-255/9999 0s
- -1000 m
93 | Motorsabiti (L2) 9999® 9999 o [1-3/5/7-12/14121/24/5
158 AM klemensi fonksiyon secimi 1
94 Motor sabiti (X) 9% 0-1000/9999® 9999 26
A - 160 Kullanici grubu okuma segimi 0/1/9999 9999
uto tuning —
% | ayaran/durum oma 0 . ][’;:i:ye;eu lnitesi ayar diigme o101 0
. 0-31
7 PU haberlesme istasyonu (0-247) 0 162 Anlik enerji kesintisinde yeniden 00 1
18 PU haberl h 48/96/192/384 192 startseqm
aberlesme hizi
165 Yeniden baglama akim limiti % 0-200 %150
19 PU haberlesme stop 00T 1
i g 168 .
bituzunlugu Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
1o | PUhaberlesme 0 ) 169
parte ontrol 70 | KUmtlatitgucsayac 0/10/9999 9999
1 PU haberlesmesi tekrar deneme 0-10/9999 1 gorme/sifirlama
sayisi secimi 7 Calisma saati sayaci 0/9999 4999
m PU haberlesmesi kontrol zaman 0/0.1-999.8 s/ 9999 gorme/sifirlama
arahg 9999 172 Kullanici grubu gérme/toplu silme (0-16)/9999 9999
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Para- i . Baslangi¢ Para- i . . Baslangi¢
metre Isim Ayar Araligi Decen metre Isim Ayar Araligi e

173 Kullanici grubu tanimlama 0-999/9999 9999 0-100s/

: 250 Durus se¢imi 1000-1100s/ 9999

174 Kullanici grubu silme 0-999/9999 9999 8388/9999

0-5/7/8/10/12/ —
178 | STFKlemens fonksiyonu secimi 14-16/18/24/25/ 60 BT | ks faz koruma secimi o !
60/62/65—67/9999 255 Omiir alarmi durum ekrani (0-15) 0
0-5/7/8/10/12/ 256 ilk akim limitleme devresi 6miir ekrani (% 0-100) % 100
179 STR klemens fonksiyonu segimi 14-16/18/24/25/ 61 Kumanda kondansatérleri 6mir
61/62/65-67/9999 257 ekran! (% 0-100) % 100

180 RL Klemens fonksiyonu seqimi 0 258 Ana devre kondansatorleri miir (% 0-100) %100

181 RM klemens fonksiyonu se¢imi 1 ekrani ° °

0-5/7/8/10/12/

182 RH klemens fonksiyonu secimi 14-16/18/24/25/ 2 Ana devre kondansator kullanim

62/65-67/9999 B9 | Gt lgimi o 0

183 MRS klemens fonksiyonu secimi

184 RES klemens fonkslyonu segimi 261 Sebeke kesildi durug se¢imi 0/172 0

190 RUN klemens fonksiyonu secimi 0/1/3/4/7/8/ 0 27 Klemens 4 gri secimi kil 0

11-16/20/25/26/ 268 Monitor ondalik hane seimi 0/1/9999 9999
46/47/64/90/91/ P o .
93/95/96/98/99/ 269 Uretici parametre ayarlar. Degistirmeyiniz.

100/101/103/104/107/1 270 Kontakta durma fonksiyon secimi 0/1 0

191 FU klemens fonksiyonu segimi 08/111-116/120/125/12 1

6/146/147/164/190/191/ 275 Egnézk;fzd::"fn:'ya”'m almi %0-300/9999 9999
193/195/196/198/199/ sukhiz garp
9999 276 ;(rzrlltae:(sta durma PWM tetikleme 0-9/9999 9999
0/1/3/4/7/8/11-16/20/2 :
5/26/46/47/ 277 Akim sinirlamasi tetikleme o 0
64/90/91/95/96/ esiginin degistirilmesi
A,B,Cklemenslerinin fonksiyon 98/99/100/101/ :

192 segimi 103/104/107/108/111-1 2 278 Mekanik fren agma frekansi 0-30Hz 3Hz
16/120/125/126/146/14 279 Mekanik fren agma akimi % 0-200 % 130
7/164/190/191/195/196/ Mekanik um alai

198/199/9999 280 ekanik fren agma akim algilama 0-2s 035
zamani
Coklu hiz set degeri -
232-239 0-400 Hz/9999 9999
(hiz8..15) z 281 Ba§!ang|gt"a mgkanlkfren agma 0-5s 03s
gecikme siiresi

240 Soft-PWM secimi 0/1 1

’ sedm! / 282 Mekanik fren islem frekansi 0-30Hz 6Hz

241 Analog giri itorl imi 0/1 0

nalog giris monitorleme secimi / . Durusta mekanik fren s 0

244 Sogutma fani calisma segimi 0/1 1 islem siiresi i 28

245 Nominal kayma degeri 9% 0-50/9999 9999 286 Droop kazana % 0-100 %0

26 f:g::a kompanzasyonu zaman 0,01-10s 055 287 Droop filtre sabiti 0-1s 03s

292 Otomatik hizlanma/ yavaslama 0/1/7/8/11 0
Sabit cikis bolgesi kayma -
247 Kompanzasyonu segimi 0/9999 9999 293 Hizlanma/yavaslama secimi 0/1/2 0
Dijital ayar potu ile frekans 0/0,01/0,10/
(alisma sirasinda topraklama 295 - 0
249 hatas! denetimi 0/1 0 degistirme ayar genligi 1,00/10,00
Frekans inverterleri — Baslangi¢ Kilavuzu A-7
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Para- i s . Baslangi¢ Para- i . Baslangi¢
metre Isim Ayar Araligi Degeri metre Isim Ayar Araligi Degeri
298 Frekans arama kazanca 0-32767/9999 9999 340 Hat:jerle§'mg baslatma 0110 0
Tekrar calisma sirasinda donme mod segimi
29 onil belirleme 0/1/209% 999 Haberlesme EPROM
! R azmas§e imi on 0
300 BCD giris offset degeri y ¢
301 BCD girs kazanc 34 Haberlesme hata sayisi — 0
= - 345 DeviceNet adresi FR-A7ND E/FR-A7NCA
30 BIN gis offset deeri FR-A7AXE opsiyonu i opsiyonu igin parametreler
303 BIN giris kazanci E%g‘g)arjme:’e'e') 346 DeviceNet haberlesme hiz (DeviceNet haberlesme)
it dijital giris
Dijital giris ve analog girig FR-A7NCE/FR-A7ND E/FR-A7NLE
304 -
kompansasyonu var/yok se¢imi . /FR-A7NP E
349 Haberlesme reset secimi . -
305 ok i - opsiyonlari igin parametreler
ma zamani isiem seqimi (CC-Link/PROFIBUS/DP haberlesme)
306 Analog giissinyal segimi 387 ilk haberlesme gecikme siiresi
307 Sifr analog ks ayan 388 Gonderme zaman araligi
308 Maksimum arTanq gk'? -ayan 389 Minimum gonderme silresi FR-A7NL E opsiyonu
309 Ana_qu glag sinyali gerilim/akim 390 9% ayar referans frekansi icin parametreler
gedisi — (LONWORKS haberlesme)
310 Analog sayac ¢ikis gerilim se¢imi 31 Alma siresiaral g
Analog sayag sifir gikis gerilim 392 Ola){ g.l{QUqu saptama
3N ayan genigligi
— FR-A7AY E opsiyonu 450 | 2.Motor secimi 0/1/9999 9999
31 Analog sayag maks. ¢ikis gerilimi icin parametreler —
ayar secimi (Analog/dijital cikis) 495 Uzak gikis seimi 0/1/10/11 0
313 YO klemens fonksiyonu secimi 496 Uzak gikis veri 1 0-4095 0
314 Y1 klemens fonksiyonu secimi 497 Uzak ¢ikis veri 2 0-4095 0
315 Y2 klemens fonksiyonu secimi 500 Habejlqme hatasi kontrol zaman FR-A7NC E/FR-A7ND E/
316 Y3 klemens fonksiyonu secimi anahg FR'AI7N|-'E./FR'A7NP E |
opsiyonlariicin parametreler
317 Y4 klemens fonksiyonu secimi 01 Haberlesme hatasi sayac
318 Y5 klemens fonksiyonu secimi 502 SH:Q?I:?EWE hatas1stop mod 0/1/2/3 0
30 Y6 Klemens fonksiyonu segimi 503 Bakim zamanlayicisi 0(1-9998) 0
30 RAT lemens fonksiyonu segimi FR-A7AR E opsiyonu Bakim zamanlayicist alarmi zaman
- - L 504 0-9998/9999 9999
321 RA2 klemens fonksiyonu secimi icin parametreler ayan
) - (Réle gikiglarr) ) -
322 RA3 klemens fonksiyonu secimi 541 Frekans komutu isaret secimi
323 | AMOOVayan FR-A7AY E opsiyonu 542 | Haberlesme istasyonu numarasi FR-A7NCE opsiyonu
icin parametreler . Haberlesme h icin parametreler
324 | AM10mAayan (Analogdijta ) eresmen (CC-Link haberlegme)
FR-A7AX E opsiyonu 544 (C-Link genisletilmis ayar
329 Dijital giri ondalik secimi icin parametreler USB haberlesmesi istasyon
U 547 0-31 0
(16 bit dijital giris) numarasl
338 Haberlesme islemi komut kaynag 0/1 0 USB haberlesmesi kontrol zaman 0/0,1-999,8 s/
>48 araligi 9999 9999
339 Haberlesme hiz komut kaynagi 0/1/2 0 9
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Para- i . Baslangi¢ Para- i . Baslangi¢
metre Isim Ayar Araligi Deosti metre Isim Ayar Araligi ]
549 Protokol se¢imi 0/1 0 a .
(901) AM klemens kalibrasyonu — —
550 NET mpd calisma komutu kaynak 0/2/9999 9999
segimi Q
Klemens 2 set offset ayan 0-400 Hz 0Hz
551 | PUmod caligma komutu kaynak 2/3/4/9999 9999 (%02)
segimi G
555 Akim ortalama zamani 01-1,0s 1s (002) Klemens 2 frekans kazan ayari % 0-300 %0
556 Cikis data maskeleme zamani 0-20s 0s 125 Klemens 2 set frekans kazanc oo o
Akim ortalama degeri cikisi Nominal inver- (903) ayarl g g
557 L 0-500 A
referans degeri ter ¢ikis akimi a
iimilati Klemens 2 set kazang ayari % 0-300 % 100
563 Kiimiilatif sebeke » (0-65535) 0 (903) ay 0 0
beslenme sayaci tasma degeri
P €
564 Kamlatif calisma (0-65535) 0 504 Klemens 4 set offset ayan 0-400 Hz 0Hz
sayad tasma degeri (904)
6
571 | Baslangi frekansinda tutma 0,0-10,05/9999 9999 Klemens 4 frekans kazang ayari %0-300 %20
zamani (904)
611 Yeniden calismada hizlanma siiresi 0-36005/9999 9999 126 Klemens 4 set frekansi kazang 0400 Hs Sohs
645 AM OV ayan 970-1200 1000 (905) | ayan
653 Hiz diizeltme kontrolii % 0-200 0 ¥
1z dlzeltime kontrolt i (005) Klemens 4 set kazang ayari % 0-300 % 100
665 Rejenerasyon engelleme frekans % 0-200 %100
kazana (22(922)
800 Kontrol yontemi secimi 2030 20 (;5 Uretici parametre ayarlar. Degistirmeyiniz.
_ ®
859 Tork akimi 0-500 A/9999 9999 ©23)
872 Giris faz koruma secimi 0/1 0 990 PU buzzer kontrol o 1
882 s:éier:ie’asy"" engelleme islemi 0/1/2 0 991 | PU kontrastayan 0-63 58
883 Rejenerasyon engelleme islem 300-800V 780V DC rc Parametre il o 0
seviyesi ALLC Tiim parametreleri sil 01 0
Rejenerasyon engelleme Er.CL Alarm ge¢misini sil 0/1 0
885 korppgnzasyon frekansi sinir 0-10Hz/9999 6Hz Fabrika ayarlarindan farki
degeri PR.CH S 0 0
parametrelerin gdsterilmesi
886 Rejenerasyon engelleme gerilim % 0-200 %100
kazanal
888 Bog parametre 1 0-9999 9999
889 Bos parametre 2 0-9999 9999
Aciklamalar:
O] . Ny o
Kapasiteye bagli olarak degisir.
@ "8888" degeri ayarlandiginda, maksimum cikis gerilimi giris geriliminin % 95'idir.
® "9999" degeri ayarlandiginda, maksimum cikis gerilimi giris gerilimine esittir.
® FR-E740-026 ve daha alt modellerin ilk degerleri nominal inverter akim degerinin % 85'ine ayarlanmistir.
® Deger araligi Pr. 71 ayarina bagh olarak degisir.
Frekans inverterleri — Baslangi¢ Kilavuzu A-9



Parametre Listesi

Ek

A.1.3 FR-F700
Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;l.:mqu
Degeri Degeri
0 —.
0 Torkayan 9030 2//(; 65//41%/ 32 Frekans atlamasi 1B 0-400 Hz/9999 9999
! 5 33 Frekans atlamasi 2A 0-400 Hz/9999 9999
! Maksimum gl frekans 0-120Hz 120/60 e 34 Frekans atlamasi 2B 0-400 Hz/9999 9999
2| Minimum gs frekansi 0-120Hz Otz 35 | Frekans atlamasi 3A 0-400 Hz/9999 9999
3 | Barfrekans 0400z S0hz 36 | Frekans atlamasi 38 0-400 H2/9999 9999
4 Coklu hiz set dederi (yiiksek hiz) — RH 0-400 Hz 50 Hz 37 Hiz gostergesi 0/1-9998 0
5 Coklu hiz set degeri (orta hiz) - RM 0-400 Hz 30 Hz 7 Frekansa ulagid: bolgesi %0-100 %10
6 Coklu hiz set degeri (dilisiik hiz) - RL 0-400 Hz 10 Hz n s frekans! algiama 0-400 Hz 6 Hz
7 Hizlanma zamani 0-3600/360 s 55/155Q Ters daniiste gl frekans!
8 Yavaglama zamani 0-3600/360 105/30s® s algilama 0-400 tz/9999 9%
» - .. _ o @ Y
9 Elektronik termik O/L réle 0-500/0-3600 A Cikis anma ikisi m Ikinci hizlanma/yavag 0-3600/360's 55
DCenjeksiyonla frenleme islem lama zamani
10| frekansi 0-120H2/9999 3he 45| kinci yavaslama zamani 0-3600/360 5/9999 9999
. . . ikinci % 00—
1 E)éﬁr::ijekﬂyonla frenleme islem 0-10 5/8888 055 46 Ikinci tork ayan % 0-30/9999 9999
47 ikinci V//F (baz frekans) 0-400 Hz/9999 9999
12 gs:l'i‘rjr‘]"iks'y""'afre"'eme slem %0-30 % 4/2/1® 48 | ikinci akim sinirlama degeri %0-120 %110
13| Baslama frekansi 0-60 Hz 0,5 Hz 49 :":é’l‘('a‘:l;k'm sinlama galigma 0-400 Hz/9999 0Hz
1 Yk yaprst secimi on ! 50 ikinci gikis frekansi algilama 0-400 Hz 30Hz
15 Jog frekansi 0-400 Hz 5Hz
. . . . 0-500 A, 9999/
16 Jog hizlanma/yavaslama zamani 0-3600/360 s 05s o Hincielektronik termil O/L cle 0-3600 A, 9999 999
Vv MRS girs secimi 02 0 52 DU/PU ana gosterge veri secimi 2/3512{53;3?5177//120%/ 0
18 Yiiksek hiz maksimum frekansi 120400 Hz 120/60 Hz @
) . - 1-3/5/6/8-14/17/
S 0-1000V/ 54 CA klemensi fonksiyon se¢imi 1
19 Baz frekans gerilimi 8888 2/9999 @ 8888 21/24/50/52/53
Hizlanma/vavaslama referans 55 Frekans izleme referans 0-400 Hz 50 Hz
2 \ZanMalyavagama reter 1-400 Hz 50 Hz
frekansi ) 0-500 A/
56 Akim izleme referansi 0-3600 A9 Anma akimi
2 Hizlanma/yavaglama zaman artimi 01 0
. Sebeke kesilmesi senkronizasyon 0,0,1-55,9999/
04 0— 0
22 Akim sinirlama degeri % 0-120/9999 %110 57 Zamani 0,0,1-305, 9999 ® 9999
23 YViksek hizi cahisma aim sinie 9% 0-150/9999 9999 58 Cikis frekansi yiikselme gecikmesi 0-60s 1s
kompanzasyonu
2427 | Coklu hiz set deeri hiz 4-hiz 7 0-400 Hz/9999 9999 59| Vraktan fonksiyon segmi o 0
28 Coklu hz giris kompanzasyonu o 0 60 Enerji tasarrufu kontrol segimi 0/4/9 0
2 Hizlanmalyavaglama eiisi 03 0 65 Aniza sonrasi tekrar calisma segimi 0-5 0
66 Akim sinirlama baslangig frekansi 0-400 Hz 50 Hz
30 Rejeneratif fren fonksiyon secimi 072 0
) yon seg 0/1/2 67 Alarm sonras! tekrar calisma sayisi 0-10/101-110 0
31 Frekans atlamasi 1A 0-400 Hz/9999 9999 68 Tekrar calisma bekleme zamani 0-10s 1s
A-10 ~ MITSUBISHI ELECTRIC



Ek

Parametre Listesi

Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
69 Tekrar ¢alisma adedi ve silme 0 0 12 Klemens 4 set frekansi kazang 0-400 Hz S0Hz
70 | Rejeneratif fren siddeti %0-10 %0 ayan
71| Baglanan motor tip 011220 0 17| Pokontolotomatikanattarana | o0 /9999 9999
72| PWM frekans segimi 0-15/0-6/25® 2
A 128 PID aksiyon seimi 0M/2021/50/ 10
73 Analog girig secimi 0-7/10-17 1 51/60/61
74 Giris filtre siiresi sabiti 0-8 1 129 PID oransal band 9% 0,1-1000/9999 % 100
75 Reset secimi/ baglantisi ayrilan PU 0-3/14-17/ 1 130 PID integral zamani 0,1-3600/9999 1s
saptamasi/PU durdurma stop segimi | 100-103/114-117 31 PID st fimit % 0-100/9999 9999
76| Marm kod gl secimi o2 0 132 | PIDaltlimit % 0-100/9999 9999
77| Parametre yazma seqimi 0Nz 0 133 | PID set degeri % 0-100/9999 9999
78 | Ters ddnigil engelleme segimi o 0 134 | PIDdiferansiyel zamani 0,01-10,00 /9999 9999
79 (alisma modu se¢imi 0/1/2/3/4/6/7 0 Sebeke anahtarlama sekans s
Motor kapasitesi (basit manyetik 0,4-55kW, 9999/ 135 klemensi secimi o 0
80| o vektr kontroli) 0-3600kW, 9999@ | ¥
! 136 Kontaktdr gegis giivenlik siiresi 0-100s 1s
90 Motor sabiti (R1) 0-50€2, 9995/ o 9999 137 Baglamada bekleme siresi 0-100s 0,5s
0-400 mQ2, 9999 A ustutonda sehek -
arm olustugunda sebekeye gegis
100 | V/f birinci frekans 0-400 H2/9999 9999 B8 seqimi 01 0
101 V/f1 birinci gerilim 0-1000V ov i il qeci
139 Inverter sebeke otomatik gegis 0-60 Hz/9999 9999
102 | V/Rikindi frekans 0-400 Hz/9999 9999 frekans
103 | V/f2ikindi gerilim 0-1000V ov 149 | Rediktorboslugu hizianma 0-400 Hz 1Hz
frekans araligi
104 V/f3 ligiincii frekans 0-400 Hz/9999 9999 ediiktin boduzu bl
ediiktor boslugu hizlanma max.
105 | VB 0-1000V ov W i 0-360s 05s
106 V/f4 dordiincii frekans 0-400 Hz/9999 9999 "™ Rediiktdr boslugu yavaslama 0-400 Ha THz
107 | V/f4 dordiincii gerlimi 0-1000V ov frekans aralig
108 | /S besindifrekans 0-400 Hz/9999 9999 a3 | Rediktorboslugu yavaglama max. 0-3605 055
siire
109 V/f5 besinci gerilim 0-1000V ov
144 Hiz a6 . 0/2/4/6/8/10/102/ 4
17 PU haberlesme istasyonu numarasi 0-31 0 Iz gostergesi ayan 104/106/108/110
118 PU haberlesme hizi 48/96/192/384 192 145 PU dil secimi 0-7 1
19 PU haberlesme stop bit uzunlugu 0110m 1 148 | Ovolticin akim sinirlama seviyesi %0-120 %110
120 PU haberlesme parite kontrolii 0/1/2 2 id
S P 149 :gx;g; akim sinirlama %0-120 %120
1 PU haber.le§‘me5| tekrar deneme 0-10/9999 1 -
saylsi secimi 150 Cikis akimi algilama seviyesi % 0-120 %110
122 :gngr’ﬂ'%m“i kontrol zaman 0/0,1-999,8 5/9999 9999 151 Cikis akimi algilama gecikmesi 0-10s 0s
o0 haer b 152 Sifir akim algilama seviyesi % 0-150 %5
U haberlesmesi bekleme zaman
123 ayan ? 0-150 ms/9999 9999 153 Sifir akim algilama zaman 0-1s 05s
PU haberlesmesi CR/LF var/yok Akim siniflamasi sirasinda gerilim
124 seqimi ; )/ 0172 1 Bt zaltma segimi on !
155 RT sinyali aktivasyon secimi 0/10 0
125 Klemens 2 set frekansi kazang 0-400 Hz 50Hz
ayarl 156 Akim sinirlama islevi seimi 0-31/100/101 0
157 OL sinyali gikis gecikmesi 0-255/9999 0s
Frekans inverterleri - Baglangi¢ Kilavuzu A-11




Parametre Listesi

Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
158 AM terminali fonksiyon segimi 1-3/5/6/7/8-14/17/ 1 185 J0G terminali fonksiyon secimi 5
21/24/50/ 52/ 53 o - -
186 (S terminali fonksiyon se¢imi 6
Sebeke inverter otomatik gecis 0-8/10-14/16/24/25/
159 Fark frekansi 0-10Hz/9999 9999 187 MRS terminali fonksiyon secimi 37/62/64-61/ 24
188 STOP terminali fonksiyon secimi 9999 25
160 Kullanici grubu okuma segimi 0/1/9999 0 yonseg
b PR 189 RES terminali fonksiyon secimi 62
161 arametre iinitesi ayar diigme o110 0
fonksiyonu 190 RUN terminali fonksiyon segimi | 0-5/7/8/10-19/25/26/ 0
o - o : - 45-47/64/
160 ?tr;lrlr;nier?]li kesintisinde yeniden 0121011 0 191 SU terminali fonksiyon secimi 70-78/90-96/98/ 1
¢ 192 IPF terminali fonksiyon se¢imi 99/100-105/107/ 2
163 Yeniden baglama gecikmesi 0-20s 0s 193 OL terminalifonksiyon secimi 108/110-116/125/126/ 3
164 Yeniden baglama voltaj seviyesi % 0-100 %0 5= 14771641170/
194 FU terminali fonksiyon secimi 19-196/198/199/9999 4
- — o 0
165 | Yeniden baglama akim limit %0-120 %o 195 | ABC1 terminali fonksiyon secimi | 0-5/7/8/10-19/25/26/ 9
Cikis akimi algilama gecikme . 45-47/64/
166 | fonksiyon 0-105/95% 01s 70-78/90/91/
- - 94-96/98/99/100-105/
167 Cikis akimi algilama islem segimi 01 0
196 ABC2 terminali fonksiyon secimi | 107/108/11-116/125/ 9999
168 . 126/145-147/164/170/
Uretici parametre ayan.Degistirmeyiniz. 190/191/194—196/198/
169 199/9999
Kiimiilatif gii¢ sayact I -
01 Gorme/sifirlama 0/10/5959 9999 232-239 | oMlu-hz seqimi 0-400 Hz/9999 9999
(hizlar 8ile 15)
p1 | alisma saaatisayac gorme/ 019999 9999 240 | Soft-PWM secimi 0/1 1
toplu silme
172 Kullanici grubu gorme/toplu silme 9999/(0-16) 0 24 Analpg g 0/1 0
monitorleme secimi
173 Kullanici grubu tanimlama 0-999/9999 9999
2w Klemens 1 ek kompanzasyon % 0-100 %100
174 Kullanici grubu silme 0-999/9999 9999 degeri (klemens 2) ° °
- . - 0-8/10-14/16/24/25/ Klemens 1 ek kompanzasyon o 0
178 STF terminali fonksiyon segimi 37/60/62/64-67/9999 60 243 dedier (Klemens 4) % 0-100 %75
179 | STRterminali fonksiyon secimi (3);/86/11/06_2}24/1,1_?72/49/;;5; 61 244 | Sogutma fani aligma secimi on !
245 Nominal kayma degeri % 0-50/9999 9999
180 RL terminalifonksiyon seqimi 0 246 Kayma komppanzasyonu sabiti 0,01-10s 05s
181 RM terminali fonksiyon secimi 0-8/10—14/16/24/25/ 1 . Sabit gkis bolgesi kayma /o099 0008
182 RH terminali fonksiyon seimi 37/62/64~67/9999 2 kompanzasyonu segimi
183 RT terminali fonksiyon secimi 3 250 Durus seimi 0-1005/1000-1100s/ 9999
8888/9999
184 | AU terminali fonksiyon secimi 0-8M10-14116/24/25/ 4
37/62-67/9999 251 Cikis faz koruma segimi 0/1 1
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Parametre Listesi

Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
252 Offset diizeltme % 0-200 % 50 306 Analog ¢ikis sinyal secimi
253 Kazanc diizeltme % 0-200 % 150 307 Sifir analog cikis ayari
255 Omiir alarmi durum ekrani (0-15) 0 308 Maksimum analog cikis ayari
256 IIk akim limitleme devresi omiir (%0-100) %100 309 Analog gikis sinyali gerilim/akim geisi
ekrani - -
310 Analog sayac ¢ikis gerilim secimi
257 | Kontroldevresi kondansatord ank (0-100) %100 Analog saya sifr iks
gostergesi in -
gerilim ayar
Ana devre kondansatdrleri dmiir .
258 ekrant (% 0-100) % 100 1m0 Analog saya maks. cikis gerilimi FR-A7AY opsiyonu icin parametreler
- ayarsecimi (Analog/dijital gikis)
259 | Ana devre kondansator kullanm o1 0 313 | DOOgkis secimi
omrii olciimi
260 PWM frekansi otomatik degistirme 01 1 3 DOT gl segimi
261 Sebeke kesildi durug secimi 0/1/2 0 30 D02 gl segimi
% Yavaslama baslangic gikartilacak 0-20 Ha . 316 DO3 glks secimi
frekans degeri 317 D04 cikis segimi
263 (ikartma baslangig frekansi 0-120 Hz/9999 50 Hz 318 DO5 ikis secimi
264 Sebeke yok yavaslama zamani 1 0-3600/360 s 5s 319 DO6 ¢ikis secimi
265 Sebeke yok yavaglama zamani 2 0-3600/3605/9999 9999 320 RAT gikis secimi
e - FR-A7AR opsiyonu icin parametreler
266 gzblelisqkfer Z';I(::qf.um fampa 0-400 Hz 50 Hz 3 RAZ gl secimi (Role gikislarr)
98 322 RA3 cikis secimi
267 Kelemens 4 girig secimi 0/1/2 0 33 AMOOV ayan . I
imi - opsiyonu i¢in parametreler
268 lYlonltorondahk hane secimi 0/1/9999 9999 30 AMT0mA ayan pstyonu icin p
269 Uretici parametre ayari.Liitfen degistirmeyiniz. “ - FR-ATAX opsiyonu igin parametre
Yeniden baglama doniis yonii 3 Dijtalgirs ondahik secimi (16 bit dijital girisi)
299 alaiama secimi 0/1/9999 9999
9 ¢ 331 RS-485 Haberlesme istasyon numarasi 0-31(0-247) 0
BCD giris offset
300 i 3/6/12/24/48/96/
degeri 332 RS-485 Haberlesme hizi 192/384 96
BCD giris )
301 Kazanai 333 RS—485VHaberIe§me stop bit 01101 1
uzunlugu
BIN girig -
302 offset degeri 334 RS-485 Haberlesme parite 0/1/2 2
BN i FR-A7AX opsiyonu igin parametreler kontrol segimi
qirig (16 bit dijital giris) g
303 Kazanai 335 RS-485 Haberlesme tekrar 0-10/9999 1
deneme sayisi
Dijital girig ve analog
304 giris kompansasyonu 336 RS-485 Hall)evrle§me kontrol 0_333§ s 0s
var/yok segimi zaman araigi
Okuma zamani 337 | RS-485 Haberlesme bekleme 0-150 ms/9999 9999
305 . L zaman ayari
islem seimi
338 Haberlesme islemi komut kaynag 0/1 0
Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu A-13
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Ek

Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
339 Haberlesme hiz komut kaynag 0/1/2 0 557 ,:\el}l::acr)lrstzl:n;; degeri cikist 0-500 A/0-3600A® Ig;?;;eglf:ﬁl
340 Haberlesme baglatma mod secimi 0/1/2/10/12 0 9
341 | RS-485 Haberlesme CRILF secimi 01172 1 se3 | Klmilatfsebeke beslenme sayac (0-65535) 0
tasma degeri
342 Haberlesme EEPROM yazma secimi 01 0 ot Kmilatif alisma sayac tagma 0265535 .
343 Haberlesme hata sayimi — 0 degeri
345 DeviceNet adresi FR-A7ND opsiyonu icin parametreler 570 inverter caligma tip secimi 0/1 0
i (DeviceNet haberlesme)
346 DeviceNet haberlesme hizi $ 571 ZB:ri:g:?lgfrekansmda tutma 0,0-10,05/9999 9999
349 Haberlesme reset secimi FR-A7NC/FR-A7NP haberlesme opsiyonlari
3 § icin parametreler (CC-Link/PROFIBUS/DP) 573 4 mA seviyesi kontrol seimi 1/9999 9999
387 Haberlesme kontrol zaman aralii 575 PID uyuma modu gecikmesi 0-36005, 9999 1s
388 GBnderme zaman araligi 576 PID uyuma modu baglama seviyesi 0-400 Hz 0Hz
389 Minimum génderme siiresi FR-A7NL opsiyonu icin parametreler 577 PID uyuma modu bitig seviyesi 9% 900-1100 % 1000
390 % ayar referans frekansi (LONWORKS haberlegme) 578 Yardimar motor calisma segimi 0-3 0
391 Alma siresi araligi 579 Motor degistirme seimi 0-3 0
392 Olay giidiimlii saptama genigligi 580 Kgr}tal(i;)g;nahtarlama 0-100s 1s
495 Uzaktan cikis secimi 0/1 0 gects
19 Uzaktan s verisi 1 0-4095 0 581 Calistirma bekleme zamani 0-100s 1s
— Yardima motor baglanma
497 Uzaktan gikis verisi 2 0-4095 0 582 yavaglama siresi 0-3600 /9999 1s
Haberlesme hatasi kontrol zaman
00 aralig sg3 | ardmamotoraynima 0-3600'5/9999 1s
hizlanma siiresi
501 Haberlesme hatasi sayaci Ag opsiyonu icin parametreler 584 Yardima motor 1 calisma frekans 0-400 Hz 50 Hz
502 ?:gti)::eme hatast stop mod 585 Yardima motor 2 calisma frekansi 0-400 Hz 50 Hz
03 Bakim zamanlayicst 0(1-9998) 0 586 Yardima motor 3 ¢alisma frekansi 0-400 Hz 50 Hz
Bakim zamanlayicist alarmi 587 Yardima motor 1 durma frekansi 0-400 Hz 0Hz
204 zaman ayar 0-9998/9999 999 588 Yardima motor 2 durma frekansi 0-400 Hz 0Hz
50 Haberlesme istasyonu numarasl 589 Yardima motor 3 durma frekansi 0-400 Hz 0Hz
((CLink) FR-A7NC opsiyonu igin parametreler 500 Yardima motor start 0-3600s 55
543 Haberlesme hizi (CC-Link) (CC-Link haberlesme) algilama siiresi
544 (C-Link mod segimi 501 Zlarﬂ;nr:]c; :::::: stop 0-3600s 56
549 Protokol se¢imi 01 0 9
% Net mod calisma komutu kaynagy 175599 29 592 Travers fonksiyon segimi 0/1/2 0
secimi 593 Maksimum genlik degeri % 0-25 %10
551 PU mOfi gal|‘§m_a komutu n ) 504 Ya\{a§l_51ma genlik kompanzasyon % 0-50 %10
kaynag se¢imi degeri
555 Akim ortalama zamani 0,1-1,0s 1s 505 (I;Iézjg:ma genlik kompanzasyon %0-50 %10
556 Cikis data maskeleme zamani 0,0-20,0s 0s 9
596 Genlik hizlanma zamani 0,1-3600s 55
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Parametre Listesi

Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;lﬁng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
597 Genlik yavaslama zamani 0,1-3600's 5s (€] .
Terminal 2 set offset ayar 9% 0-300 %0
611 Tekrar calisma rampasl 0-36005/9999 5/155Q (902)
i _ 125
867 AM gl filresi 0-5s 001s Terminal 2 frekans kazan ayari 0-400 Hz 50Hz
869 Akim gikis filtresi 0-5s 0,025 (403)
— — 4
872 Girig faz hatasi koruma segimi 071 0 003 Terminal 2 set kazang ayan % 0-300 %100
| ey ln o ||
; § (904 Terminal 4 frekans offset ayari 0-400 Hz 0Hz
883 Rejgner.asyon engelleme islem 300-800V 760V DC
seviyesi ®
- Terminal 4 set offset ayar % 0-300 % 20
Rejenerasyon engelleme (904)
884 A 0-5 0
yavaslama hassasiyeti 126
: Terminal 4 frekans kazang ayari 0-400 Hz 50Hz
ggs | lacnerasiondankagnma | 04,0909 6Hz (905)
kompansasyon frekans limit degeri
@)
. a1 H 05 ()— 0
386 Rejenerasyon engelleme gerilim % 0-200 %100 (905) Terminal 4 set kazang ayari % 0-300 %100
kazana
@
888 Bog parametre 1 0-9999 9999 (030) Akim gikis akim offset ayari % 0-100 %0
889 Bog parametre 2 0-9999 9999
(€]
891 Kiimilatif gii¢ sayaci tasma degeri 0-4/9999 9999 (630) Akim ¢k set offset ayan % 0-100 %0
892 aebekle calisma durumundaki geiic %30-150 %100 o
€saplamast o1 Akim ¢ikis akim kazang ayari % 0-100 % 100
Uygulanan G31)
893 Enerji tasarrufu gostergesi 0,1-55kw/ motor m Y .
referansi (motor kapasitesi) 0-3600 kw @ kapasitesinin (©931) Akim gikis set kazang ayari %0-100 %100
LD/SLD degeri
Parametre kopyalama alarm ®
494 Sebeke qalismas! durumunda 023 0 989 resetme 10/100 10/100
kontrol diizenegi
- — 990 PU buzzer kontrol 0/1 1
895 Enerji tasarrufu referans degeri 0/1/9999 9999
— — 991 PU kontrast ayan 0-63 58
896 Enerji birim maliyeti 0-500/9999 9999
Enerii t Pap—— Pr.CL Parametre sil 0/1 0
nerji tasarrufu goriintileme
897 ortalama zamani 0/1-1000h/9999 9999 ALLC Tiim parametreleri sil 0/1 0
i iimiilatif g6 Er.CL Alarm ge¢misini sil 0/1 0
498 Er;e:‘]l tasarrufu kiimilatif gdsterge 0/1/10/9999 9999 gegmis
sifirlama PCPY Parametre kopyalama 0/1/2/3 0
gog | Senelikcalima oan % 0-100/9999 9999
(tahmiini deger)
@ o
FM,CA Terminalleri kalibrasyonu — —
(900)
Q
AM terminal kalibrasyonu — —
(901)
Q
Terminal 2 frekans offset ayar 0-400 Hz 0Hz
(902)
Aciklamalar:
Ayar, inverterin kapasitesine baghdir.
@ "8888" degeri ayarlandiginda, maksimum cikis gerilimi giris geriliminin % 95'idir.
® "9999" degeri ayarlandiginda, maksimum ¢ikis gerilimi giris gerilimine esittir.
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A.1.4 FR-A700
Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_l; Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng};
Degeri Degeri
0 —.
0 Torkayan 9030 /o2 /61/%3/ 33 Frekans atlama 2A 0-400 Hz/9999 9999
34 Frekans atlama 2B 0-400 Hz/9999 9999
- - ®
1 Maksimum cikis frekansi 0-120 Hz 120/60 Hz 35 Frekans atlama 3A 0-400 Hz/9999 9999
2| Minimum gs frekansi 0-120Hz Otz 36 | Frekansatlama 38 0-400 Hz/9999 9999
3 Baz frekansi 0-400 Hz 50 Hz 37 Hiz gostergesi 0/1-9998 0
4 Coklu hiz set degeri (yiiksek hiz) — RH 0-400 Hz 50 Hz 7 Frekansa ulagld: bolgesi %0-100 %10
5 Coklu hiz set degeri (orta hiz) - RM 0-400 Hz 30 Hz n Gl frekanst algilama 0-400 Ha 6He
6 Coklu hiz set degeri (dilsik hiz) — RL 0-400 Hz 10 Hz . Ters doniiste gk frekans! 0400 /9959 0008
7 Hizlanma zamani 0-3600/360 s 55/155@ algilama
8 Yavaslama zamani 0-3600/360 s 55/155@ 44 ikindi hizZlanma/yavaslama zamani 0-3600/360 s 55
9 Elektronik termik O/L rle 0-500/0-3600A% | Cikis anma gikisi 45 ikindi yavaslama zamani 0-3600/3605/9999 9999
. . . ikinei 0% 0—
10 ]E)rilfanrj;k5|yonla frenleme islem 0-120 Hz/9999 3Hz 46 Ikinci tork ayan % 0-30/9999 9999
47 ikinci V/F (baz frekans) 0-400 Hz/9999 9999
1 z.jcrszjeks'y"“'a frenleme islem 0-105/8888 05s 48 | ikinci akim sinirlama degeri %0-220 %150
— - 49 ikinci akim sinirlama galigma frekansi 0-400 Hz/9999 0Hz
1 DCenjeksiyonla frenleme islem %0-30 % 47219
gerilimi ° ° 50 ikinci gikis frekansi algilama 0-400 Hz 30Hz
L Baglama frekansi 0-60 Hz 0,5 Hz 51 ikinci elektronik termik O/L réle 0-500A, 9999/¢ 9999
- - 0-3600 A, 9999
14 Yiik yapisi secimi 0-5 0
0/5-14/17-20/22-25/
» Jog frekans 0-400 e otz 52 DU/PU ana gdsterge veri segimi 32-35/50-57/ 0
16 Jog hizlanma/yavaglama zamani 0-3600/360 s 05s 100
17 MRS giris se¢imi 0/2/4 0 1-3/5-14/17/18/
18| Viksek hiz maksimum frekansi 120-400 Hz 120/60 Hz © 5| CAterminalfonksiyon secimi 21/24/32-34/50/ 1
52/53/70
19 Baz frekans gerilimi 0-1000¥/ 8888 55 Frekans izleme referansi 0-400 Hz 50 Hz
g 8888 2/9999 ¥
Hizlanma/yavaglama referans 56 Akim izleme referansi 0-500 A//\ Anma akimi
20 frekansi 1-400 Hz 50 Hz 0-3600A
Sebeke kesilmesi senkronizasyon 0/0,1-55,9999/
21 Hizlanma/yavaglama zaman artimi 01 0 57 Zamani 0/0,1-305/9999® 9999
deri 04 )— 0
2 Akim sinirlama degeri 7%0-400 %150 58 Cikis frekansi yiikselme gecikmesi 0-60s 1s
33| Viksekhizh calismaakim simi % 0-200/9999 9999 59 | Uzaktan kontrol fonksiyon secimi 01123 0
kompanzasyonu
2427 | Cokluhizset degeri hiz - hiz7 0-400 H2/9999 9999 60 | Enerjitasarrufu kontrolsecimi o4 0
— Otomatik hizlanma/yavaslama: 0-500 A, 9999/
28 Coklu hiz giris kompanzasyonu 01 0 61 Referans akimi 0-3600 A, 9999 © 9999
29 Hizlanma/yavaslama egrisi 0-5 0 0 Otomatik hizlanma/yavaslama: 00-220/9999 0009
30 Rejeneratif fren fonksiyon secimi 0/1/2/10/11/20/21 0 Hizlanma referans degeri
31 Frekans atlama 1A 0-400 Hz/9999 9999 6 3;3;T1lzt$ah:zlfaer:;?§/£viilama %0-220/9999 9999
32| Frekansatlama 18 0-400 H2/9999 9999 ? i
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Parametre Listesi

Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
64 Otomfa'tlk h|z|§qma/yava§lama: 0-10 Hz/9999 9999 N 0-50 €2, (0-1000 mH),
Asansor modu igin baslama frekansi 93 Motor sabiti (L2) 9999/0—3600 mC2, 9999
65 Aniza sonrasi tekrar ¢alisma 0-5 0 (0-400 mH), 9999 ¥
66 Akim sinirlama baslangig frekansi 0-400 Hz 50 Hz 0-500 Q2,
- (% 0-100), 9999/
9% Motor sabiti (X 9999
67 Alarm sonrasi tekrar 0-10/101-110 0 X) 0-100Q,
calisma sayisi (%0-100), 9999 ©
68 Tekrar calisma bekleme zamani 0-10s 1s 95 Online auto tuning segimi 0-2 0
69 Tekrar calisma adedi ve silme 0 0 % Auto tuning 017101 0
. . . . _ _ @
70| Rejeneratffren siddefi %0-30/%0-10 %0 100 | /A (birinci frekans) 0-400 H2/9999 9999
0-8/13-18/20/23/24/ o
71| Baglanan motor tipi 30/33/34/40/ 0 0| VA (? rind gerilim) 0-1000V ov
43/44/50/53/54 102 V/f2 (Ikinci frekans) 0-400 Hz/9999 9999
72 PWM frekans secimi 0-15/0-6/25© 2 103 V/£2 (ikindi gerilim) 0-1000V ov
73 Analog girig secimi 0-7/10-17 1 104 V/f3 (Ugiincii frekans) 0-400 Hz/9999 9999
74 Giris filtresi zaman sabiti 0-8 1 105 V/f3 (Uiincii gerilim) 0-1000V oV
Reset secimi/PU baglantisi 0-3/14-17/ 106 V/f4 (dordiincii frekans) 0-400 Hz/9999 9999
7 algilama/PU stop se¢imi 100-103/114-117 1
9 Pseg 107 | V/f4 (dordiincil gerilim) 0-1000V 0V
76 | Mlarm kodu gis seqimi oz 0 108 | VIS (begincifrekans) 0-400 Hz/9999 9999
77| Parametre yazma seqimi o 0 109 | /S (beginci gerilim) 0-1000V oV
Ters doniisii P
78| engelleme secimi 012 0 110 ;J;r‘:]';‘n”l hiZlanma/yavaslama 0-3600/ 360 /9999 9999
79| Gahstrma modu seqimi 0ns2i3iajert 0 11| Uginci yavaglama zamani 0-3600/360 5/9999 9999
Motor kapasitesi (Manyetik aki 0,4-55 kW, 9999/ S o
80 vektr kontroli) 0-3600 kW, 9999 © 9999 12 l}guncu tork ayar % 0-30/9999 9999
N Votortunsan 2/4/6/8/10/12/14/ 0908 13 Ugiincii V/F (baz frekanst) 0-400 Hz/9999 9999
psay 16/18/20/9999 114 Ugiincii akim sinirlama degeri % 0-220 %150
0-500 A, 9999/ Uciincii akim sinirlama calisma .
82 Motor uyartim akimi 0-3600 A, 9999 ® 9999 115 frekans! 0-400 Hz 0
83 Motor anma gerilimi 0-1000V 400V 116 Ugiincii gikis frekansini algilama 0-400 Hz 50 Hz
84 Motor anma frekansi 10-120 Hz 50 Hz 17 PU haberlesme istasyonu numarasi 0-31 0
89 :ll(f‘l::;ttgzlj)kazana (manyetik % 0-200/9999 9999 18 PU haberlesme hizi 48/96/192/384 192
19 PU haberlesme stop bit uzunlugu 0/1/10/11 1
90 Motor sabiti (R1) 0-50€2, 9999/ 9999 120 PU haberlesme parite kontrolii 0/172 2
0-400 mQ2, 9999 :
05002, 9999/ 171 PU haber!e;meﬂ tekrar deneme 0-10/9999 1
91 Motor sabiti (R2) e 9999 sayist secimi
0-400me2, 99997 PU haberlesmesi kontrol zaman
122 N 0/0,1-999,8 5/9999 9999
0-5092, (0-1000 mH), aralg / o
2 Motor sabiti (L1) 9999/0-3600 mQ/,\ 9999 123 PU haberlesmesi bekleme zaman ayan 0-150 ms/9999 9999
(0-400 mH), 9999 ¥
124 PU haberlesmesi CR/LF var/yok seimi 0/1/2 1
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Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
125 :e;r:mal 2 set frekansi kazang 0-400 Hz 50Hz 155 RT sinyali aktivasyon secimi 0/10 0
y 156 Akim sinirlama islevi segimi 0-31/100/101 0
126 E)I;r:ens 4set frekansi kazang 0-400 Hz 50Hz 157 | OLsinyali gikis gecikmesi 0-255/9999 0s
- - . - 1-3/5-14/1718/
127 ;’rll)klgﬁrslltrol otomatik anahtarlama 0-400 H2/9999 9999 158 AM terminali fonksiyon secimi 21/24/32-34/50/52/53 1
10/11/20/21/50/51/60/ 159 ?:rll’ff'::g:;”e’ otomatk ges 0-10H2/9999 9999
128 PID aksiyon se¢imi 61/70/71/80/ 10
81/90/91/100/101 160 Kullanici grubu okuma segimi 0/1/9999 0
N1 0 R
129 PID oransal band % 0,1-1000/9999 % 100 161 ?:r:irs?eg:zumtem ayar digme 00T 0
130 PID integral zamani 0,1-3600 5/9999 1s y
131 | PIDistlimit % 0-100/9999 9999 167 | Anikenerj kesintisinde yeniden 0A1/2/1011/12 0
start secimi
imi % 0—
132 PID altimit %0-10019999 9999 163 Yeniden baglama gecikmesi 0-20 0s
deri 0% 0—
133 PID set deger %0-100/999 9999 164 Yeniden baglama voltaj seviyesi % 0-100 %0
134 PID diferansiyel zamani 0,01-10,005/9999 9999 16 Yeniden baglama akom limit %0-220 %150
Sebeke anahtarlama sekansi ¢ikig -
151 Lemensisegimi o1 0 166 | kisalimialglama gedkme 0-105/9999 01s
fonksiyonu
136 Kontaktor gecis giivenlik siiresi 0-100s 1s 167 Cikis akimi algilama islem secimi o 0
137 Baslamada bekleme zamani 0-100s 05s 168
§ i Uretici parametre ayarlan. Degistirmeyiniz
138 AIa_rm'o|u5tugunda sebekeye gegis n 0 169 p Y gistirmey|
segimi
; o Kiimiilatif gii¢ sayaci
139 Inverter sebeke otomatik gecis 0-60 Hz/9999 9999 170 gorme/sifrlama 0/10/9999 9999
frekansi
- . (alisma saati sayaci
140 Rediiktor boglugu hizlanma 0-400 Hz THz 17 g6rme/sifirlama 0/9999 9999
frekans araligi
11 Rediktor boshugu hedanma max sire 0-360s 055 172 Kullanici grubu gorme/toplu silme 9999/(0-16) 0
Rediiktd - 173 Kullanici grubu tanimlama 0-999/9999 9999
m ediiktor boglugu yavaslama 0-400 Hz TH
frekans 174 Kullanic grubunu silme 0-999/9999 9999
143 Rediiktdr boglugu yavaglama max. siire 0-360s 05s 0-20/22-28/37/
178 STF terminal fonksiyonu secimi 42-44/50/60/62/ 60
. . 0/2/4/6/8/10/102/
144 Hiz gstergesi 104/106/108/110 4 64-71/9999
S 0-20/22-28/37/
145 | PUdilseqimi o7 ! 179 | STRterminal fonksiyonusegimi |  42-44/50/61/62/ 61
148 0Vigin akim sinirlama seviyesi % 0-220 % 150 64-71/9999
149 10V igin akim sinirlama seviyesi 9% 0-220 % 200 180 RL terminal fonksiyonu secimi 0
150 Cikis akimi algilama seviyesi % 0-220 % 150 181 RM terminal fonksiyonu segimi 0-20/22-28/37/ 1
42-44/50/62/
151 Cikis akimi algilama gecikmesi 0-10s 0s 182 RH terminal fonksiyonu se¢imi 64-71/9999 2
152 Sifir akim algilama seviyesi % 0-220 %5 183 RT terminal fonksiyonu secimi 3
153 Sifir akim algilama gecikmesi 0-1s 05s 0-20/22-28/37/
Akim smiramas! sirasinda gerilim 184 AU terminal fonksiyonu secimi 42-44/50/62-71/ 4
154 ma g 01 1 9999
azaltma seimi
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Parametre Listesi

Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
185 J0G terminal fonksiyonu segimi 5 256 !E;Ir(lllm limitleme devresi 6miir (% 0-100) %100
186 (S terminal fonksiyonu secimi 6
0-20/22-28]31] Kumanda kondansatérleri miir
187 MRS terminal fonksiyonu secimi 42-44/50/62/ 24 257 ekran (% 0-100) % 100
- : - 64-71/9999
188 STOP terminal fonksiyonu secimi 25 e -
258 Ana devre kondansatérleri 6miir (% 0-100) %100
189 RES terminal fonksiyonu secimi 62 ekrani ° 0
190 RUN terminal fonksiyonu segimi 0-8/10-20/25-28/ 0 259 Ana devre kondansator kullanim o 0
’ - - 30-36/39/41-47/ omrii dlciimii
191 SU terminal fonksiyonu secimi 1
GA/T0/84/851 260 PWM frekansi otomatik degistirme 0/1 1
192 IPF terminal fonksiyonu seimi 90-99/100-108/ 2
193 OL terminal fonksiyonu seqimi 125_1112%711313111232// 59/ 3 261 Sebeke kesildi durug se¢imi 0/1/2/11/12 0
141-147/164/170/18/ 26 | |vaslamabaslangua glartiacak 0-20Hz 3Hz
194 FU terminal fonksiyonu secimi 185/190-199/9999 4 frekans degeri
195 | ABCT terminal fonksiyonu seqimi | 0-8/10-20/25-28/ 9 263 | Gikartma baglangi frekans 0-120H2/9999 S0Hz
30-36/39/41-47/ 264 | Sebeke yok yavaslama zamani 1 0-3600/360's 55
64/70/84/85/90/91/
94-99/100—108/ 265 Sebeke yok yavaglama zamani 2 0-3600/ 360 5/9999 9999
) ) - 110-116/120/ Sebeke kesildi durug rampa
196 ABC2 terminal fonksiyonu secimi | 125-128/130-136/139/ 9999 266 dedjisim frekansi 0-400 Hz 50Hz
141-147/164/170/184/
185/190/191/194—-199/ 267 Terminal 4 giris secimi 0/172 0
9999 268 | Monitir ondalik hane secimi 0/1/9999 9999
232-239 | Coklu hiz secimi (hizlar 8 ile 15) 0-400 Hz/9999 9999 269 Uretici parametre ayari. Liitfen degistirmeyiniz.
240 Soft-PWM calisma secimi 0/1 1 ] iikte. vii
270 Stop-on kontak/yu!(tg, yiiksek hiz 0123 0
241 Analog giris monitgrleme secimi 0/1 0 frekans kontrol secimi
; 271 Yiiksek hiz maks. akim ayan % 0-220 % 50
" Le[mlpal(ll1 ek kompanzasyon %0-100 %100 y
egeri (klemens 2) 272 Orta hiz min. akim ayari % 0-220 %100
543 | Terminal Tekkompanzasyon % 0-100 %75 273 | Akim ortalama araligi 0400 Hz/9999 9999
degeri (klemens 4)
274 Akim ortalama filtre zaman sabiti 1-4000 16
244 Sogutma fani calisma se¢imi 0/1 1 S otk »
top-on kontak uyartim akimi
245 | Nominal kayma degeri % 0-50/9999 9999 275 du;ak hiz garpim )f'aktf,m % 0-1000/9999 9999
Kayma kompansasyonu zaman . -
PZI N 0,01-10s 055 6 | StoponkontakPWMtasima 1 g o999/ 4 9999®| 9999
frekansi
247 Sabit gkis bolgesi kayma 0/9999 9999 278 Fren acma frekansi 0-30Hz 3Hz
kompanzasyonu secimi
279 Fren agma akimi % 0-220 %130
%0 D L 0-1005/1000-1100's/ 9999
5 urus segimi 3888/9999 280 | Frenagma akimi algilama zamani 0-2s 03s
251 Cikis faz koruma koruma secimi 0n 1 281 Baglamada fren agma zamani 0-5s 03s
252 Offset diizeltme 9% 0-200 %50 282 Fren agma frekansi 0-30Hz 6 Hz
253 Kazang diizeltme % 0-200 %150 283 Durusta fren kapama zamani 0-5s 03s
255 Omiir alarmi durum ekrani (0-15) 0 284 Ya\(a§|'ama algilama fonksiyon o/ 0
segimi
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Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
285 Asirt hiz algilama frekansi (Asin hiz 0-30 Hz/9999 9999 323 AMO 0V ayar FR-A7AY opsiyonu igin parametreler
sapmasi algilama frekans) 32 AM10mA ayan (Analog/dijital gikis)
qi 04 0)— 0
286 Egim kazana %0-100 %0 329 Dital airis ondalik secimi FR-A7AX opsiyonu icin parametreler
287 | Egim filtre zaman sabiti 0-1s 03s ialgiry ¢ (16 bit dijtal giris)
288 Eglm fonk5|yonu etkinlestirme 0121011 0 31 RS-485 Haberlesme istasyon 0-31(0-247) 0
segimi numarasi
291 Darbe katan girig secimi 0/1/10/11/20/21/100 0 3 RS-485 Haberlesme hiz 3/6/1129/22/43/;5/96/ %
292 Otomatik hizlanma/yavaslama 0/1/3/5-8/11 0
293 Hizlanma/yavaslama se¢imi 0-2 0 333 RS—485vHaberIe§me stop bit 0/1/10/11 1
uzunlugu
ili 04 0)— 0
294 UV engelleme gerilim kazanci % 0-200 % 100 » RS-485 Haberlesme parite kontrol o ,
299 Zf’:;g;’;g?'lfn"?a donis yondi 0/1/9999 9999 seimt
9 ¢ 335 RS-485 Haberlesme tekrar deneme 0-10/9999 1
300 BCD giris offset degeri saylsi
301 BCD girig kazanci 336 aRrSalzlt:IS Haberlesme kontrol zaman 0-999,8 5/9999 0s
302 BIN giris offset degeri . -
FR-A7AX opsiyonu iin parametreler RS-485 Haberle
= - sme bekleme
303 BIN giris kazana (16 bt dijital girisi) 337 zaman ayan 0-150 ms/9999 9999
304 Dijta gri ve analog girs - 338 Haberlesme islemi komut kaynagi 0/1 0
kompansasyonu var/yok secimi
305 Okuma zamant slem segimi 339 Haberlesme hiz komut kaynag 0/1/2 0
306 Analog ks sinyal secimi 340 Haberlesme baslatma mod seimi 0/1/2/10/12 0
307 Sifranalog gl ayan 341 RS-485 Haberlesme CR/LF segimi 0/172 1
308 Maksimum analog gkts ayan 342 Haberlesme EEPROM yazma seimi 0/1
309 Analog cikis sinyal gerilim/akim 38 Haberlesme hata sayimi — 0
gecisi 345 DeviceNet adresi FR-A7ND opsiyonu i¢in parametler
310 Analog sayag maks. cikis gerilimi 346 DeviceNet haberlesme hizi (DeviceNet haberlesme)
ayar seqimi 349 Haberlesme reset secimi FR-A7N iletisim opsiyonlari icin parametre
3n Analog sayasfir gki geriim ayan ERATAY onsivonu | 3509 | Durus pozisyonu komut segimi 0/1/9999 9999
Analog sayag maks. gikis gerilimi -A7AX opsiyonu igin parametreler @
312 ayar segimi (Analog/dijital gikis) 351 | Oryantasyon hiz 0-30Hz 2Hz
@ —
313 DO ik secimi 352 Durug yavas hizi 0-10Hz 0,5 Hz
314 DOT gl secimi 353 Durug yavas hizi gecis pozisyonu 0-16383 51
315 DO2 gl secimi 354 | Pozisyon dongii gegis pozisyonu 0-8191 9%
316 | D03 glkis secimi 355® | DCenjeksiyonla frenlemeislem 0-255 5
pozisyonu
3 DO4 glag secimi 356® | Dahili durus pozisyon komutu 0-16383 0
318 | DOS giki seqimi 3579 | Oryantasyon pozisyon bilgesi 0-255 5
319 | D06 gk seqimi 358® | Servo tork secimi 0-13 1
320 RA1 ¢ikis secimi 1) PP
o e FR-A7AR opsiyon cin parametreler 359 Encoder dénis yonii secimi 0/1 1
ik seg (Role ckislar) 360© | 16 bit veri seimi 0-127 0
322 RA3 cikis secimi
A-20 ~ MITSUBISHI ELECTRIC



Ek

Parametre Listesi

Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
361® Pozisyon degistirme 0-16383 0 416 Skala fonksiyon secimi 0-5 0
362@ Ez::z?syon pozisyonu déngii 0,1-100 1 417 Skala ayar degeri 0-32767 1
419% | Pozisyon komutu kaynak secimi 0/2 0
i Tamamlama sinyali ¢ikis gecikme
® yali cikis g _ - -
363 Siiresi 0-5s 05s 420® I;:;ll)e komutu hesaplama faktorii 0-32767 1
@ . . _
364 / Encoder durus kontrol siiresi 0-5s 0,5s J Darbe komutu hesaplama faktori o6 1
365@ | Oryantasyon limiti 0-605/9999 9999 paydasl
366® | Tekrar kontrol zamani 0-55/9999 9999 422® | Pozisyon dongii kazana 0-150[1/s] 25[1/s]
367® | Hizgeri besleme aralig 0-400 Hz/9999 9999 423% | Pozisyonileri besleme kazanci % 0-100 0
@ . _ . .
368 , Geri besleme kazanci 0-100 1 4@ P:\ZS)II:;I:)ZI:;taunllslazLaigma/ 0-50s 0s
369% | Encoder puls sayisi 0-4096 1024 yavas
374 Asir hiz algilama seviyesi 0-400 Hz 115Hz 425@ Eﬁzrlésyion leri besleme komut 0-5s 0s
376@ 5::/‘;‘:;’ sinyal kayb alglama 0/ 0 426® | Pozisyonlama toleransi 0-32767 Imp. 100
@ : _
380 Hizlanma S-diizeni 1 % 0-50 0 427 Asin seviye hatasi 0-400 k/9999 40k
381 | Yavaglama S-diizeni 1 %0-50 0 428 | Darbe komutu seqimi 05 0
@ - ] —
38 Hizlanma S-diizeni 2 %050 0 429 Sinyal temizleme se¢imi 0/1 1
® itir secimi _
383 Yavaslama S-diizeni 2 % 0-50 0 430 Puls monitdr secimi 0-5/9999 9999
38 | Giris puls hesaplama faktori 0-250 0 47| Dijtaltork komut offset degeri FR_MAX((;%SLYOEH'KT par{i)metreler
it dijital girisi
385 0 girig darbe icin frekans 0-400 Hz 0 8 Dijtaltork komut kazanc
. » 0-8/13-18/20/23/24/3
386 | Maksimum girs darbe frekans 0-400 e S0z 450 | ikinci motor tipi 0/33/34/40/43/44/50/ 9999
387 Haberlesme kontrol zaman aralii 53/54/9999
388 Gonderme zaman araligi 451 ikinci motor kontrol segimi 10/11/12/20/9999 9999
ad Minimum ganderme siresi FR-A7NL opsiyon igin parametreler 453 ikinci motor kapasitesi 0(1’;‘6_05&3/\/\”9999999% 9999
390 % ayari referans frekansi (LONWORKS-haberlegme) !
o 454 ikinci motor kutup sayisi 2/4/6/8/10/9999 9999
391 Alma silresi
o P 0-500A, 9999/
392 Olay algilama genisligi 455 Ikinci motor uyartim akimi 0-3600 A, 9999 @ 9999
3% Oryantasyon secimi kil 0 456 Ikinci motor anma gerilimi 0-1000V 400V
® iresi _ -
3% Oryantasyon hiz kazanai (P siresi) 0-1000 60 457 Ikinci motor anma frekansi 10-120 Hz 50 Hz
397@ | Oryantasyon hiziintegral zamani 0-20s 03335
e : 458 | ikincimotor sabitiR1 0-50£3,5995/ 9999
398® | Oryantasyon hiz kazanai (D siiresi) 0-100 1 0-400 mC2, 9999 ©
399® | Oryantasyon yavaslama orani 0-1000 20 ) _
: 459 | kinci motor sabiti R2 0-5092, 9999/ 9999
414 PLC fonksiyonu calisma se¢imi 0/1 0 0-400 m€2, 9999~
415 inverter calisma kilit modu secimi 01 0
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Ek

Parametre | ismi Ayar Araligi B;il;:?i" Parametre | ismi Ayar Araligi B;il;::’i's
0-50Q), 480® 8th. ppzisyon degeri ist 0-9999 0
460 | Tkinci motor sabiti L1 (0‘;_0220'3'2'(92999/ 9999 ! d'g'ts‘ —
(0-400mH), 99§9 ® 8@ Zt(l;i gic:?syon degeri alt 0-9999 0
0-50€3, 482® | 9th pozisyon degeri iist 4 digits 0-9999 0
461 lkind motor sabiti L2 (O_J_Oggomgggg/ 9999 483® | 10th pozisyon degeri alt 4 digits 0-9999 0
(0-400 mH), 9999 484® | 10th pozisyon dederi iist 4 digits 0-9999 0
0-5000, 485® | 11th pozisyon degeri alt 4 digits 0-9999 0
462 ikinci motor sabiti X 0- :)(101 Z,())g999/ 9999 486® | 11hpozisyon degeri st 4 digits 0-9999 0
(0-100%), 99'99 0} 487® 12th pozisyon degeri alt 4 digits 0-9999 0
463 ikinci motor auto tuning 0/1/101 0 488® | 12th pozisyon dedjeri st 4 digits 0-9999 0
4ga® | Diltal pozisyon kontrol ani durus 0.3600 0 489® | 13th pozisyon dederi alt 4 digits 0-9999 0
yavaslama zamani ' 490® | 13th pozisyon degeri iist 4 digits 0-9999 0
465@ ldpi;iztissyon degerialt 0-9999 0 491® | 14th pozisyon degeri alt 4 digits 0-9999 0
- T 492® | 14th pozisyon degeri iist 4 digits 0-9999 0
466 ldﬁ;iztlssyon deger it 0-9999 0 493® | 15th pozisyon degeri alt 4 digits 0-9999 0
4679 2. po;isyon degeri alt 0-9999 0 494® | 15th pozisyon dederi iist 4 digits 0-9999 0
4digits 495 Uzaktan cikis secimi 0/1/10/1 0
468@ tzl.dﬁgizti:yon degeri st 0-9999 0 496 Uzaktan gikis verisi 1 0-4095 0
- . 497 Uzaktan ikis verisi 2 0-4095 0
469 z.d[:;iztlzyon degerial 0-9999 0 498 PLC fonksiyonu flas bellegi sil 0-9999 0
470® i.d[;;iztissyon degeri ist 0-9999 0 500 :I;l;glleme hatasi kontrol zaman
@ j‘r‘.dr;;iztissyon degeri alt 0-9999 0 501 Haberlesme hatas sayaci Ag opsiyonlan icin parametreler
502 Haberlesme hatasi stop mod segimi
4@ j d[;;iztissyon degeriist 0-9999 0 503 Bakim zamanlayicisi 0(1-9998) 0
- o 504 Bakim zamanlayicisi alarmi zaman ayan 0-9998/9999 9999
473 lsl.dr:;iztlssyon teselt 0-9999 0 505 Hiz referans ayan 0-120 Hz 50 Hz
474 5. po.zisyon degeri list 0-9999 0 506 Kullanici parametresi 1 0-65535 0
4 digits 507 Kullanici parametresi 2 0-65535 0
475® 2 dﬁ;iztissyon degerialt 0-9999 0 508 Kullanici parametresi 3 0-65535 0
- o 509 Kullanici parametresi 4 0-65535 0
476 Zvdﬁ;iztlssyon et 0-99%9 0 510 Kullanici parametresi 5 0-65535 0
477® Z.d;;;iztissyon degeri alt 0-9999 0 51 Kullanici parametresi 6 0-65535 0
512 Kullanici parametresi 7 0-65535 0
478@ Zt(:‘igi‘::“y"" degerd it 0-9999 0 513 | Kullania parametresi 8 0-65535 0
. o 514 Kullanici parametresi 9 0-65535 0
479 it(li]igi(:?syon degenal 0-99%9 0 515 Kullanici parametresi 10 0-65535 0
516 Hizlanmada S-patern zamani 0,1-2,5s 0,1s
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Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
- i il deri 05 0)— 0
517 Hizlanmada S-patern tamamlama 01-255 01s 593 Maksimum genlik degeri % 0-25 % 10
zamant Yavaslama genlik kompanzasyon
04 0)— 0
518 Yavaglamada S-patern zamani 0,1-2,5s 0,1s % degeri %0-50 %10
519 Yavaslamada S-patern tamamlama 01-255 01 505 lejarl.ma genlik kompanzasyon % 0-50 %10
zamani degeri
539 xﬁ:{::l:;glf\aberlﬂme kontrol 0-999.8 5/9999 9999 596 Genlik hizlanma zamani 0,1-3600s 5s
9 597 Genlik yavaslama zamani 0,1-3600s 55
542 (Hca(tziir:]%me Istasyon numaresi 611 Tekrar calisma rampas| 0-36005/9999 5155
FR-A7NC opsiyonu i¢in parametreler Reienerasyon endelleme frekans
543 | Haberlesme hizi (CC-Link) (CC-Link iletisimi) 665 kai o yoneng %0-200 100
o (C-Link mod segimi 684 Ayarlama verisi birim segimi 0/1 0
547 USB Haberlesme istasyon numarasi 0-31 0 300 Caligma segimi 0-5/9-12/20 20
548 grsa'flgllaber'“mes' kontrolzaman | _g99,8 519999 9999 8029 | Uyartim segimi on 0
549 | Protokol secimi o 0 803 f:g'r;?"g aralig tork karakteristik o1 0
550 E‘EEJ"T':“" galisma komutu kaynak 0/1/9999 9999 804 | Tork komut kaynag secimi 0/1/3-6 0
aeri 0 — 0
557 | PUmod calismakomutu kaynak s i 805 | Tork komut degeri (RAM) % 6001400 %1000
secimi 806 Tork komut degeri (RAM, EEPROM) 9% 600-1400 % 1000
555 Akim ortalama zamani 0,1-1,0s 1s 807 Hiz limit secimi 0/1/2 0
556 Cikis data maskeleme zamani 0,0-20,0s 0s 808 ileri yon hiz limiti 0-120 Hz 50 Hz
557 i\el}:rrlac:lrstzlsr: degeri cikisi 0-500 A/0-3600AD Iz\éztae; IEII::?I 809 Geriyon hiz limiti 0-120 Hz/9999 9999
g 810 | Torklimit secimi 01 0
Kiimiilatif sebeke beslenme sayaci g PR
563 tasma dejer (0-65535) 0 811 Ayarlanmig kararliligi degistirme 0/1/10/11 0
P 812 Tork limit seviyesi (rejenerasyon) 9% 0-400/9999 9999
56 Kiimiilatif calisma sayaci tasma (0-65535) 0
degeri 813 Tork limit seviyesi (3. kadran) % 0-400/9999 9999
569 ikinci motor hiz kontrol kazanci 9% 0-200/9999 9999 814 Tork limit seviyesi (4. kadran) % 0-400/9999 9999
570 inverter calisma tip segicisi 0-3 2 815 Tork limit seviyesi 2 9% 0-400/9999 9999
571 E:ri::?lg frekansinda tutma 0,0-10,05/9999 9999 816 Hizlanmada tork limit seviyesi 9% 0-400/9999 9999
817 Yavaglamada tork limit seviyesi % 0-400/9999 9999
573 4 mA seviyesi kontrol se¢imi 1/9999 9999 :
818 Kolay kazang ayari tepki verme 115 3
574 ikinci motor online auto tuning 01 0 seviyesi secimi
575 PID uyuma modu gecikmesi 0-36005/9999 1s 819 Kolay kazan ayar se¢imi 0-2 0
576 PID uyuma modu baslama seviyesi 0-400 Hz 0Hz 820 Hiz kontrolii P kazang 1 9% 0-1000 % 60
577 PID uyuma modu biti? seviyesi 9% 900-1100 % 1000 821 Hiz kontrolii integral zamani 1 0-20s 0333s
592 Travers fonksiyon se¢imi 0/1/2 0 822 Hiz ayar filtresi 1 0-55/9999 9999
Frekans inverterleri — Baslangi¢ Kilavuzu A-23



Parametre Listesi Ek
Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;lﬁng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri

83 @ Hiz algilama filtresi 1 0-0,Ts 0,001s 864 Tork algilama % 0-400 % 150
824 Tork kontrol P kazang 1 % 0-200 % 100 865 Diisiik hiz algilama 0-400 Hz 1,5Hz
825 Tork kontrol integral zamani 1 0-500 ms 5ms 866 Tork izleme referansi % 0-400 %150
826 Tork ayar filtresi 1 0-55/9999 9999 867 AM gikis filtresi 0-5s 0,01s
827 Tork algilama filtresi 1 0-0,1s 0s 868 Klemens 1 fonksiyon secimi 0-6/9999 0
828 Model hiz kontrol kazanci % 0-1000 % 60 869 Akim gikis filtresi 0-5s 0,025
830 Hiz kontrol P kazang 2 % 0-1000/9999 9999 872 Giris fazi hatast koruma segimi 0/1 0
831 Hiz kontrol integral zamani 2 0-205/9999 9999 873 Hiz limiti 0-120 Hz 20 Hz
832 Hiz ayar filtresi 2 0-55/9999 9999 874 OLT seviye ayari % 0-200 %150

833@ Hiz algilama filtresi 2 0-0,15/9999 9999 875 Hata tanimlama 0/1 0
834 Tork kontrol P kazang 2 % 0-200/9999 9999 Hizileri besleme kontrolii/model

871 uyarlayici hiz kontrol secimi 02 0
835 | Tork kontrol integral zamani 2 0-500 ms/9999 9999 yaray i
836 Tork ayar filtresi 2 0-5'5/9999 9999 878 Hiz ileri besleme filtresi 0-1s 0s
ileri imiti 04 ()— 0
837 Tork alglama fltresi 2 0-0,15/9999 9999 879 Hiz leri besleme tork limiti % 0—400 % 150

840 | Torkoffset segimi 0-3/99%9 9999 880 | Yikataletorani 0-200 !

— ileri [ [
8419 | Torkoffset dederi 1 % 600-1400/9999 999 881 | Haileribesleme kazana 071000 e
82® | Torkoffset degeri 2 % 600—1400/9999 9999 882 ?:éﬁ:iemy"” engellemeislemi 0/1/2 0

® deri 0 _

8 Tork offset degeri 3 % 600-1400/9999 9% 883 Rejenerasyon islem seviyesi 300-800V 760/785V DCY

844® | Tork offset filtresi 0-55/9999 9999 -

_ 884 Rejenerasyon engelleme 05 0
845® | Tork offset degeri calisma silresi 0-55/9999 9999 yavaslama hassasiyeti

® - -

846 Tork offset balans kompansasyonu 0-10V/9999 9999 885 Rejenerasyon engelleme N 0-10 H2/9999 6 Hz

inis zaman tork offset terminall kompanzasyon frekansi sinir degeri

847 0f|f§seztde'elri l %0-400/9999 9999 Rejenerasyon engelleme gerilim

g 886 Jenerasyon engelleme g %0-200 %100
inis zamani tork offset terminali 1 kazana

® 0% 0—

848 kazanci %0-400/3399 9999 888 Bos parametre 1 0-9999 9999
849 Analog giris offset ayan % 0-200 % 100 889 Bos parametre 2 0-9999 9999
850 (Calisma secimi 01 0 891 Kiimiilatif gii¢ sayaci tasma degeri 0-4/9999 9999
853 Hiz sapma zamani 0-100s 1s 892 Yiik faktorii 9% 30-150 % 100
854 Uyartim orani 9% 0-100 % 100 Uygulanan
858 Terminal 4 fonksiyon secimi 0/1/4/9999 0 Enerji tasarrufu gostergesi 0,1-55kW/ m(.)tor' )

893 | feferans! (motor kapasitesi) 0-3600 kW @ kapasitesinin
859 | Torkakimi 0-500A,9999/ 9999 P SLD/LD/NDY HD
0-3600 A, 9999 degeri
P 0-500 A, 9999/ Sebeke calismasi durumunda
860 Ikinci motor tork akimi 0-3600 A, 9999 9999 894 kontrol diizened 0/1/2/3 0
862 Rezonans filtresi zaman sabiti 0-60 0 895 E:fz?; It]eslsdaerruefrlll 0/1/9999 9999
863 Rezonans filtresi yogunlugu 0/1/2/3 0 ¢
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Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng_lg Parametre | ismi Ayar Araligi Ba;leng'lg
Degeri Degeri
896 Enerji birim maliyeti 0-500/9999 9999 12 .
- — 017) Terminal 1 offset frekansi (hiz) 0-400 Hz 0Hz
go7 | Eneritasarrufu gorintileme 0/1-1000 h/9999 9999
ortalama siiresi a3
Enerii ¢ fu Kimilatif g6t Terminal 1 offset (hiz) % 0-300 %0
498 nerji tasarrufu kiimiilatif gosterge 0/1/10/9999 9999 (917)
sifirlama e
; Terminal 1 kazanc frekansi (hiz) 0-400 Hz 50 Hz
ggg | Senelikcalisma oram %0-100/9999 9999 (918) ‘
(tahmini deger)
s
Q)] . . Terminal 1 kazanci (hiz) 9% 0-300 % 100
FM terminal kalibrasyonu — — (918)
(900)
Q16 Terminal 1 offset komutu
Qa . % 0—400 %0
(901) AM terminal kalibrasyonu — — (919) (tork/manyetik aki) ’ 0
a7z Terminal 1 offset (tork/
Q . % 0-300 %0
002) Terminal 2 frekans offset ayar 0-400 Hz OHz (919) manyetik aki) 0 0
(18 Terminal 1 kazang komutu
G ) % 0-400 %150
002) Terminal 2 set offset ayari % 0-300 %0 (920) (tork/manyetik aki) % %
9 Terminal 1 kazang
125 ) % 0-300 % 100
003) Terminal 2 frekans kazang ayan 0-400 Hz 50 Hz (920) (tork/manyetik aki) ’ °
(€1 Terminal 4 offset komutu
4 . % 0-400 %0
003) Terminal 2 set kazang ayar % 0-300 % 100 (932) (tork/manyetik aki) ’ °
39 Terminal 4 offset (tork/
() . % 0-300 % 20
(004 Terminal 4 frekans offset ayari 0-400 Hz 0Hz (932) | manyetik aki) ° °
40 Terminal 4 kazang komutu
(6 ) 9% 0-400 % 150
(004) Terminal 4 set offset ayaru 9% 0-300 %20 (933) (tork/manyetik aki) % %
M Terminal 4 kazanci
126 ) 9% 0-300 % 100
(905) Terminal 4 frekans kazang ayar 0-400 Hz 50 Hz (933) (tork/manyetik aki) 0 0
a 989 Parametre kopyalama alar 10/100 10/100@
05 Terminal 4 set kazang ayan % 0-300 %100 resetleme
990 PU buzzer kontrolii 0/1 1
@
©30) Akim ¢ikis akim offset ayan 9% 0-100 %0 91 PU kontrast ayan 0-63 58
0 Pr.CL Parametre sil 0/1 0
930) Akim ciks set offset ayari %0-100 %0 ALLC | Tiim parametrelerisil 0/1 0
0 Er.CL Alarm gegmisini sil 01 0
931) Akim ¢ikis akim kazang ayari % 0-100 % 100 PCPY Parametre kopyalama 0/1/2/3 0
(@]
Akim cikis set kazan ayari % 0-100 % 100
931)
Aciklamalar:
® . ) . Ny
Ayar, inverterin kapasitesine baghdir.
@ "8888" degeri ayarlandiginda, maksimum cikis gerilimi % 95'dir.
® "9999” degeri ayarlandiginda, maksimum cikis gerilimi giris gerilimine esittir.
® Bu ayar yalnizca FR-A7AP takiliyken yapilabilir.
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A.2 Ornek Uygulamalar

Bu bolimde, frekans inverterleriyle yapabilecediniz bazi uygulamlari gostermek amaciyla
secilmislerdir.

NOT Kablo baglanti semalari ve parametre ayarlari sadece bu 6zel 6rnekleri gdstermek icinverilmektedir.
Bunlarin dogrudan dogruya kopya edilmemesi gerekir; inverterinizin kablobaglantisini ve
yapilandirmasini kendi uygulamanizin 6zel kosullarina uygun olarakgerceklestirmeniz gerekecektir.
Sisteminizi planlarken ve kurarken, liitfen elektrik sistemleri ve 6zellikle glivenlik diizenlemelerine
iliskin olarak bulundugunuz yerde ydrirlikte olan bitin ilgili yonetmeliklere ve standartlara uygun
hareket ediniz.

A.2.1 Konveyor Bandi

Frekans inverterleri, tahrik sistemini yavasca hizlandirabilmeleri ve yavaslatabilmeleri nedeniyle
genellikle islem istasyonlarina parca ve malzeme besleyen konveydr bandlarini kontrol etmek igin
kullanihr.

Hiz

ry
v
A

Hizlanma Sabit hiz Yavaslama

(parametre 7) (parametre 8)

Bu ornekte, yukaridaki grafikte gosterilen hiz/zaman diizenini kullanarak bandi tahrik ve kontrol
etmek amaciyla bir FR-D700 serisi inverter kullanacagiz.

FR-D700 EC Frekans inverteri

Malzeme

—
—
%]
Q
[5)
3
o

Harici kontrol cihazindan gelen
Basla/Dur sinyali

Band, harici kontrol cihazi (6rn. bir PLC) tarafindan baslatilir ve durdurulur.
Motorun ve konveydr bandin hizi bir ayar potansiyometresiyle ayarlanabilir.
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Ornek Uygulamalar

Hiz

4
- S-egrisi hizlanma

’ |
!

v

Zaman

Eger band lzerindeki malzeme hafif bir
hizlanma egrisiyle baslama ve durma
sirasinda bile yer degistiriyorsa, bu sorunu
soldaki grafikte gosterildigi gibi hizlanma
ve yavaslama igin bir S-egrisi yardimiyla
¢Ozebilirsiniz.

Egriyi parametre 29'la degistirebilirsiniz. “0” degeri dogrusal hizlanma/yavaslama egrisi; “1” degeri ise
bir S-egrisi olusturur.

Kablolama
Besleme koruma salteri
Qi FR-D700 EC
5"
1
1 1
L1 | 1> L1 U
Besleme |2 \ I> 3 L2 \Y % M
L3 ) I> L3 w 3
N
£
PC
STR
Basla/Dur STF
1
Hiz ayar L 0
sinyali P1 2
5
PE- == == --mmmm &)
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A.2.2 Kaldirma Uygulamasi

Asagidaki resim, kaldirma mekanizmalari veya stor kapilar gibi kaldirma uygulamalari icin bir tahrik
sistemini calistirmaya yonelik inverterin temel yapilandirmasini géstermektedir. Motor durdugunda
yukin asagi kaymasini engellemek icin mekanik frenli motor kullanilr.

Limit konuma ulasildiginda, motor limit switch'i tarafindan kapatilir. Bundan sonra, sadece diger yone
donddrilebilir.

Besleme

8 Mekanik frenli motor
FR-A700 —

Frekans inverteri
I::I Sigorta
Yukar
—_— Swu
Asagdi
-
SwD

SwU: Limit switch Yukar

SwD: Limit switch Asagi

Sonraki sayfadaki baglanti semasinda, mekanik fren RUN terminali tarafindan kontrol edilmektedir.
Frenin serbest birakildigi frekans parametre 13’le ayarlanir.
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Kablo Baglanti Semasi

KB Fren redresori
\:\ =
~i_ A
é Fren
-7
1 FR-A700
1 1
L1 — U
22— v } M
L3 w O s
B ©
KB
K1 SwD
Asag STR RUN O ]
k2 SwuU L
Yukari STF L savbe
e
O PC SE O
10
i 2
O 5
Hiz ayarlama sinyali
(kaldirma hizi)
N N
Asagi |-\ K1 Yukari |-\ K2
SwD 7 Swu 7
a ] o [ ]
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Ek

A.2.3

PID Kontrol

FR-D700, FR-E700, FR-F700 ve FR-A700 serisi inverterlerde dahili olarak PID kontrol bulunur; PID
kontroli ile endustride kullanilan akis ve basing kontrol uygulamalari gerceklestirilir.

Set degeri inverter parametresine dahili olarak kaydedilir veya 2 ve 5 giris terminalleri yoluyla harici
sinyal olarak girilir. Ger¢ek deger, 4 ve 5 giris terminalleri yoluyla analog akim sinyali (4-20 mA) olarak

girilir.

inverter, set ile gercek deger arasindaki farka (kontrol sapmasi) bagli olarak cikis frekansini (kontrol
degiskeni) otomatik olarak ayarlar. Bu, gercek degeri set degerine yakinlastirmakicin motorun devrini
artinr veya dusurdr.

PID kontrol islem yoni (ileri ydn/geri yon) parametreyle ayarlanir.

Kontrol Yonii Kontrol Cihazi Davranisi Uygulama (sicaklik kontrolii)
- Gercek > Set degeri: Kontrol degiskenini artinr , —
Nler Gercek < Set degeri: Kontrol dediskenini azaltir Havalandirma/sogutma sstemi
Ceri Gercek > Set degeri: Kontrol degiskenini distiriir lsitma sistemi

Gergek < Set degeri: Kontrol degiskenini azaltir

Asagidaki resim, kontrol edilen sistemde sabit bir basincin elde edilmesine yodnelik bir tipik
uygulamadir. Ornek, FR-F700 inverterleri icin bu uygulamaya yénelik bir yapiyi géstermektedir.

iki versiyona iliskin cizimler de verilmektedir. Birinci versiyonda, giris terminallerine bagl bir
potansiyometre tarafindan harici set degeri sinyali saglanir; ikincisinde, set degeri parametre Unitesiyle
ayarlanir ve deger inverter parametresine kaydedilir.

Besleme

Sigorta

FR-F700

Frekans inverteri

Motor ve pompa

—> ) Su cikisi

Basing ol¢im

Su girisi
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Harici set deger sinyali

Besleme —44—

Set degeri

Basla

PID kontrol&rini
devreye sok

1kW/(1/2 W)

Q L1/L2/L3  UVW

Frekans inverteri

T

Su girisi

Transduser
(basing -> akim)

Su cikisi

0 24V

Transduser icin besleme

Yukarida gosterilen PID kontrol uygulamasi icin, temel parametrelerin yanisira asagidaki tabloda
gOsterilen inverter parametrelerini de ayarlamaniz gerekir.

Parametreler Fonksiyon Ayar
180 RL terminal fonksiyon seimi "14" (PID kontroliinii devreye sok)
128 PID hareket yonii 20" (geri)

* Basinc kontrol uygulamasinda, gercek deger set degerinden daha kiiciik oldugunda pompa hizini arttirilir.
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Parametre ile set degeri ayarlama

Asagidaki devre semasinda gosterilen yapida, set degeri parametre Unitesi Uzerinden girilir ve bir
parametrede saklanir.

Frekans inverteri Su cikist

Besleme g O L1213 UVW O———( M1 )
Basla STF
PID kontroloriini
devreye sok QRL T
PC
Su girisi
Transduser P
(basing -> akim) I

0 24V

Transduser icin besleme

Bu yapilandirma icin temel parametrelerin yanisira asagidaki parametreleri de ayarlamaniz gerekir:

Parametre Fonksiyon Ayar
180 RL terminali fonksiyon seimi "14" (PID kontroliinii devreye sok)
128 PID hareket yonii 20" (geri)
133 PID set degeri % 0-100
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Dizin

Dizin

Asenkron U¢ fazl motor- « « - -« o oo 1-1

Calisma Modu

Parametre 79ilesegim -« + -« v oo 6-7
Gikis frekansi
parametre ........................ 6_3
parametre Unitesi ile ayarlama - - - - - - - - - - - 5-9
D
D|J|ta| ayar potu ....................... 5-3
DOonme yonu (motor) ................... 1-3
E
EMC filtre
bag|ant| .......................... 3-7
FR-F700/FR-A700 Uizerinde ON/OFF anahtarlamasi - - 3-8
F

Frenleme siiresi
bkz. yavaslama zamani

G

Gecikme siiresi
bkz. yavaslama zamani
Geri yone calistirma

Donme yonu ....................... 1-3
Basla sinyali (STR)- + -+« v v v v v v oo oo e et 3-3
G|r|§ gerilim|eri ....................... 3-1
H
Hatakodlart - -« -« « « « « v v v i i i i 7-4
Hizlanmazamani - « « = « « ¢ ¢« e v e e v e v i v e 6-6
Hizlanma/yavaglamaicin S egrisi « + - -« - -+« -« A-27
|
ileri yéne calistirma
Ba§|a Sinya“ (STF) .................... 3-3
DOonme yonu ....................... 1-3
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