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Bu Kilavuz Hakkinda

Bu kilavuz, gerekli egitimialmis, bu konuda uzman personelin Mitsubishifrekans
inverterin temel fonksiyonlarina iliskin ilk giris bilgileri edinmesi ve genel bir
bakis elde etmesi amaciyla hazirlanmistir. Ayrintili bilgi icin bu kilavuzdaki
drtinler icin ilgili el kitaplarina basvurunuz (bkz. Bolim 1.4).

Bu kilavuzdaki metinler, resimler, semalar ve 6rnekler sadece bilgilendirme
amacina yoneliktir. Bunlar, FR-A800 ve FR-F800 serisine dahil inverterin
kurulmasina ve calistirlmasina yardimci olmaya yoneliktir.

Eger bu kilavuzda agiklanan riinlerin herhangi birinin kurulmasiyla ve
cahstinlmasiyla ilgili olarak herhangi bir sorun yasarsaniz, liitfen yerel satis
temsilcisi ile irtibata geginiz (bkz. arka kapak). En son bilgileri ve sik sorulan
sorulara verilen yanitlari https://tr3a.mitsubishielectric.com.
Internet sayfamizda bulabilirsiniz.

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE BV bu kilavuzda veya Urlinlerin teknik
ozelliklerinde herhangi bir zamanda degisiklik yapma hakkini sakli tutmaktadir.
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Glivenlik uyarilari

Sadece kalifiye personel tarafindan kullanilabilir

Bu kilavuz, sadece otomasyon teknolojisi gtivenlik standartlari konusunda tam bilgi sahibi olan
egitimli ve kalifiye elektrik teknisyenleri tarafindan kullaniimasi amaciyla yazilmistir. Cihazin sistem
tasarimi, kurulumu, yapilandiriimasi, bakimi, servisi ve test islemleri dahil olmak tzere agiklanan
donanimla ilgili biitlin islemler sadece bitiin ilgili otomasyon teknolojisi glivenlik standartlari ve
duzenlemeleri konusunda tam bilgi sahibi olan onaylanmis niteliklere sahip egitimli elektrik
teknisyenleri tarafindan gerceklestirilebilir. Uriinlerimizin donaniminda ve/veya yaziliminda bu
kilavuzda Ozellikle belirtiimemis olan ¢calismalar veya degisiklilik sadece yetkili Mitsubishi Electric
personeli tarafindan gerceklestirilebilir.

Uriinlerin uygun kullanimi

FR-A800 ve FR-F800 serisi inverterler, sadece bu kilavuzda agikca belirtilen uygulamalara yonelik
olarak tasarlanmislardir. Bu kilavuzdaki bitlin parametrelere ve ayarlara dikkat edilmesi gerekir.
Aciklanan tirtinlerin hepsiilgili gtivenlik standartlarina tamamen uygun sekilde tasarlanmig, tretilmis,
test edilmis ve belgelendirilmistir. Donanimda veya yazilimda izin verilmeyen degisikliklerin
yapilmasi veya urlnler tzerindeki ve bu kilavuzdaki uyarilara uyulmamasi, ciddi yaralanmalara ve/
veya maddi hasarlara neden olabilir. FR-A800 ve FR-F800 serisi inverterlerle sadece Mitsubishi Electric
tarafindan tavsiye edilen ve onaylanan ¢evre ve genisleme cihazlari kullanilabilir.

Uriinlere iliskin burada belirtilenler disindaki biitiin uygulamalar uygunsuz kullanim olarak
degerlendirilecektir.

ilgili giivenlik yonetmelikleri

Bu Urinlerin sistem tasariminda, kurulumunda, yapilandirilmasinda, bakiminda, servis ve test
islemlerinde uygulamaniza 6zel bitiin givenlik ve kaza engelleme yonetmeliklerine uyulmasi
gerekmektedir. Asagida listelenen yonetmelikler bu bakimdan 6zellikle 6nemlidir. Ne var ki, bu
listenin tam oldugu iddia edilmemektedir; bulundugunuz yerde sizi ilgilendiren yonetmelikler
konusunda bilgi edinmekle ve bunlara uygun hareket etmekle sorumlusunuz.

@® VDE Standartlar

- VDEO0100
1000 V anma geriliminin altindaki elektrik tesisatlarinin kurulmasina yonelik yonetmelik

- VDEO0105
Elektrik tesisatlarinin calistiriimasi

- VDEO113
Elektronik cihazlara sahip elektrik tesisatlari

- EN50178
Elektrik tesisatlarinda kullaniimaya yonelik elektronik cihazlar

® Yangin glivenlik yonetmeligi
® Kaza engelleme yonetmeligi

- VBGNo.4
Elektrik sistemleri ve cihazlari
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Bu kilavuzdaki giivenlik uyarilari

Kurulum kilavuzunu ve ekli dokiimanlari dikkatlice okumadan inverteri kurmayiniz, calistirmayiniz,
invertere bakim ya da inceleme yapmayiniz. inverteri, donanim, giivenlik ve kullanim talimatlari
hakkinda tam bilgi sahibi olmadan kullanmayiniz. Bu kurulum kilavuzunda talimatlar "TEHLIKE" ve
"UYARI" seklinde siniflandiriimistir.

TEHLIKE:

Yanlis uygulamalarin 6liim ya da ciddi yaralanmalarla sonuglanabilecek tehlikeli durumlara
neden olabilecegini belirtir.

UYARI:

Yanls uygulamalarin hafif ya da orta derecede ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden
olabilecegini belirtir.

Lutfen unutmayinizUYARI dahi kosullara bagl olarak agir sonuglara neden olabilir. Kisisel emniyeticin
litfen her iki seviyedeki talimatlar mutlaka okuyunuz.
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Elektrik carpmalarindan korunma

Giic verilmisken ve inverter ¢alisiyorken 6n kapagi agmayiniz. Bu kurala uyulmamasi duru-

TEHLIKE:
*
munda elektrik ¢carpma tehlikesi bulunmaktadir.

inverter calisirken 6n kapak takili olmalidir. Yiiksek gerilim klemenslerive aciktaki kontaklar
hayati tehlike arz eden yiiksek bir gerilim iletmektedir. Temas durumunda elektrik carpma
tehlikesi bulunmaktadir.

Gerilim kapali olsa dahi, 6n kapak sadece kablo baglantisi ya da periyodik bakim amaciyla
sokiilmelidir. Gerilim yiiklii inverter devreleri ile temas durumunda elektrik carpma tehlikesi
bulunmaktadir.

Kablo baglantisi veya bakim ¢alismalarina baslamadan énce, sebeke gerilimini kapatarak
en az 10dakika bekleyiniz ve kontrol paneli gostergesinin yanmadigindan emin olun. Bir test
aleti kullanarak gerilim kalmadigindan emin olun. Kondansator giic kapatildiktan sonra bir
siire daha yiiksek gerilimle yiiklii durumdadir ve tehlikelidir.

inverter mutlaka topraklanmalidir. Topraklama, ulusal ve yerel giivenlik diizenlemeleri ve
yonetmeliklerine uygun olmalidir (JIS,NEC B6liim 250, IEC 536 Sinif 1 ve uygulanabilir diger
standartlar). 400 V sinifi inverter icin uygun EN standardina nétr hatti topraklanmis bir giic
kaynagi kullaniimalidir.

Ekipman icin kablo baglantisi ve kontrol, sadece isi yapmaya tamamen yetkili bir elektrik
teknisyeni tarafindan yapiimalidir.

Kablo baglantisi icin inverter sabit olarak monte edilmis olmalidir. Bu kurala uyulmamasi
durumunda elektrik carpma ve yaralanma tehlikesi bulunmaktadir.

Eger uygulamaniz gerideki iiretimin korunmasi icin kurulum standardi olarak bir RCD (kalan
akim cihazi) gerektiriyorsa, bu cihazi DIN VDE 0100-530'a gore asagidaki sekilde segin:

Tek fazli inverter A ya da B tipi

Ug fazli inverter yalnizca B tipi

(Kalan akim cihazi kullanimina yénelik ek bilgiler icin bkz. sayfa 57.)

Operasyon paneli iizerinden girisleri sadece elleriniz kuruyken yapmaya dikkat ediniz. Bu
kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Kablolarin ¢cekilmesi, biikiilmesi, sikistirlmasi ya da asir1 yiik altinda birakilmasini 6nleyiniz.
Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Gii¢ ACIK konumunda iken sogutma fanini degistirmeyin. Gii¢ ACIK konumunda iken sogut-
ma fanini degistirmek tehlikelidir.

Baskilidevrelere ya da kablolaraislak elle dokunmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda
elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Standart modeller ve sadece IP55 uyumlu modeller: Ana devrenin kapasitesi élciiliirken,
besleme geriliminin kapatilmasindan hemen sonra inverterin ¢ikisinda yaklasik 1 s siireyle
dogru akim bulunur. Bu sebeple kapatma isleminden hemen sonra motorun iizerindeki kle-
menslere vb. dokunmayiniz. Buna dikkatedilmezse elektrik carpma tehlikesi ortaya cikar.

Bir PM motoru, rotor icine gomiilii yiiksek performansli miknatislar iceren bir senkron mo-
tordur. Motor terminalleri, inverter KAPATILDIKTAN sonra bile motor calisirkenki yiiksek
gerilimleri iizerinde tutar. Kablo baglantilari ya da muayeneden 6nce, motorun durdugun-
dan emin olunmasi gerekir. Ornegin motorun yiik tarafindan siiriildiigii fan ve iifleyici gibi
uygulamalarda, inverterin ¢ikis tarafina diisiik gerilimli manuel bir motor yol verici baglan-
malidir ve kablo baglantilari ve muayene motor yol verici acikken yapiimalidir. Bu kurala
uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.
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Yangin 6nlemler

UYARI:

@ inverteri sadece yangina dayanikli malzemelere monte ediniz. inverteri yanmayan, (kimse-
nin inverterin arka tarafindakisogutma plakalarina dokunamayacagi bicimde) deliksiz bir
duvara monte edin. Yanabilir malzemeye monte edilmesi yangina neden olabilir.

@ inverter hasar gérmiisse, gerilim beslemesini kapatiniz. Yiiksek miktarda siirekli akim ak-
masi yangina neden olabilir.

@ Bir frenleme direnci kullanirsaniz, alarm sinyali olusmasi durumunda enerji beslemesini
kapatacak bir devre kurunuz. Aksi takdirde, frenleme direnci arizali fren transistorii nede-
niyle asiri oranda isinabilir ve yangin tehlikesi s6z konusu olur.

® P/+ ve N/- DC klemenslerine direkt olarak bir frenleme direnci baglamayiniz. Bu islem
yangina ya da inverterin zarar gérmesine neden olabilir. Frenleme direnclerin yiizey sicak-
higi kisasiireli olarak 100 °C'nin iizerine ¢ikabilir. Uygun bir temas korumasi kurunuz ve diger
cihazlara ya da sistem par¢alarina giivenli mesafe birakiniz.

® FR-A842/FR-F842 (ayrik doniistiiriicii tipi) ve FR-A846 (IP55 uyumlu modeller) icin direng
kullanilamaz.

® Kullanim Kilavuzunda belirtilen giinliik ve diizenli muayeneleri mutlaka gerceklestirin. Bir
iiriin herhangi bir muayene olmadan kullanildiginda, patlama, ariza ya dayangin meydana
gelebilir.

Hasarlara karsi koruma

UYARI:

@ Terminallere yalnizca kullanim kilavuzunda belirtilen gerilim uygulanmalidir. Aksi halde
patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

@ Kablolarin dogru terminallere baglandigindan emin olun. Aksi halde patlama, hasar vs.
meydana gelebilir.

@ Hasar verecek durumlari 6nlemek icin mutlaka polaritenin dogrulugunu kontrol edin. Aksi
halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

@ invertere enerjiverilmisken veya enerji kesildikten hemen sonra dokunmayin; inverter sicak
oldugundan yanabilirsiniz.

S MITSUBISHI ELECTRIC



Ek talimatlar

Ayni zamanda asagidaki talimatlara da uyulmaldir. Uriin yanhs kullanildiginda, beklenmedik bir ariza,
yaralanma veya elektrik carpmasina neden olabilir.

Tasima ve kurulum

UYARI:
@ Bicak ve kesici gibi keskin bir alet kullanarak paketi acan kisinin aletin keskin kenarlarindan
kaynaklanabilecek yaralanmalari 6nlemek icin eldiven giymesi gereklidir.
Hasarlari 6nlemek icin, tagima sirasinda dogru kaldirma donanimlari kullaniniz

inverterin iizerine ¢tkmayiniz ve agir cisimler koymayiniz.

izin verilenden daha ¢ok sayida inverter kutusunu iist iiste istiflemeyiniz.

inverteri tasirken 6n kapak ya da ayar diigmelerinden kesinlikle tutmayiniz. inverter zarar
gorebilir.

Kurulum sirasinda yaralanmalara yol acabileceginden, inverteri diisiirmemek icin gerekli
onlemleri aliniz.

Montaj konumunun ve buradaki malzemenin inverterin agirligina dayanacagindan emin
olunuz. Montaji kullanim kilavuzundaki bilgilere gére gerceklestirin.

Uriinii sicak bir yiizey iizerine monte etmeyin.
inverter montaj yéniiniin dogru oldugundan emin olun.

inverter diismeyecek sekilde saglam bir zemin iizerine vidalarla monte edilmelidir.

Hasarli ise veya eksik parcalara sahipse inverteri kurmayin ve ¢alistirmayin. Bu durum
arizalara neden olabilir.

iletken cisimleri (Orn; vidalar) ya da yag gibi alev alabilir maddeleri inverterin yakininda
bulundurmayiniz.

@ inverter hassas bir cihaz oldugu icin, inverteri diisiirmeyiniz ya da carpmayiniz.

@ inverteri, Boliim 1'de belirtilen ortam kosullarinda kullanin. Aksi takdirde inverter hasar
gorebilir.

@ Bir Mitsubishi iiriiniine halojen bazli malzemeler (flor, klor, brom, iyot ve benzeri) sizdigi
durumda iiriin hasar gérecektir. Cogu zaman tahta kasalari sterilize ya da dezenfekte et-
mekte kullanilan gaz dezenfektanlarda halojen bazli malzemeler kullanilir. Paketlemede,
Mitsubishi iiriinlerinin icine kalinti yaratacak fiimigan bilesenler sizmasini énleyin veya
paketleme icin alternatif bir sterilizasyon ve dezenfeksiyon yéntemi (isil dezenfeksiyon vb.)
kullanin. Ahgap paketin dezenfekte edilmesi ve sterilizasyonu da iiriin paketlenmeden 6nce
gerceklestirilmelidir.

® Arizalanmamasi icin inverteri, brom dahil halojen alev geciktirici iceren bir parca veya
malzeme ile birlikte kullanmayin.
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Kablo baglantilan

UYARI:

@ inverter cikiglarina, Mitsubishi tarafindan onaylanmamis techizat ve komponentler (Orn.
giic faktérii diizeltme kondansatorii) baglamayiniz. inverter gikisina baglanacak onaylan-
manus cihazlar asir isinabilir ve yanabilir.

@ Sadece faz sirasina (U, V, W) uyulmasi durumunda, motorun déniis yonii (STF, STR) komut-
larina uygundur.

@® PM motor (Sabit Miknatisli Senkron motor) terminalleri (U, V, W), giic KAPATILDIKTAN sonra
bile PM motor ¢alisirken yiiksek gerilim tasirlar. Kablo baglantilarinin yapilmasindan énce,
PM motorun durduruldugundan emin olunmalidir. Bu kurala uyulmamasi durumunda
elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

@ Bir PM motoru sebeke elektrigine asla baglamayin.
PM motorun girig terminallerine (U, V, W) sebeke elektrigi uygulanmasi PM motorun yanma-
sina yol acar. PM motor, inverter cikis terminallerine (U, V, W) baglanmalidir.

Test calistirmasi ve ayarlar

UYARI:

® Calistirmayabaslamadan 6nce parametreleri ayarlayiniz. Hatali bir parametre ayari, tahrik
iinitelerinde 6ngériilemeyen sonuclara neden olabilir.

S MITSUBISHI ELECTRIC



Calistirma

TEHLIKE:
@ Egertekrardene (retry) fonksiyonu secildiyse, bir alarm durumunda makinenin ¢cok yakinin-
da durmayiniz.

o tusuna basilmasi, fonksiyonun ayar durumuna bagli olarak, ¢ikisi durduramayabilece-
giicin, acildurumda durdurmayapmak icin ayri bir devre ve anahtar saglayin (gii¢c kapatma,
acil durumda durdurma icin mekanik fren islemi vb.).

@ inverter bir alarmdan sonra sifirlanmissa, baslatma sinyalinin kapal oldugundan emin
olunuz. Aksi takdirde motor beklenmeyen sekilde calismaya baslayabilir.

@ Motorun, yiikii tarafindan tahrik edildilerek maksimum motor hizindan daha yiiksek bir
hizda ¢alistigi uygulamalar icin PM motoru (Sabit Miknatisl Senkron motor) kullanmayin.

@ Sadece FR-A800 serisi icin:
Tork kontrolii altinda 6n uyarma (LX sinyali ve X13 sinyali) gerceklestirildiginde (Ger¢cek
sensorsiiz vektor kontrolii) Baslatma komutu (STF veya STR) girilmediginde dahi motor
diisiik devirde baslatilabilir. Motor, hiz sinir degeri = 0 ile baslatma komutu girisi verildigin-
de de diisiik devirde ¢alistirilabilir. On uyarma gergeklestirmeden énce motorun ¢alismasi-
nin herhangi bir giivenlik problemine neden olmayacagi dogrulanmalidir.

@ inverterin seri bir haberlesme ya da bus sistemi iizerinden ¢alismaya baslatiimasi ve durdu-
rulmasi olanagi bulunmaktadir. Ancak, haberlesme verileri icin secilen parametre ayarina
bagliolarak, haberlesme sistemindekiya da veri hattindaki bir hata durumunda calismakta
olan tahrik iinitesinin bu sistemler iizerinden durdurulamamasi tehlikesi bulunmaktadir. Bu
durumda, tahrik iinitesini durdurmak icin mutlaka ek giivenlik donanimi (Orn. kontrol sin-
yali yoluyla inverter cikiglarini kestirmek, harici motor kontaktoérii vb.) kurunuz. Kullanim
ve bakim personeli, yerinde yapilan acik venet uyarilarla bu tehlike hakkinda bilgilendiril-
melidir

@ Baglanan yiik, ii¢ fazl bir indiiksiyon motoru veya bir PM motoru (Sabit Miknatish Senkron)
olmalidir. Diger yiiklerin baglanmasi durumunda, bu yiikler ve inverter zarar gorebilir.

® Cihazlarda donanimi ve yazilimi iizerinde hicbir degisiklik yapmayiniz.

@ Sokiilmesibu kullanim kilavuzunda tarif edilmemis hicbir parcayi s6kmeyiniz. Aksi taktirde
inverter arizalanabilir veya zarar gérebilir.
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UYARI:

@ inverterin dabhili termik rélesi motoru asiri isnmaya karsi korumayi garanti etmez. Asiri
isinmaya karsi koruma icin hem bir harici termal termistor hem de PTC termistorii takmaniz
onerilir.

@ inverteri calistirmak/durdurmak igin sebeke tarafindaki manyetik kontaktorleri kullanma-
yimniz. Aksi takdirde, inverterin 6mrii azalir.

@ Elektromanyetik parazitleri 6nlemek icin, parazit 6nleme filtresi kullaninizve EMC uyarinca
inverterlerin dogru sekilde kurulmasina yénelik genelkabul gérmiis kurallara uyunuz. Aksi
takdirde, yakindaki elektronik cihazlar etkilenebilir.

® Harmoniklerle ilgili dnlemleri aliniz. Aksi takdirde, bu durum kompanzasyon sistemine za-
rar verebilir ya da alternatarlere agiri yiik uygulanabilir.

@ inverter ile 400 V sinifi bir motor tahrik edildiginde, liitfen yalitimi gelistirilmis bir motor
kullanin veya sok gerilimini bastirmak icin énlemler alin. Motor terminallerinde, kablo
tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler meydana gelerek motorun yalitiminin bo-
zulmasina neden olabilirler.

@ inverter calismasi icin tasarlanmis bir motor kullanin. (Motor sargilarindaki stres, hat giic
kaynagindakinden daha biiyiiktiir).

® Parametre silindigi zaman ya da all clear (biitiin parametreleri temizle) yapildiktan sonra
gerekli parametreleri tekrar giriniz. Tiim parametreler fabrika ayarlarindaki baslangi¢ de-
gerlerine geri doner.

@ inverter kolayca yiiksek bir devir iiretebilir. Yiiksek devirler ayarlamadan énce, bagh bulu-
nan motorlar ve makinelerin yiiksek devirler icin uygun olup olmadigini kontrol ediniz.

@ inverterin DC frenleme fonksiyonu bir yiikii siirekli tutmak iizere tasarlanmamistir. Bu gibi
uygulamalarda motor iizerinde elektromekanik fren kullaniniz.

@ Uzunsiire kullanilmamis inverterleri calistirmadan 6nce mutlaka gerekliinceleme ve testleri
yapiniz.

@ Statik elektrikten kaynaklanabilecek hasarlari 6nlemek icin, invertere dokunmadan 6nce
yakinlardaki bir metal cisme dokunarak viicudunuzdaki statik elektrigi bosaltiniz.

@ Birinvertere sadece 1 PM motor (Sabit Miknatisli Senkron motor) baglanabilir.

® PMmotoru, PMsensorsiiz vektor kontrolii/PM motor kontroliiile kullaniimalidir. PM sensér-
siiz vektor kontrolii/PM motor kontrolii altinda caligtirilirken, senkron motor, indiiksiyon
motoru ya da senkron indiiksiyon motoru sadece PM motoru olmalari durumunda kullani-
labilir.

@ PM motoru, indiiksiyon motor kontrol ayarlarinda (baslangi¢ ayarlari) kullanmayin. indiik-
siyon motoru, PM sensérsiiz vektor kontrol/PM motor kontrol ayarlarinda kullanmayn. Bu
arizaya neden olur.

® PM motorlu bir sistemde, cikis tarafinda kontaktoriin kontaklari kapatiimadan énce inver-
ter giicii ACILMALIDIR.

@ Harici sistemler tarafindan inverter ve sisteme network iizerinden yetkisiz erisilmesini en-
gellemek icin giivenlik duvari ayarlari da dahil olmak iizere giivenlik 6nlemleri alin.

VI
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UYARI:

® Network ortamina bagli olarak, haberlesme gecikmeleri veya baglanti kesilmesi nedeniyle
inverter istenildigi gibi calismayabilir. Sahada inverterin ¢calisma kosullarini ve giivenligini
dikkatle degerlendirin.

® Sadece FR-F800 serisi icin:
Acil durum siiriisii gerceklestirildiginde, inverter veya motora zarar verecek veya yakacak
bir hata olustugunda bile calisma devam eder veya yeniden deneme tekrarlanir. Acil durum
siiriis fonksiyonunu kullandiktan sonra, normal ¢alismayi yeniden baslatmadan énce, in-
verter ve motorda bir ariza olmadigindan emin olun.

Acil durum durdurma

UYARI:

@ inverterin arizalanmasi durumunda, makine ve ekipmani tehlikeli durumlardan koruyacak
(Orn. acil frenle) giivenlik 6nlemlerini aliniz.

® inverter girisindeki salterin agmasi durumunda kablo baglantilarini (kisa devre), inverter
icindeki parcalarin hasar gériip gérmedigini kontrol ediniz. Salterin agma nedenini tespit
ediniz ve bu nedeni ortadan kaldirdiktan sonra enerji veriniz.

® Koruma fonksiyonu aktif oldugunda (yani inverter herhangi bir hata mesajiyla durdugun-
da), inverter kullanim kilavuzunda belirtilmis gerekli diizeltme islemlerini yapiniz. Daha
sonra inverteri resetleyerek tekrar ¢alistiriniz.

Bakim, inceleme ve parca degisimi

UYARI:

@ inverterin kontrol devresinde izolasyon kontrolii (izolasyon direnci) icin meger kullanmay-
niz. Bu arizaya neden olur.

inverterin tasfiye edilmesi

UYARI:
@ inverteri endiistriyel atik olarak degerlendiriniz.

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



IP55 uyumlu modeller icin: Su gecirmeme ve toz gecirmeme performanslari

UYARI:

® Calisma paneli (FR-DU08-01), 6n kapak, kablo kapadgi ve kablo rakorlari vidalarla sabitlen-
mis sekilde inverter, IPX5 Osy gecirmezlik ve IP5X Dtoz gecirmezlik sinifindadir.

@ inverter ile birlikte gelen Kullanim Kilavuzu ya da CD gibi 6geler IPX5 su gegirmezlik ya da
IP5X toz gecirmezlik sinifinda degildir.

@ inverter IPX5 su gecirmezlik ve IP5X toz gecirmezlik sinifinda olmasina ragmen, suda kulla-
nim icin tasarlanmamistir. Ayrica bu siniflandirma, gereksiz suya batirma ya da dus gibi
giiclii akan bir su altinda yikama gibi islemlerde inverterin korunacagini garanti etmez.

@ inverterin iizerine asagidaki asagidaki sivilari dskmeyin ve uygulamayin: sabun, deterjan
veya banyo temizlik katkilari iceren sular; deniz suyu; havuz suyu; ilik su; kaynar su; vb.

® inverteric mekan® kullanimi icin tasarlanmistir; dis mekanda kullaniimamalidir. inverteri
dogrudan giines 1511, yagmur, karla karisik yagmur, kar ya da dondurucu soguklara maruz
kalacagi yerlere kurmayin.

® Calisma paneli (FR-DU08-01) takili degilse, calisma panelinin vidalari sikilmadiysa ve calis-
ma paneli hasar gérmiis veya deforme olmussa, IPX5 su gecirmezlik ve IP5X toz gecirmezlik
saglanamaz. Calisma panelinde herhangi bir anormallik gériildiigiinde, muayene ve ona-
rim yaptirilmalidir.

® On kapadin veya kablo kapaginin vidalari sikilmadiysa, inverter ve conta arasina herhangi
biryabanci madde (sa¢, kum, lifvb.) sikismis ise, conta zarar gérmiisse, 6n kapak veya kablo
kapagi zarar gormiis veya deforme olmussa, IPX5 su gecirmezlik ve IP5X toz gecirmezlik
saglanamaz. inverterin én kapagdinda, kablo kapaginda ya da contasinda herhangi bir
anormallik gériildiigiinde, muayene ve onarim yaptiriimalidir.

@ Kablo rakorlari, su ve toz gecirmezlik performansinin siirdiiriilmesi icin dnemli bilesenleri-
dir. Onerilen veya esdeger boyutta ve sekilde kablo rakorlari kullanildigindan emin olun.
Standart koruyucu burglar, IPX5 su gecirmezlik ve IP5X toz gecirmezlik saglayacak sekilde
yeterince koruma sunmazlar.

@ Bir kablo rakoru hasar gérdiiyse veya deforme olduysa, IPX5 su gecirmezlik ve IP5X toz
gecirmezlik saglanamaz. Kablo rakorlarinda herhangi bir anormallik gériildiigiinde, kablo
rakorunu iireten firmaya muayene ve onarim yaptirilmalidir.

@ inverterin su ve toz gecirmezlik performanslarini siirekli kilmak icin, herhangi bir anormal-
lik olsun olmasin giinliik ve periyodik muayenelerin yaptirilmasi 6nerilmektedir.

O Ipxs sinifi, en az 3 dakika siireyle yaklasik 3 m mesafeden 6,3 mm i ¢api olan bir bashktan yaklasik 12,5 litre su

tutuldugunda her yénden gelen su jetlerine karsi inverter fonksiyonlarinin korundugu anlamina gelir (Burada
su, oda sicakliginda temiz su anlamina gelir (5 ile 35°C arasi)).

@ psx sinifi, inverterin 75 Um veya daha ag ¢apta tozlar iceren bir karistirma cihazi icine kondugunda ve 8 saat
boyunca kanistinlip daha sonra cihazdan ¢ikarildiginda dahi inverter fonksiyonlarinin ve giivenliginin korun-
dugu anlamina gelir.

® Burada ic mekan iklim kosullarindan etkilenmeyen ortamlan ifade eder.
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Genel talimatlar

Bu kullanim kilavuzundaki bir cok diyagram ve ¢izimde inverter kapaksiz olarak ya da kismen agik
olarak gdsterilmistir. inverteri acik durumda kesinlikle calistirmayiniz. Daima kapagi yerine takin ve
inverteri calistirirken daima bu Kullanim Kilavuzuna uyun. PM motor hakkinda daha fazla bilgi icin PM
motorun Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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NOT

Ornek V

Baskiya iliskin Genel Kurallar

Notlarin kullanimi

Onemli bilgi iceren notlar acik ve ayri bir sekilde asagidaki gibi belirtilmistir:

Not metni

Orneklerin kullanimi

Ornekler acik ve ayri bir sekilde asagidaki gibi belirtilmistir:

Ornek metin A

Sekil ve resimlerin numaralandirmasi

Sekil ve resimlerdeki referans numaralari siyah dairenin icinde beyaz numaralar seklinde gosterilmis
ve resimlerin altinda gosterilen ilgili agiklamalar asagidaki gibi ayni numaralar ile belirtilmistir:

000600

Prosediirler

Prosedirler devreye alma, calistirma, bakim ve benzeri islemlerde tam olarak gosterilen sirayla
gerceklestirilmesi gereken adimlardir.

Ardisik olarak numaralandiriimislardir (beyaz daireler icinde siyah numaralar):

@ Metin.
@ Metin.
® Metin.

Tablolardaki dipnotlar

Tablolardaki notlar tablolarin altindaki dipnotlarda agiklanmistir (list simge biciminde). Tabloda
uygun konumda bir dipnot karakteri bulunur (list simge olarak).

Bir tablo icin birden ¢ok dipnot varsa, bunlar tablonun altinda ardisik olarak numaralandirilmistir
(beyaz daire icinde siyah numaralar, ist simge olarak):

@ Metin
@ Metin
® Metin

Xl
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Giris

Frekans inverteri nedir?

1.1

Giris

Frekans inverteri nedir?

Asenkron Ug-fazh elektrik motorlarinin basit, glivenilir ve ucuz olmasi nedeniyle endistriyel uygula-
malarda Ozellikle tercih edilmektedir.

Asenkron Uc¢-fazli motorun devrini iki faktor belirlemektedir:

- Uc fazh akimin frekansi.
- Motor sargisinin tasarimi (kutup sayisi).

Besleme gerilimi frekansi genellikle sabit 50 Hz'dir; dolayisiyla, motor devri dogal olarak sabittir; mo-
tor devri sadece sargi yapisi degistirilerek farkl uygulamalar icin degistirilebilir. Bunun secilmesinden
sonra, motor strekli sabit bir devirde ¢alisacaktir; 6rn. Yaklasik 3.000 rpm veya 1.500 rpm.

Birden fazla devir elde edilmesi, ancak cift sargiya (2 sargi, 4 taneye kadar farkli motor devrini etkin-
lestirebilir) sahip "kutup-degistirmeli" motorlarla miimkiindiir. Bu yéntemde devir ¢esitlilik limiti bu
kadarile sinirhdir. Kutup degistirmeli motorlarda bundan daha fazla farkli devir ne de siirekli olarak de-
Gistirilebilir devir elde edilemez.

Bu sorunun ¢6ziim{i bir frekans inverteri veya kisaca inverter kullanmaktir; bu cihaz sebeke besleme-
sinin sabit gerilimini ve frekansini degisken frekans ve degisken gerilime cevirir. Sebeke ile motor ara-
sina monte edilir ve tek sargili standart bir motoru degisken hizli tahrik sistemine ¢evirmek suretiyle
stirekli-degisken devir ayari yapilabilmesini saglar.

Asenkron

Inverter i fazl motor
R/L1 U
400V 3~ 50 Hz S/L2 \ } M
% 3
T/L3 w
0Oile 400V 3~
Oile 50 Hz
Cikis gerilimi Baglanan motorun devri, inverterin ¢ikis
N gerilimi ve frekansi degistirilerek strekli
%100 L - - —_— olarak ayarlanabilir.
|
|
|
|
|
|
l
1 »
0 Cikis frekansi (Hz)

inverterlerin baska faydalari da vardir bunlar arasinda ayarlanabilir hizlanma ve yavaslama zamani,
tork artirma, entegre elektronik termik akim korumasi ve ayrica bir baska gelismis 6zellik olarak en-
tegre PID kontrolorlerini sayabiliriz.
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Ortam kosullar

Girig

1.2

Ortam kosullari

Bu kilavuzda aciklanan frekans inverterlerini kullanirken, litfen asagidaki tabloda gosterilen ortam
kosullarina ait limitleri dikkate alin.

o T FR-F800 FR-A800
FR-F820/F840/F842 FR-A820/A840/A842 FR-A846
Cevreleyen Galisma —1(1)gcci|!igq’ccafarg'ﬁ ~107Cle 40°C aras
hava donmasiz
S'cakl'g'® -20°Cile 65 °Carasi
Depolama Bu sicakliklara sadece kisa siire i¢in (6rn. Sevkiyat) izin verilir.

Calisma ve depolama ortam
nemi

Kaplamali devre kartiile
(IEC 60721-3-3 3C2/3S2'ye uyumlu):
%95 veya daha az bagil nem (yogusmasiz),
Kaplanmamis devre karti ile:
%90 veya daha az bagil nem (yogusmasiz)

%95 veya daha az bagil nem
(yogusmasiz)

Vibrasyon

5,9 m/s> (0,6 g) veya daha az @

Calisma ortami

ic ortam (asindirici veya yanici gaz, yag buharinin, toz ve kirin bulunmadig

Montaj seviyesi

Herhangi bir sinirlandirma olmadan deniz seviyesinden 1000 m. 1000 m'nin Gstlindeki
irtifalarda, her ek 500 m icin inverter kapasitesini % 3 indirin.

Maksimum montaj deniz seviyesi: 2500 m (inverter nominal kapasitesinin % 91'i)

@ Kabul edilebilir ortam sicakhgi inverterin asiri yik kapasitesine baglidir.
® FR-A840-04320(160K) ve Uzeri icin, FR-F840-04320(185K) ve Uzeri i¢in, FR-A846-01800(55K) ve (izeri icin ve

) Cevreleyen hava sicakligi, pano icindeki 6l¢ciim konumunda 6lgulen sicak- Pano
liktir. Ortam sicakligi pano disindaki sicakliktir.

x = Olgiim konumu

Inverter

><5cm
‘

tlim FR-A842 ile FR-F842 serileri icin 2,9 m/s” veya daha az
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Giris

Terminoloji

1.3

NOT

Terminoloji

Asagida kullanilan terimler ve kavramlar frekans inverterleri icin Snemlidir ve bu kilavuzda sik sik kul-
lanilmaktadir.

Elektrik motorlarinin donme yonii

Elektrik motorlarinin yoni, motor saftinin ucuna bakilarak tanimlanmaktadir. Eger motor iki saft ucu-
na sahipse, ana tahrik saftinin ucuna bakilarak tanimlanir; bu ise, sogutma faninin veya frenin monte
edildigi ucun diger tarafindaki saft ucu olarak tanimlanmaktadir.

Donme yoni soyle agiklanmaktadir:
@ Saat yoniinde/ileri dogru
veya

@ Saat yoniiniin tersi yonde/Geriye dogru

PU

Standart ¢alisma paneli (FR-DU08/FR-DU08-01), LCD calisma paneli (FR-LUO8) ve opsiyonel harici pa-
rametre Unitesi (FR-PUO7) kisaca "PU" ("Parametre Unitesi") olarak ifade edilir .

PU calisma modu

PU ("Parametre Unitesi") calisma modunda inverter, standart parametre initesi veya opsiyonel harici
parametre (initesi ile kontrol edilebilir. inverter PU calisma modunda oldugunda PU géstergesi LED
15191 yanar.

Model belirleme kodu

Farkli tipteki inverter modelleri icin asagidaki ortak tanimlamalar kullanilir:

FR-A8CJ0(-E) ©/F810(-E) ©: Standart model
FR-A8[J2(-E) ®/F8D2(-E) @. Ayrik donistirici tipi

(ayr bir donistiriich Gnitesi ile calistinlmalidir)
FR-A8LI6(-E) ©: IP55 uyumlu model

O _E Eklentisi: Dahili Ethernet karti (Opsiyonel FR-A8ETH) ile donatilmis inverter.

FR-A800-E ve FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk
edilir.
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ilgili kilavuzlar

Girig

1.4 llgili kilavuzlar
Bu kilavuzda tanitilan Uriinlerle ilgili daha detayl bilgi icin https://tr3a.mitsubishielectric.comindirme
boliminde bulabileceginiz asagidaki ilgili kilavuzlara bakiniz:
FR-A800/FR-F800 Kurulum Kilavuzu
FR-A800/FR-F800 Kullanim Kilavuzu
FR-A800-E-F800-E Ethernet Function Manual
FR-A802/FR-F802 (Separated Converter Type) Instruction Manual (Hardware)
FR-A802-E/FR-F802-E (Separated Converter Type) Instruction Manual (Hardware)
FR-CC2 (Converter unit) Instruction Manual
FR-A806 (IP55/UL Type12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR-A806-E (IP55/UL Type 12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR-A806-E-L2-L3 (IP55/UL Type 12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR Configurator2 Instruction Manual
FR-A800/FR-F800 PLC function programming manual
FR-A800/FR-F800 Safety stop function instruction manual (Glvenli durdurma fonksiyonu kullanim ki-
lavuzu)
1-4 S MITSUBISHI ELECTRIC



inverterlere genel bakis

FR-A820/A840 FR-F820/F840

2 inverterlere genel bakis

2.1

FR-A820/A840

FR-F820/F840

000 O

R\ ALARM

@j/;/
]

BBETCEBBEBBE

o000

Gerilim/akim giris se¢im anahtari (SW2)

Sembol | isim Sembol | isim
(1) PU konnektori (9] Kontrol devresi terminal blogu
(2) USB A konnektort (10] EMC filtre ACMA/KAPAMA konnektor
3] USB mini B konnektdri (71) Ana devre terminal blogu
RS-485 baglantisi ® Sarj lambasi
FR-A820-E/A840-E/F820-E/F840-E inverter
modelleri, RS-485 terminal blogu ile ® Tarak sekilli kablo gecisi
donatiilmamis olarak sevk edilir. ® ALARM lambas!
() EL”ngn'gl‘(gjpr;.'ﬁ"” FR-A820-E/A840-E/ ® | GUClambas
F820-E/F840-E On kanak
0o Plug-in opsiyon modellerinde, ® nkapa
konnektorl 2 konnektor 2'ye bir o Terminal blok kapag
Plug-in opsiyon Ethernet haberlesme
3 2 P tre Unitesi (FR-DUO8
(7] konnektdrii 3 karti takilmistir. (18] arametre Unitesi ( )
o (1) Sogutma fani

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



FR-A842 FR-F842

inverterlere genel bakis

2.2 FR-A842
FR-F842

konnektori 3

L]
L]
=
=
ESE
]
EsE
\
Sembol | isim Sembol | isim
(1) PU konnektori (8] Gerilim/akim giris secim anahtari (SW2)
(2] USB A konnektérii (9] Kontrol devresi terminal blogu
(3) USB mini B konnektdrii (10 Ana devre terminal blogu
RS-485 baglantisi (11) Sarj lambasi
o FR-A842-E/F842-E inverter modelleri, RS-485
terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk [12] ALARM lambas!
edilir. ® GUC lambasi
Plug-in opsiyon "
konnektérii 1 FR-A842-E/F842-E ® | Onkapak
- - modellerinde, (15) Terminal blok kapag:
Elug |r|1(q.p§~|yon konnektor 2'ye bir
onnektord 2 Ethernet haberlesme (16) Parametre Uinitesi (FR-DU08)
Plug-in opsiyon karti takilmistir. @ Sogutma fani
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inverterlere genel bakis FR-A846

2.3 FR-A846

T& =t

Kontrol devresi terminal blogu

Sembol |isim Sembol | isim
(1) PU konnektoru (10} EMC filtre ACMA/KAPAMA konnektor
(2) USB A konnektori (11) Sarj lambasi
3] USB mini B konnektori (1] Topraklama icin metal baglanti parcasi
RS-485 baglantisi ® Ana devre terminal blogu
(4) FR-A846-E inverter modelleri, RS-485 terminal —
blogu ile donatilmamis olarak sevk edilir. (14 Kablo kapag!
e Plug-in opsiyon ® On kapak
konnektori 1 FR-A846-E o L 0]
TTR— modellerinde, Parametre Unitesi (FR-DU08-01 )
(6] Konnektdrii 2 konnektor 2'ye bir 7y Fan kapag
Ethernet haberlesme
17 Plug-in o__pg.iyon karti takilmistir. (18] Sogutma fani
konnektori 3 o) Dahili fan
(3] Gerilim/akim giris se¢cim anahtari (SW2) ) Dirsek
° @

Koruyucu kapak

O FR-A846-E-L2/L3 icin FR-LU08-01
(Parametre Unitesi hakkinda daha ayrintili bilgi icin ilgili frekans inverterinin kullanici el kitabina basvurun)
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On kapagin cikariimasi ve takilmasi inverterlere genel bakis

2.4 On kapagin ¢cikarilmasi ve takilmasi

inverterin baglanma sindan 6nce klemens terminal bloklarina erismek icin &n kapagi cikarmaniz ge-
rekir. Farkli seriler farkli kapaklara sahiptir ve dolayisiyla kapagin ¢ikariimasi ve takilmasi islemi de
buna gore degisiktir. Ancak, bitiin inverter modellerinde asagidaki gtivenlik uyarilarina bagli kalin-
masi gerekir.

TEHLIKE:
® On kapadi ¢tkarmadan veya inverter iizerinde herhangi bir islem gergeklestirmeden énce
mutlaka besleme elektrigini kapatin.

@ Giicii kapattiktan sonra, inverterin gii¢c kondansatérlerindeki gerilimin giivenli bir seviyeye
diismesi icin 6n kapagi cikarmadan 6nce EN AZ 10 DAKIKA BEKLEYIN ve P/+ ve N/- terminal-
leri arasindaki gerilimi bir 6l¢iim cihazi vb. ile 6Icerek elektrik carpmasi tehlikesini ortadan
kaldirin.

2.4.1 FR-A800/FR-F800 serisi inverterler

Parametre iinitesinin ¢ikarilmasi ve yeniden takilmasi
(FR-A820/A840/A842 modelleri)
(FR-F820/F840/F842 modelleri)

(@ Parametre Unitesindeki iki vidayi gevsetin. (Bu vidalar tamamen ¢ikarilamaz.)

(@ Parametre Unitesini disari cekerken Unitenin Gst kismina bastirin.

0] @

0o00000888

Parametre (initesini yeniden takmak icin, arkasindaki konnektori inverterin PU konnektorii ile hiza-
layin ve Uniteyi yerlestirin. Parametre tinitesini tam oturacak sekilde yerlestirdikten sonra, vidalari
sikin. (Stkma torku: 0,40 - 0,45 Nm)
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inverterlere genel bakis On kapagin cikarilmasi ve takilmasi

Cikarma ve yeniden takma
(FR-A820-01540(30K) veya alti, FR-A840-00770(30K) veya alti)
(FR-F820-01540(37K) veya alti, FR-F840-00770(37K) veya alti)

@® Terminal blogu kapaginin cikarilmasi
@ Terminal blogu kapag tizerindeki vidalar gevsetin. (Bu vidalar tamamen ¢ikarilamaz.)

(@ Terminal blogu kapagini montaj kamalar civarinda kenarlarindan tutun ve st kismini destek
olarak kullanarak kapagi cekerek acin.

® Terminal blogu kapagi cikariimis sekilde, ana devre terminallerinin ve kontrol devresi terminalle-
rinin kablolamasi yapilabilir.

@ On kapagin cikarilmasi

(@ Terminal blogu kapadi cikarilmis durumda, 6n kapaktaki montaj vidasini/vidalarini gevsetin.
(Vidalar tamamen cikarilamaz.) (Montaj vidalarinin sayisi kapasiteye gore degisir.)

@ On kapagi montaj kamalari civarinda kenarlarindan tutun ve iist kismini destek olarak kullanarak
kapagi cekerek agin.

(3 On kapak cikanldiginda, RS-485 terminallerinin kablolamasi ve plug-in opsiyonunun kurulumu
gerceklestirilebilir.

@
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On kapagin cikariimasi ve takilmasi inverterlere genel bakis

@ On kapagin ve terminal blogu kapaginin yeniden takilmasi

(@ On kapagin st kismindaki kamalari inverterdeki yuvalarina sokun.
Kapagin yanlarindaki kamalari yerlerine sabitleyerek 6n kapagi invertere tam oturacak sekilde
takin.

@ On kapagin alt kismindaki montaj vidasini/vidalarini sikin.
(FR-A820-00340(5.5K) ile FR-A820-01540(30K) arasi, FR-A840-00170(5.5K) ile FR-A840-00770(30K)
arasi, FR-F820-00340(7.5K) ile FR-F820-01540(37K) arasi ve FR-F840-00170(7.5K) ile FR-F840-
00770(37K) arasi modellerde iki montaj vidasi bulunur.)

(® Terminal blogu kapagini, st kamayi 6n kapaktaki yuvaya yerlestirerek takin.

@ Terminal blogu kapaginin alt kismindaki montaj vidalarini sikin.

NOT On kapag takarken, parametre Unitesi konnektdriinii PU konnektériiniin kilavuzlar boyunca tam
oturacak sekilde yerlestirin.
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inverterlere genel bakis On kapagin cikarilmasi ve takilmasi

Cikarma ve yeniden takma
(FR-A820-01870(37K) veya lizeri, FR-A840-00930(37K) veya lizeri, FR-A842 modelleri)
(FR-F820-01870(45K) veya lizeri, FR-F840-00930(45K) veya iizeri, FR-F842 modelleri)

® Terminal blogu kapaginin cikarilmasi

@ Terminal blogu kapagini ¢ikarmak igin montaj vidalarini ¢ikarin. (Montaj vidalarinin sayisi kapasi-
teye gore degisir.)

(@ Terminal blogu kapagdi gikarilmis sekilde, ana devre terminallerinin kablolamasi yapilabilir.

@ e 5
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Sekilde 6rnek bir inverter gosterilmektedir. Goriinim kapasite ve inverter modeline gore farkhlik gosterir.

@ Onkapagin cikariimasi

@ Terminal blogu kapag ¢ikarilmis sekilde, 6n kapaktaki montaj vidalarini gevsetin.
(Bu vidalar tamamen cikarilamaz.)

(@ On kapagi montaj kamalari civarinda kenarlarindan tutun ve iist kismini destek olarak kullanarak
kapagi cekerek acin.

(® On kapak cikarildiginda, kontrol devresinin ve RS-485 terminallerinin kablolamasi ve plug-in
opsiyonunun kurulumu gergeklestirilebilir.

EY

URLLRRARRARARRARRARRAARRARAARAY
)

°
s

=3 " iR

°

©

Sekilde ornek bir inverter gosterilmektedir.
GOriiniim kapasite ve inverter modeline gore farklilik gosterir.

°

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu 2-7



On kapagin cikariimasi ve takilmasi inverterlere genel bakis

@ On kapagin ve terminal blogu kapaginin yeniden takilmasi

(@ On kapagin st kismindaki kamalari inverterdeki yuvalarina sokun.
Kapagin yanlarindaki kamalari yerlerine sabitleyerek 6n kapagi invertere tam oturacak sekilde
takin.

@ On kapagin alt kismindaki montaj vidasini/vidalarini sikin.

(® Montaj vidalar ile terminal blogu kapagini sabitleyin. (Montaj vidalarinin sayisi kapasiteye gore
degisir.).
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NOTLAR On kapagin ve terminal blogu kapaginin tam oturacak sekilde takili oldugundan tamamen emin
olun. Her zaman 6n kapagin ve terminal blogu kapaginin montaj vidalarini sikin.

On kapaktaki kapasite plakasinda ve inverter nominal deger plakasinda ayni seri numarasi yazilidir.
Her kapagi yeniden takmadan 6nce, seri numaralarn kontrol ederek kapagin cikarildig invertere
takilmasini saglayin.

Cikarma ve yeniden takma (FR-A846 modelleri)
@ On kapagin cikarilmasi

On kapagi ¢ikarmak icin 6n kapak montaj vidalarini sékiin (alti kanalli vidalar, vida boyutu: M4, tor-
navida boyutu: T20).

Gevsetin — Gevsetin
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inverterlere genel bakis On kapagin cikarilmasi ve takilmasi

® On kapagin yeniden takilmasi
On kapag, 6n kapak montaj vidalari ile sabitleyin. (Sikma torku: 1,4 - 1,9 Nm)

On kapak montaj vidalarini asagidaki sekilde gésterilen sirayla sikin.

FR-A846-00170(5.5K) veya alti FR-A846-00250(7.5K) veya lizeri
@ —
7 Stkin ; (—z;/ § Sikin
Stkin-— Sikin ® |
@ (©
[] @ I )
) ®
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o
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e
NOTLAR On kapag takarken, parametre Unitesi konnektdriinii PU konnektériiniin kilavuzlari boyunca tam

oturacak sekilde yerlestirin.

On kapag takmadan énce, zarar gérmediginden emin olmak icin su gecirmez contayi kontrol
edin. Eger hasarliysa, en yakin Mitsubishi FA merkezine basvurun.

Su gegirmez contayi siki sekilde yerlestirmek icin 6n kapadi tam oturacak sekilde takin. Su gecir-
mez contanin 6n kapak kenari ile inverter arasina sikismasina izin vermeyin. Aksi takdirde, inverter
icine su girebilir. Ayrica, su gecirmez conta ile 6n kapak arasina herhangi bir yabanci maddenin
sikismasina izin vermeyin.

inverterin su gecirmez contasini temiz tutun. Aksi takdirde, inverter icine su girebilir. Conta lize-
rinde herhangi bir kir varsa, temizlediginizden emin olun.

On kapagin tam oturacak sekilde takildigindan tamamen emin olun. Her zaman 6n kapagin iki
montaj vidasini sikin
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On kapagin cikariimasi ve takilmasi inverterlere genel bakis
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Baglantilar

Besleme, motor ve topraklama baglantilari

3

Baglantilar

TEHLIKE:

@ Frekans inverterleri iizerinde herhangi bir kablolama ¢alismasi yapmadan 6nce mutlaka
enerjiyi kapatin. Frekans inverterleri, potansiyel olarak yiiksek gerilim icerirler.

@ Giicii kapattiktan sonra, devam etmeden 6nce inverterin kondansatérlerindeki gerilimin
giivenli seviyelere diismesi icin her zaman en az 10 dakika bekleyin ve P/+ ve N/- terminalleri
arasindaki gerilimi bir 6iciim cihazi vb. ile dicerek elektrik ¢arpmasi tehlikesini ortadan
kaldirin.

NOT

3.1

FR-A800-E ve FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk
edilir.

Besleme, motor ve topraklama baglantilari

FR-A820/A840/A846 ve FR-F820/F840 serisi modeller, dogrudan 3 fazli AC sebekesine baglanmalidir.
FR-A842 ve FR-F842 modelleri, ayr olarak calistirilan bir dondstiriict Gnitesi (FR-CC2) ile calistiriima-
lidir. Dondstiriicl Unitesinin kurulumu hakkinda daha fazla bilgiicinilgili FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna
bakiniz.

FR-A800/FR-F800 besleme gerilim ozellikleri

FR-A800/FR-F800

FR-A842/FR-F842
Besleme FR-A820 FR-A840/A846 TR ——
FR-F820 FR-F840 p arici kontrol giic
DC besleme kaynagi kaynag

o 3faz, 200-240VAC, | 3faz 380-500V AC, 1faz, 380-500 V AC,
Gerilim — %15 /+ %10 —%15 /1 %10 430-780V DC %10
lzin verilen girig 170-264 V AC 323-550 V AC — 342-550 V AC
gerilim arahg:
Frekans 50/60 Hz+ %5 — 50/60 Hz+ %5

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



Besleme, motor ve topraklama baglantilari

Baglantilar

Uc fazli AC sebeke giicti inverterin R/L1, S/L2 ve T/L3 terminallerine baglanir (FR-A842/FR-F842 inver-
terler icin donusturiciniin karsilik gelen terminallerine).

Motoru U, V ve W terminallerine baglayin.

inverter gévdesini mutlaka topraklayin.

TEHLIKE:

Beslemeyi kesinlikle U, V veya W cikis terminallerine baglamayin! Aksi halde inverter kalici
sekilde zarar gorebilir ve operatér icin ciddi elektrik soku tehlikesi yaratabilir!

Asagidaki sema, bir frekans inverterinin temel giris ve ¢ikis baglantilarini géstermektedir.

3 faz besleme

Gug
kaynagi

Gl kaynagdi

PE

Donustirici unitesi

FR-A800/A806/FR-F800
Inverter

e

N/-
P1 %:I
P/+

FR-A842/FR-F842 inverter ile FR-CC2 donustiiricii iinitesi 3 faz baglantisi

FR-A842/FR-F842

FR-CC2 Inverter

R/L1 p/+g:g P/+ U
S/2 N/- N/—

N
-
w
= <

M

3

o
y - [ o=
4

M

30
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Baglantilar

Besleme, motor ve topraklama baglantilari

Asagidaki tabloda, inverter modelleri tizerindeki bulunan gli¢ baglanti terminalleri listelenmektedir.

Terminaller
R/L1,S/L2, T/L3

Fonksiyon

Besleme girisi (3 faz)

Aciklama

Frekans inverteri besleme girisi

uVv,w

inverter cikisi

inverter motor cikis kablolarini baglayin.

Bu terminalleri ti¢ fazl sincap kafesli motora veya bir PM motoruna
(Sabit Miknatisli Senkron motor) baglayin.

FR-A800

R1/L11,S1/L21

Kontrol devre beslemesi

FR-A820/A840: R/L1 ve S/L2 AC gli¢ kaynadi terminallerine baglanir
FR-A842: P/+, N/- terminallerine baglanir
FR-A846: Gegerli degil

P3, PR

P/+, PR

Frenleme direnci baglantisi

Yalnizca standart modellerde.
Bir fren direncinin baglanmasi rejeneratif frenleme kapasitesini arttirir.
Terminaller inverter kapasitesine baghdir.

P/+,N/-
P3, N/-

Harici frenleme Unitesi

Opsiyonel harici frenleme Unitesi baglanabilir.
Terminaller inverter kapasitesine baghdir.

P/+, N/-

Donustlricu unite
baglantisi

Ayri donusturiicd tipi icin (FR-A842)

P/+,P1

DC reaktor

Bu terminallere bir DC reaktor baglanabilir (sadece standart modeller
icin).

Reaktérii baglamadan énce kdprilyii cikarmaniz gerekir. inverter ve
motor kapasitelerine bagli olarak bir DC reaktor baglanmasi gerekir
(opsiyonel olarak saglanmaktadir).

FR-A842: Gegerli degil
FR-A846: Kbpruinin kaldirlmamasi gerekir.

PR, PX

Dahili fren devre baglantisi

Yalnizca standart modellerde.

PXile PR terminalleri arasinda kopri baglantisi oldugunda (ilk durum),
dahili fren reaktori devresi kullanimdadir (inverter kapasitesine bagh
olarak).

<

PE

inverteri mutlaka topraklayin.

FR-F800

R1/L11,S1/L21

Kontrol devre beslemesi

FR-F820/F840: R/L1 ve S/L2 AC gli¢ kaynagi terminallerine baglanir
FR-F842: P/+, N/- terminallerine baglanir

<

P/+, N/- Harici frenleme (initesi Opsiyonel harici frenleme Unitesi baglanabilir.
P3,N/- Terminaller inverter kapasitesine baghdir.
| Dénistiiriicii Ginite U
P/+, N/~ baglantisi Ayri donustlriicd tipi icin (FR-F842)
Bu terminallere bir DC reaktor baglanabilir (sadece standart modeller
icin).
. Reaktérii baglamadan 6énce kdprilyii cikarmaniz gerekir. inverter ve
P/+. P1 DC reaktor motor kapasitelerine bagli olarak bir DC reakt6r baglanmasi gerekir
(opsiyonel olarak saglanmaktadir).
FR-F842: Gegerli degil
PR, PX PX ve PR terminallerini kullanmayin.
PE inverteri mutlaka topraklayin.
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Kontrol terminalleri

Baglantilar

3.2

Kontrol terminalleri

Sebeke beslemesi ve motora ait glic terminallerinin yanisira, frekans inverterinin kontrol edilmesiicin
kullanilan ¢ok sayida ek terminal de vardir. Asagidaki tabloda sadece en &nemli kontrol terminalleri lis-
telenmektedir; tim detaylar icin inverter Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

Tip Terminal | Fonksiyon Aciklama
) STF terminaline ON sinyali
STF lleri yone start uygulanmasi, moturu ileri
y6ne (saat yontinde) calistin. | STF ve STR terminallerine ayni
STR terminaline sinyali anda sin();al éjygulanmam
; motoru durdurur.
STR Geri yone start uygulanmas.!, n:\otoru gert
yone (saat yoniiniin tersine)
calistirir.
STP (STOP) | Baslatma kalici secimi zii::r{z;;m;’;:lnnm kalici olmast icin STOP terminaline ON
- Bu sinyallerin kombinasyonu ile 15 adet farkli hiz (¢ikis frekansi)
RH,RM, RL | Goklu hiz secimi secilebilir (ayrica bkz. Bélim 6.2.4)
JOG calisma modunu etkinlestirmek icin (baslangi¢ ayar) JOG
e terminaline ON sinyali uygulayin ve JOG calismasini baslatmak
JOG Jog modu secimi/ icin baslatma terminaline (STF veya STR) ON sinyali uygulayin.
Darbe katari girisi
JOG terminali ayrica darbe katar giris terminali olarak da kulla-
nilir.
g RT ikinci fonksiyon secimi Ikincil fonksiyonu etkinlestirmek icin RT terminaline ON sinyali
S uygulayin.
s § Bu cikisa 20 ms'den uzun bir sire bir sinyal uygulanmasi, inver-
& § ter ¢ikisini gecikme olmadan devre disi birakir.
= 2 MRS Cikigt durdur Ayri doniistiiriici tipleri icin bu terminali, FR-CC2 dondistiirtic
< 5 Uinitesinin RDA terminaline baglayin. RDA terminaline OFF sin-
‘g < yali uygulandiginda, inverter cikisi kapall konuma gecer.
< Bir koruyucu fonksiyonun tetiklenmesinden sonra inverteri
RES Reset resetlemek ve alarm durumunu temizlemek icin kullanihir (bkz.
Boliim 7.3). Reset islemi gerceklestirmek icin RES terminaline en
az 0,1 sn sinyal uygulanmasi gerekir.
Klemens 4 fonksiyonu sadece AU terminaline ON sinyali uygu-
AU Klemens 4 giris secimi landiginda kullanilabilir. AU terminaline ON sinyali uygulanmasi
ile 2 terminali gegersiz olur.
FR-A800/A802/A806
Anlik elektrik kesintisi (@ smya}ll ON oIarak.blraklldlglnda, |n\(erter.el.ektrlk'geldlgmde
. . otomatik olarak yeniden bagslatilir. Bu islem icin yeniden bas-
sonrasinda otomatik yeniden | Kinlestirilmis ol Ktigini
baslatma atma ayarinin etkinlestirilmis olmasi gerektigini unutmayin.
cs Baslangi¢ ayarinda, yeniden baglatma devre digidir.
FR-F800/F802
Fonksiyon yok Eggil:]swon atamak icin Pr. 186'y1 (CS terminal fonksiyonu secimi)
2= sp® Negatif lojik kontrol girisleri icin ortak terminal
Cm
‘é § pc® 24V DC besleme ve pozitif lojik kontrol girisleri icin ortak terminal
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Baglantilar

Kontrol terminalleri

Tip Terminal  Fonksiyon Aciklama
Frekans ayar potansiyometresi Gikig 5V DC, maks. akim 10 mA.
10 . yarp Y Onerilen potansiyometre: 1 kQ, 2 W dogrusal,
icin besleme cikisi g
(cok turlu potansiyometre)
Frekans set degeri girisi 0-5 V veya 0-10 V'luk frekans set degeri uygulayin.
2 (gerilim sinyali) Fabrika degeri 0-5 V'tur. Giris direnci 10 k€, izin verilen maksi-
(0ile5VveyaOile 10V DC) mum gerilim 20 V'tur.
_ L Frekans set deger girisleri (terminal 2, 1 ve 4) icin ortak ug termi-
= 5 f::ﬁg;l?et degeriicin referans nalidir. Kontrol devresinin referans geriliminden izole degildir ve
% TOPRAKLANMAMALIDIR.
D —
% S 0-20 mA veya 4-20 mA frekans set degeri uygulayin. Giris
g 2 Frekans set degeri girisi direnci 245Q'dur; izin verilen maksimum akim 30 mA'dir.
e 4 (akim sinyali) Fabrika degeri 4 mA'de 0 Hz ve 20 mA'de 50 Hz'dir.
o (4-20 mA DC) L < G .
C Akim sinyali uygulandiginda AU girisi harici olarak aktif
edilmelidir.
Oile £5V DCarasi veya O ile £10 V DC arasi bu gerilim giris sin-
yali, terminali 2 veya 4 frekans ayari sinyaline eklenir.0- +5V DC
1 Yardima frekans ayan sinyali !Ig 0-+10VDC (ba§la.n(_.;|§ ayari) giris arasinda se¢im yapmak
icin Pr. 73 parametresini kullanin.
Giris direnci 10 kQ +1 kQ,
izin verilen maksimum gerilim +20 V DC'tur.
5 s1 Guivenli durdurma girisi Safety réle moduluntin guivenli durdurma giris sinyali igin
g - (Kanal 1) kullanilir.
B S R .
2 2 $2 Guivenli durdurma girisi Giris direnci: 4,7 kQ
5§ = (Kanal 2) Giris akimi: 4-6 mA DC
p= £
© IS . . .
3 3 SIC Guvgnll QUrdurma girisi ortak S1 ve S2 terminalleri igin ortak ug.
3 5 terminali
= ©
3 | = Glvenlik monitér cikigi . . S .
©
= q<:>J SO (agik kolektar cikis) Guvenli durdurma giris sinyali durumunu goésterir.
[ >
g 3 = : .
3 Nele Guvgnllkmonltorg|k|§| ortak SO terminali i¢in ortak terminal.
terminali

@ PC ve SD terminallerini asla birbirine baglamayin! Bu terminaller, pozitif lojik (PC, CA tiplerinde varsayilan
fabrika ayari) veya negatif lojik (SD, FM tiplerinde varsayilan fabrika ayari) kullandiginizda kontrol girislerine
ait ortak terminallerdir.
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Kontrol terminalleri Baglantilar

Asagidaki cizim, pozitif lojik (CA tiplerinde varsayilan fabrika ayari) yapisinda kontrol terminallerin
baglantisini gostermektedir. Girisler 24 V DC'ye baglanir.

FR-A820/A840/A846 e e e — -
FR-F820/F840 ) |
lleri STF
Geri STR
Baslatma kalici segimi STP
RH
Coklu hiz secimi RM
RL
Jog islemi 10G Inverter
ikinci fonksiyon secimi RT
Cikis durdurma MRS
RESET RES
Klemens 4 giris se¢imi AU
Otomatik yeniden baglatma secimi c | @
Kontakt girisi ortak ucu PC |®
Cikis transistoru icin harici glic kaynagi ortak ucu —— SD

Frekans ayar
1kQ/2W

Frekans ayari akim sinyali
0-20 veya 4-20 mA DC

Yardimci giris
FR-A842
FR-F842 —_——_——_— = -
Donustlrticu
Unitesi |
ileri —— STF
Gerigq— — 1 STR
Baslatma kalici secimi ¢—— —— STP
¢+— — RH
Coklu hiz secimi¢——"— RM
+—— — RL
Jogislemi ——"— 1 JOG
ikinci fonksiyon secimi¢_——"____ " RT
Cikis durdurma
RDAi RESET MRS Inverter
RSO O RES
Klemens 4 giris se¢imi ¢ — | AU
Otomatik yeniden baslatma secimi ¢ —" cs |©
SE O Kontakt girisi ortak ucu PC | @
Cikis transistoru icin harici glic SD

kaynagi ortak ucu

Frekans ayari
1kQ/2W

Frekans ayari akim sinyali
0-20 veya 4-20 mA DC

Yardimci girig

® sadece FR-F800, FR-F802 serileri icin: Baslangi¢ ayarinda atanmig fonksiyon bulunmaz.
Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu secimi" ni kullanarak fonksiyon atayin.
@24vDC glic kaynagi

Frekans inverterlerinin kilavuzlarinda, inverter girislerinin PLC ¢ikislariyla ve negatif lojik kontroliine
yonelik baglantilari gosteren semalar da yer almaktadir.
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Baglantilar

EM-Uyumlu montaj

3.3

3.3.1

EM-Uyumlu montaj

Frekans inverterleri, ¢cikis geriliminin yiksek frekansta anahtarlama sindan dolayi elektriksel glirtilti-
ye (parazit) neden olurlar. inverterin besleme ve kumanda kablolar elektriksel giiriilti iletim antenleri
olarak davranirlar. Bu nedenle, kablolama isleri cok dikkatlice yapilmalidir. Ozellikle inverter besleme
ve motor baglanti kablolari potansiyel girtlti kaynaklaridir.

Avrupa Birliginde, degisken hizli tahrik sistemlerinin olusturdugu giriltiinin sinirlandiriimasina y6-
nelik ydnetmelikler yoluyla bir takim EMC (elektromanyetik uyumluluk) direktifler yirirlige konmus-
tur. Bu yonetmeliklere uygun davranmak icin, sistemlerinizi planlarken, montaj ve kablolama islem-
lerini gerceklestirirken bazi temel prensiplere uymaniz gerekmektedir:

@ Parazit yayilmasini azaltmak icin, cihazi metal sacdan yapilmis kapali ve uygun sekilde topraklan-
mis elektrik panosu icine monte edin.

@ inverter dahili bir EMC filtresi ile donatilmistir. EMC filtresini etkin olacak sekilde ayarlayin. (Detayli
bilgi icin, inverterinizin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.).

@ Tum cihaz ve kablolarin uygun sekilde topraklanmasini saglayin.

@® EMC Kurulum Talimatlarina (BCN-A21041-204) uygun olarak bir motor ve kontrol kablosu bagla-
yiniz.

@ Parazite hassas cihazlari miimkiin oldugunca girisim kaynaklarinin uzagina monte edin veya
girisim kaynaklarini ayri bir elektrik panosuna monte edin.

@ Sinyal ve gli¢ kablolamasinin birbirinden uzakta ve ayri olmasini saglayin. Enterferansi bastirilan
kablolari (6rn gli¢ kaynagi kablolari) ve enterferansa acik kablolari (6rnegin ekranlanmis motor
kablolari) kisa mesafeler disinda bir arada yerlestirmeyin.

EM-Uyumlu elektrik panosu montaji

Elektrik panosunun tasarimi, EMC yonergelerine uygunluk bakimindan ¢ok 6nemlidir. Asagidaki ge-
nel prensiplere uygun hareket ediniz:

@® Metal malzemeden yapilmis ve topraklanmis bir pano kullanin.

@ Panonun kapisi ile karkasi arasinda iletken plakalar kullanin ve kapi ile karkasi kalin, orguli
topraklama kablosuyla baglayin.

@ Eger bir EMC filtresi monte edilirse, montaj plakasiyla arasinda iyi bir elektrik iletkenligi baglantisi
olmasini saglayin. Cihazin tzerine monte edildigi plakanin elektrik panosu topradina uygun
sekilde baglanmasini saglayin.

@ Butlin plakalari, RF parazitine karsi gecirgenligi sirlandirmak icin en fazla 10 cm aralikh olarak
birbirine kaynakla veya vidayla tutturulmalidir. Panodaki acikliklarin ve kablo rakorlarinin ¢aplari
10 cm’yi asmamali ve panonun hicbir yerinde topraklanmamis herhangi bir eleman bulunmama-
hdir. Eger acikhiklarin daha biiyiik olmasi gerekiyorsa, bunlar celik hasirla értiilmeleri gerekir. lyi
iletkenlik saglamak icin bitiin metal/metal kontaklar arasindaki boyayi vs. mutlaka kaldirin —
ornegin, ¢elik hasir kapama elemanlari ile pano arasinda.

@ EgJer ayni panoya inverterlerin ve kontrolorlerin monte edilmesi gerekiyorsa, bunlar birbirinden
mimkun oldugunca uzak tutulmalidir. Ayri panolarin kullanilmasi daha uygundur. Eger her seyi
tek bir dolaba monte etmek istiyorsaniz, inverterleri ve kontrol6rleri metal bir panelle birbirinden
ayirin.

® Monte edilen cihazi kisa ve kalin topraklama kablolari veya uygun topraklama cubuklaryla
topraklayin. RFI sinyallerinin topraklanmasi icin, bilyuk kesitlere sahip es potansiyelli baglanti
kablolariyla karsilastirildiginda, blyik yuzey alanina sahip topraklama cubuklarinin kullanimi
daha uygundur.
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FR-A846 inverterler (IP55 uyumlu model)

Bu inverter tipleri, iklimlendirilmis Hava Tasiyan bir Bélmeye (Basinch oda) Kurulum icin uygun UL
Tip 12 pano i¢inde kullanilabilecek Grtinler olarak onaylanmistir.

@ inverteri cevreleyen hava sicakli§i, nem ve atmosferik cevre sartlarina uygun olacak sekilde
inverter kurulumunu gergeklestiriniz. (Bkz. Bolim 1.2.)

@ Suriict pano sinifina uygun temiz hava iceren bir ortama kurulmalidir.

@® Sogutucu hava, UL Tip 12 panoya uygun sekilde temiz, korozif maddelerden ve elektriksel olarak
iletken tozlardan arindiriimis olmahdir.

@ Bu pano her yonden gelecek havadaki tozlara, hafif puskiirtmelere ve su sicramalarina karsi
koruma saglar.
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EM-Uyumlu montaj

3.3.2

Kablolama

Tum analog ve dijital sinyal kablolar blendajli olmali veya metal kablo kanallari icinden gecirilmelidir.

Panoya giris noktasinda, kabloyu bir metal kablo rakorunun icinden gecirerek veya bir P veya U-tipi
kablo kelepcesiyle sikistirarak blendajin rakor veya kelepceyle (asagidaki resme bakiniz) toprak bag-
lantisini gerceklestirin. Eger kablo rakoru kullanirsaniz, topraklama noktasina olan mesafeyi kisa tut-
mak i¢in miimkuin oldugunca kablo giris noktasinin yakinina monte edin. Kablonun blendajli olmayan
kismini (RFl iletim antenil) mimkiin oldugunca kisa tutmak i¢in, motor kablosu blendajinin ucunun
bir topraklama arizasi veya kisa devre riski yaratmadan baglanti terminaline mimkin oldugu kadar
yakin olmasini saglayin.

P veya U tipi kelepce kullandiginizda, kelepcenin temiz monte edilmesini ve kabloyu gereginden fazla
sikistirmamasini saglayin.

iyi montaj K&t montaj

P kelepgesi Kablo blendaiji

Blendaj bu sekilde
bukilmemelidir.

Kontrol sinyal kablolarini tim elektrik kablolarindan en az 30 cm uzaklikta ddseyin. Sinyal kablolarini,
telefon kablolarini veya veri kablolarini kontrol etmek icin besleme kablolarini veya frekans inverteri
ile motoru baglayan kablolari paralel olarak kablolamayin.

Eger mUimkdinse, inverterden gelen ve invertere giden butin kontrol sinyal kablolari sadece toprakli
elektrik panosu icinden gecirilmelidir. E§er kontrol sinyal kablolarinin pano icerisinden gecirilmesi
mimkun degilse, mutlaka blendajli kablolar kullanin, cinki sinyal kablolari ayni zamanda anten islevi
de gorebilir. Kablolarin blendajimutlaka topraklanmalidir. Hassas analog sinyallerin (6rn.0-5 V analog
frekans ayar sinyali) topraklama sistemi icinde dolasan akimlarla bozulmasini engellemek icin, kablo
blendajinin sadece bir ucunu topraklamak gerekir. Her zaman kablonun inverter tarafindaki blendaji
topraklayin.

Sinyal kablolari Gizerindeki standart demir niive montaji RFl bastirma 6zelligini daha da artirabilir. Kab-
lo niive etrafina birkag kere sarilmali ve niive invertere miimkiin oldugunca yakin monte edilmelidir.

Motor baglanti kablolari her zaman mimkiin oldugunca kisa olmalidir. Bazen uzun kablolar toprak
arizasina karsi koruma mekanizmalarini tetikleyebilirler. Gereksiz yere uzun kablo kullanmayin ve
mutlaka kablolar icin miimkiin olan en kisa yolu kullanin.

Her zaman, motor gévdesinin de uygun sekilde topraklanmasini saglayin.
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3.3.3 EMC Filtreleri

EMC filtreleri (sebeke RFI bastirma filtreleri) girisimi dnemli 6lclide azaltirlar. Besleme ile frekans in-
verteri arasina monte edilmelidir.

FR-A800 inverter serisindeki standart modellerde ve IP55 uyumlu modellerde ve FR-F800 serisi stan-
dart modellerde dahili bir EMC filtresi vardir. FR-A842 ve FR-F842 tipi inverterlerde (ayri donistiiri-
clye sahip inverter tipleri) donustiriici Gnite (FR-CC2) sinde dahili bir EMC filtresi bulunur. Bu filtreler
inverterin giris tarafina iletilen gurdltiiniin azaltiimasinda etkilidir. EMC filtresini etkinlestirmek igin,
EMC filtresi ON/OFF konnektoriint ON tarafina takin.

FR-A820-00046(0.4K), FR-A820-00105(1.5K) FR-A820-00340(5.5K) ile 00630(11K) arasi,  FR-A820-00770(15K) veya Uzeri,
00077(0.75K) ile 00250(3.7K) arasi, FR-A840-00170(5.5K) ile 00380(15K) arasi, ~ FR-A840-00470(18.5K) veya Uzeri,
FR-F820-00046(0.75K), FR-A840-00126(3.7K) veya alti, FR-F820-00340(7.5K) ile 00630(15K) arasi, ~ FR-F820-00770(18.5K) veya tizeri,
00077(1.5K) FR-F820-00105(2.2K) FR-F840-00170(7.5K) ile 00380(18.5K) arasi  FR-F840-00470(22K) veya Uzeri
ile 00250(5.5K) aras|,
FR-F840-00126(5.5K) veya alti
FILTER FILTER FILTER FILTER
2 2 Zz  FER FUTER FITER FILTER 2z &)z
O ) 0 s oy e e O gl ) O
— L L % H Lo[H % H & = WL L
=i L % L °© S} © o =i L L
= O o} = e} o
EMC filtre OFF  EMC filtre ON EMC filtre OFF  EMC filtre ON EMC filtre OFF  EMC filtre ON EMC filtre OFF EMC filtre ON
FR-A820-00046(0.4K), FR-A820-00046(0.4K) FR-A820-00340(5.5K) ile FR-A820-00770(15K) FR-A820-01540(30K) veya Uzeri,
00077(0.75K), ile 00250(3.7K) arasi, 00630(11K) arasi, ile 01250(22K) arasl, FR-A840-00770(30K) veya Uzeri,
FR-F820-00046(0.75K),  FR-A840-00023(0.4K) FR-A840-00170(5.5K) ile FR-A840-00470(18.5K), FR-F820-01540(37K) veya Uzeri,
00077(1.5K) ile 00126(3.7K) arasi, 00380(15K) arasi, 00620(22K), FR-F840-00770(37K) veya lizeri
FR-F820-00105(2.2K)ile FR-F820-00340(7.5K) ile FR-F820-00770(18.5K)
00250(5.5K) arasl, 00630(15K) arasi, ile 01250(30K) arasi,
FR-F840-00023(0.75K) FR-F840-00170(7.5K) ile FR-F840-00470(22K),
ile 00126(5.5K) arasi 00380(18.5K) arasi 00620(30K)
S © (9] o)
2. e EMC filtre
= £/ U = 5 AT
v 0 / [ ACMA/
KAPAMA
/ konnektor
] L
I g
» =g I g
% H 1 (_i_il; 7i( i(7| b
N
By FHE
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Baglantilar
FR-A846-00023(0.4K) ile 00170(5.5K) arasi FR-A846-00250(7.5K) ile 01160(45K) arasi FR-A846-01800(55K) ile 03610(132K) arasi
H}TER FILTER FI&TER FILTER [uijl — - - i —
% s = AME Az =8 5/
OFF ON OFF ON ON OFF ON OFF
EMC filtre OFF EMC filtre ON EMC filtre OFF EMC filtre ON EMC filtre OFF EMC filtre ON
FR-A846-00023(0.4K) FR-A846-00250(7.5K) FR-A846-00620(22K) FR-A846-01800(55K)
ile 00170(5.5K) arasi ile 00470(18.5K) arasi ile 01160(45K) arasi ile 03610(132K) arasi
] ] ]
e EMC filtre ACMA/
4 : _/ KAPAMA konnektér
° ° ‘
£Oe0e04
exexe: ol
e
B (o] [(e]](e] -
@ @
TS o
S Y U a
Konnektor mutlaka ya ON pozisyonunda ya da OFF pozisyonunda olmalidir.
TEHLIKE:
Ciddi elektrik soku tehlikesini engellemek amaciyla EMC filtresini devreye sokmak veya devre-
den ¢citkarmak icin mutlaka inverter beslemesini kapatin.
NOT Bazi kosullar altinda, inverter/donustirici Unitesinin giris tarafina ek bir AC reaktor veya gurilti

filtresi kurulumu gerekli olmaktadir. Litfen inverterinizin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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ilk calistirma

Hazirliklar

4

4.1

4.1.1

4.1.2

Ilk calistirma

Hazirhiklar

inverteri ilk defa calistirmadan énce

Bir frekans inverterini ilk defa calistirmadan 6nce asagida belirtilen noktalari dikkatlice kontrol edin:

@ Biitiin kablo baglantilari dogru yapilmis mi? Ozellikle besleme baglantilarini dikkatlice kontrol
edin: 3-faz R/ L1, S/L2 ve T/L3.

@ Herhangi bir kisa devre riskini ortadan kaldirmak icin hasarl kablo ve yetersiz yalitilmig terminal
olup olmadigini iki kere kontrol edin.

@ inverterdogru topraklanmis mi? Olasi topraklama ve cikis devresindeki kisa devre hatalarina karsi
iki kere kontrol edin.

@ Bitlin vidalarin, baglanti terminallerinin ve diger kablo baglantilarinin dogru sekilde ve iyice
baglanmis olduklarini kontrol edin.

Motorun ilk defa calistiriimasindan onceki 6nemli ayarlar

Hizlanma ve yavaslama suireleri veya elektronik motor koruma rélesiicin tetikleme esigi gibi inverterin
calismasi icin gerekli olan tiim ayarlar parametre Unitesi ile programlanir ve degistirilir.

Motorun ilk defa calistirlmasindan 6nce asagidaki ayarlarin kontrol edilmesi gerekir:

® Maksimum cikis frekansi (parametre 1)

@ V/fbaz frekansi (parametre 3)

@ Hizlanma ve yavaslama zamanlari (parametreler 7 ve 8)

Bu parametrelere ve kullanimlarinailiskin ayrintili agiklamalar icin Boliim 6'ya bakin. Parametre ayar-
lama ornekleri icin Bolim 5.4'ya bakin.

UYARI:

Yanlis parametre ayarlari, bagli motora zarar verebilir veya (ciddi durumlarda) yakabilir. Para-
metreleri ayarlarken dikkatli olun ve motorun elektrik ve mekanik o6zelliklerini, biitiin tahrik
sistemini ve bagl bulunan makineyi iki kere kontrol edin.
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ilk calistirma

4.2

Fonksiyon Testi

Fonksiyon testi icin inverter minimum harici kablo baglantisiyla ¢alistirihr. Herhangi bagh bir yiik ol-
madan motor bosta ¢alistiriimalidir. Bagli motorun dogru ¢alistigini ve motor devrini inverterle ayar-

laya bildiginizi kontrol etmeniz gerekir. Bu testi gergeklestirmenin iki yolu vardir:

@ inverterin harici sinyallerle kontrol edilmesi

Motorun ileri veya geri ¢calismasi harici butonlarla saglanir. Motor devri, parametre 4-6 ya ayarlanan
frekanslarin yardimiyla ayarlanir (bkz. Béliim 6.2.4). Secim anahtarini inverterin RH, RM ve RL termi-

nallerine baglayin veya bir kabloyla uygun terminalleri PC terminaline degdirin.

Gug
kaynagi

Geri
lleri

Devir ayari

Motor devre

kesici

Inverter

PC

STR
STF

RH Pr.4 (50 Hz)
RM Pr.5(30Hz)
RL Pr.6 (10H2)

A

|||—T

Bu yontemde diigmeler ve anahtarlar gibi bazi harici bilesenler gereklidir ancak bu yontem, testi pa-
rametre Unitesi ile gerceklestirmeye gore avantajlar sunar:

- Inverteriilk defa calistirdiginizda, fabrika ayari olarak harici sinyallerle kontrol aktiftir — parametre
Unitesini bu moda getirmenize gerek yoktur.

- Normal calistirmada, inverterler genellikle harici sinyaller yoluyla, kaydedilmis olan parametre
degerlerinin aktif edilmesi veya harici analog ayar dederinin invertere uygulanmasi yoluyla calis-
tirilir. Ornegin, calis komutu bir PLC tarafindan génderilebilir veya anahtarlarla veya anahtarlar
manuel olarak yuratalir.
Sistemin harici sinyallerle test edilmesi, uygun calisip calismadiklarini anlamak icin kontrol giris-

lerini ayni anda test etmenizi saglar.
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ilk calistirma Fonksiyon Testi

@® PU kullanilarak inverter kontrol(

FR-A800 ve FR-F800 serisi inverterler, standart parametre {initesi veya opsiyonel bir parametre linitesi
kullanilarak dogrudan kontrol edilebilir. Boylece, kontrol girislerine herhangi bir baglanti yapmadan
fonksiyon testi gerceklestirebilirsiniz.

Motor devre
kesici

é o Inverter
T . \
Giic ) R/L1 U [
kaynagr —_ S/L2 % 5
_— T/L3 w g
PE N
o ¥ YL

PC

STR
STF

inverteriilk defa calistinldiginda, fabrika ayari olarak kontrol harici sinyallerle saglanir. PU calisma mo-
dunu se¢mek icin FR-DUO8 parametre Uinitesinin PU/EXT tusuna basin (FR-DU08-01 icin HAND/AUTO
tusu) (bkz. Bolim 5.2).

NOT Frekans inverterin gliciini agip kapatarak motoru acip ve kapatmak amaciyla PC ile 6rnegin STF
terminali arasina kalici bir kdpri takmayin. Bu inverterin émir stiresini azaltir. Kisa araliklarla tek-
rarlanan sekilde invertere sebeke elektriginin verilip kesilmesi, ilk akim sinirlayiciya zarar verebilir.
ilk olarak invertere gii¢ verin ve sonrasinda STF ve STR terminalleri veya PU (izerinden ileriye/
geriye dogru donls komutlari vererek motoru kontrol edin.

Testin gerceklestirilmesi

Test calismasi sirasinda, asagida belirtilen noktalara 6zelikle dikkat edin:

@® Motor anormal glriltl veya titresim yaratmamalidir.
@ Frekans ayar degeri degistirildiginde motor devri degismelidir.

@ Eger motor hizlanmasi veya yavaslamasi sirasinda bir koruyucu fonksiyon devreye girerse, asagi-
daki noktalari kontrol edin:

- Motor yuku

- Hizlanma ve yavaslama zamanlari (7 ve 8 parametrelerini kullanarak bu sireleri artirmaniz
gerekebilir)

- Manuel tork ayari (parametre 0)

Bu parametreler, B6lim 6'da agiklanmaktadir.
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Calistirma ve ayarlar

5 Calistirma ve ayarlar

FR-A800/A802 ve FR-F800/F802 serisi frekans inverterler standart olarak FR-DUO8 parametre Uinitesi
ile donatilmistir. FR-A846 modelleri IP55 sinifi FR-DU08-01 parametre {initesi ile donatiimistir.

Parametre (niteleri durum verilerini ve alarmlari izlemenize ve goriintiilemenize ve inverterin ayar
parametrelerini girmenize ve goriintilemenize olanak verir (bkz. B6Iim 6).

Bunun yanisira, parametre Unitesini kullanarak inverteri ve bagl motoru calistirabilirsiniz. Bu secenek
ozellikle sistemin ayarlarinin yapilmasinda, ariza tespitinde ve test isleminde faydalidir.

FR-DUO08 parametre Unitesi ¢ikarilabilir yapidadir ve baglanti kablosu yardimiyla cihaz muhafazasi
Uzerine monte edilerek kullanilabilir (IP55 sinift FR-DU08-01 modelinin muhafaza Gizerine montaji
mimkiin degildir). Bu tirll kullanim, inverter ve motorun uzaktan calistiriimasi, izlenmesi, paramet-
relerin ayarlanmasi, ariza tespiti ve test islemleri icin kullanighdir.

Gelismis ekran fonksiyonlarina sahip parametre tniteleri opsiyonel olarak saglanmaktadir ve PU kon-
nektoriine dogrudan ya da bir baglanti kablosu tizerinden baglanabilmektedirler.
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FR-A800/FR-F800 inverterlerin calistiriimasi Calistirma ve ayarlar

5.1 FR-A800/FR-F800 inverterlerin calistiriimasi

5.1.1 Parametre iinitesi FR-DUOS8
(FR-A800/A802)
(FR-F800/F802)

Parametre Unitesi bilesenleri asagida gosterilmistir.

xt | |_pew| | pu_
EXT

NET i je———0

SET

Bilesen aciklamalari icin sonraki sayfaya bakiniz.
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FR-A800/FR-F800 inverterlerin calistiriimasi

No. Bilesen isim Agiklama
PU: PU calisma modunu belirtecek sekilde yanar.
) EXT: Harici calisma modunu belirtecek sekilde yanar.
(1) EXT C?hsma modu (Baslangic ayari giic verildiginde yanacak sekildedir.)
Ostergesi
NET 9 9 NET: Network calisma modunu belirtecek sekilde yanar.
PU ve EXT: Harici/PU birlesik calisma modu 1 veya 2'yi belirtecek sekilde yanar.
MON: Monitér modunda yanar.
Calisma paneli durum Koruma fonksiyonu etkin oldugunda hizl bir sekilde iki kez yanip séner.
o gostergesi Ekran-KAPALI modunda yavasca yanip soner.
PRM: Parametre ayar modunda yanar.
IM: indiiksiyon motor kontroliinii gésterecek sekilde yanar.
Motor kontrol PM: PM sensorsiiz vektor kontrollinii/PM motor kontroliinii gosterecek sekilde

gostergesi

yanar.
Test islemi secildiginde gdsterge yanip soner.

Frekans birimi
gostergesi

Frekansi gosterecek sekilde yanar.
(Ayarlanan frekans ekranda gorintilenirken yanip séner.)

Monitor (5 haneli LED)

Frekans, parametre no. vb. gosterir
(Pr. 52, Pr. 774 ile Pr. 776 arasi kullanilarak izlenen 6ge degistirilebilir.)

(6] glégtzgléssliyon Sira programinin galistirilabilecegini belirtmek icin yanar.
FWD tusu: lleriye dogru dénis baslatir. ileriye dogru déndis islemi sirasinda LED yanar.
REV tusu:  Geriye dogru donus baslatir. Geriye dogru donus islemi sirasinda LED yanar.
(7) FWD tusu, LED asagidaki durumlarda yanip soner.
, REV tusu ® |leriye/geriye dogru dénius komutu verilmis olsa bile frekans komutu verilmediginde.
® Frekans komutu baslangig frekansi veya diistigl oldugunda.
® MRS sinyali girisi gerceklestiginde.
Calisma komutlarini durdurur.
0 IRESET] STOP/RESET tusu Koruma fonksiyonu etkin oldugunda inverteri sifirlar.
Mitsubishi inverterlerin ayar potudur. Ayar potu frekans ve parametre ayarlarini
degistirmek icin kullanilir.
Asagidaki islemleri gerceklestirmek icin ayar potuna basin:
(9] Ayar Potu ® |zleme modunda ayarlanan frekansi goriintilemek icin (ayar Pr. 992 kullanilarak
degistirilebilir.)
® Kalibrasyon sirasinda gegerli ayari goriintiilemek icin
® Ariza ge¢cmisi modunda bir hata ge¢cmisi numarasini goriintiilemek igin
Farkl modlara gegis saglar.
i) MODE tusu MODE ve "PU/EXT" tuslarina ayni anda basildiginda kolay ayar moduna geger.
: Bu tusa 2 saniye basili tutulmasi islemi kilitler. Tus kilidi Pr. 161 = "0 (baslangi¢ ayari)"
oldugunda gecersizdir. (FR-A800/FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
Her bir ayarin girilmesini saglar. Baslangic ayari ayarlandiginda.
Calisma sirasinda basildiginda, izlenen 6ge Cikis frekanst Cikis akimi Cikis gerilimi
(1] SET SET tusu degisir. | —’| —’| ‘
(Pr. 52 ve Pr. 774 ile Pr. 776 arasi kullanilarak
izlenen 6ge degistirilebilir.)
Onceki ekrana geri doéner.
12 Esc ESCtusu Bu tug uzun bir siire basili tutuldugunda mod tekrar izleme moduna degisir.
PU calisma modu, PU JOG calisma modu ve Harici ¢alisma modu arasinda gegis yapar.
® % PU/EXT tusu MODE ve "PU/EXT" tuslarina ayni anda basildiginda kolay ayar moduna geger.

PU durdurmayi da iptal eder.
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FR-A800/FR-F800 inverterlerin calistiriimasi Calistirma ve ayarlar

Temel fonksiyonlar (FR-DU08)

rd

Calisma modu degistirme/frekans ayari .
PU_
ﬂ EXT H
Harici calisma modu @
(gt verildiginde) PU calisma modu PU JOG calisma modu ®

(1)
2 p I

-PU «MON -IM
EXT PRM PM
NET P.RUN

[
'Srnek N Yanlp séner

B cooolee - W c00o

Degeri ayarlayin Frekans ayari yazilmis ve islem tamamlanmistir!

D]

Parametre ayar

Cikis akimi izleme Q) Cikis gerilimi izleme g}

SET H

Parametre segin Gegerli ayari goster

E

MON =IM
EXT  =PRM PM H

NET P.RUN
Parametre ayar modu

Ey .
2% Omek ’Empsoner

= Degeri ayarlayin Gegerli ayari goster

] - EIWNN - TN - ]

Parametre sil Tim parametreleri sil Alarm gegmisini sil Parametre kopyalama

N - - R

Grup parametre ayari Otomatik parametre ayari IPM parametre baslangi¢ degeri Fabrika ayarlarindan farkli
parametrelerin gosterilmesi

il ﬂ m Iﬂﬁ W
PID kazang ayari @

iz gizgisi fonksiyonu @

Fonksiyon modu
al

MODE

a7 B 7 EEE - S

/ Ornek Ornek Ornek

Yanip // N Yanip /7, N Yanip /,

4 Ariza gegmisi 1 ® N 4 Ariza gegmisi 2 Q) N //Arlza gegmisi 8 ®

[Ariza ge¢misi goriintileme islemleri]
En son sekiz ariza goruntilenebilir.
(En son ariza "" ile sonlandirihr.)

| 1 Hicbir ariza ge¢misi olmadiginda, m goriintilenir
ESC

Uzun basiniz

) Calisma modlari, izlenen 6geler, iz ¢izgisi fonksiyonu, PID kazang ayarlama ve ariza ge¢misine iliskin detayh
bilgi icin inverterinizin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

@ sadece FR-F800 serileri icin
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Calistirma ve ayarlar FR-A800/FR-F800 inverterlerin calistiriimasi

5.1.2 Parametre iinitesi FR-DU08-01 (FR-A806)

Parametre Uinitesi bilesenleri asagida gosterilmistir. FR-DUO08 ile karsilastirildiginda iki bilesen farklidir:
islem tusu (HAND/AUTO) ve calisma modu gostergesi.

Bilesen aciklamalari icin sonraki sayfaya bakiniz.
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FR-A800/FR-F800 inverterlerin calistiriimasi

Calistirma ve ayarlar

No. Bilesen isim Aciklama
HAND : PU calisma modunu belirtecek sekilde yanar.
HAND AUTO: Harici calisma modunu belirtecek sekilde yanar.
(1) AUTO C?"Ema modu (Baslangic ayari gic verildiginde yanacak sekildedir.)
Ostergesi
9 9 NET: Network ¢alisma modunu belirtecek sekilde yanar.

HAND ve AUTO: Harici/PU birlesik calisma modu 1 veya 2'yi belirtecek sekilde yanar.

)

Calisma paneli durum
gostergesi

MON: Monitér modunda yanar.
Koruma fonksiyonu etkin oldugunda hizl bir sekilde iki kez yanip soner.

Ekran-KAPALI modunda yavasca yanip soner.

PRM: Parametre ayar modunda yanar.

IM: indiiksiyon motor kontroliinii gésterecek sekilde yanar.
Motor kontrol _— . P, .

PM: PM sensorsuz vektor kontrollint gosterecek sekilde yanar.

gostergesi

Test islemi secildiginde gosterge yanip soner.

Frekans birimi
gostergesi

Frekansi gosterecek sekilde yanar.
(Ayarlanan frekans ekranda gorintulenirken yanip séner.)

Monitor (5 haneli LED)

Frekans, parametre no. vb. gosterir
(Pr. 52, Pr. 774 ile Pr. 776 arasi kullanilarak izlenen 6ge degistirilebilir.)

© ©®© o6 ©

PLC fonksiyon
gostergesi

Sira programinin galistirilabilecegini belirtmek icin yanar.

FWD tusu,
REV tusu

FWD tusu:
REV tusu:

LED asagidaki durumlarda yanip soner.

® |leriye/geriye dogru doniis komutu verilmis olsa bile frekans komutu verilmediginde.
® Frekans komutu baslangic frekansi veya diistigl oldugunda.

® MRS sinyali girisi gerceklestiginde.

ileriye dogru déniis baslatir. ileriye dogru déniis islemi sirasinda LED yanar.
Geriye dogru donis baslatir. Geriye dogru donus islemi sirasinda LED yanar.

STOP/RESET tusu

Calisma komutlarini durdurur.
Koruma fonksiyonu etkin oldugunda inverteri sifirlar.

Ayar Potu

Mitsubishi inverterlerin ayar potudur. Ayar potu frekans ve parametre ayarlarini degistirmek

icin kullanilr.

Asagidaki islemleri gerceklestirmek icin ayar potuna basin:

¢ izleme modunda ayarlanan frekansi gériintiilemek icin (ayar Pr. 992 kullanilarak
degistirilebilir.)

® Kalibrasyon sirasinda gegerli ayari goriintiilemek icin

® Ariza ge¢misi modunda bir hata ge¢misi numarasini gériintilemek igin

MODE tusu

Farkl modlara gecis saglar.
MODE ve "HAND/AUTO" tuslarina ayni anda basildiginda kolay ayar moduna geger.

Bu tusa 2 saniye basili tutulmasi islemi kilitler. Tus kilidi Pr. 161 = "0 (baslangi¢ ayar)"
oldugunda gecersizdir. (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

SET

SET tusu

Her bir ayarin girilmesini saglar.

Calisma sirasinda basildiginda, izlenen 6ge
degisir.

(Pr.52 ve Pr. 774 ile Pr. 776 arasi kullanilarak
izlenen 6ge degistirilebilir.)

Baslangic ayari ayarlandiginda.
| Cikis frekansi _>| Cikig akimi _>| Cikis gerilimi ‘

m
"
I

ESC tusu

Onceki ekrana geri doner.
Bu tus uzun bir stre basili tutuldugunda mod tekrar izleme moduna degisir.

HAND/AUTO tusu

PU calisma modu, PU JOG calisma modu ve Harici ¢alisma modu arasinda gegis yapar.
MODE ve "HAND/AUTO" tuslarina ayni anda basildiginda kolay ayar moduna geger.
PU durdurmayi da iptal eder.
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Calistirma ve ayarlar

FR-A800/FR-F800 inverterlerin calistiriimasi

Temel fonksiyonlar (FR-DU08-01)

rd

Calisma modu degistirme/frekans ayari

I

Harici ¢alisma modu ®
(gtig verildiginde)

HAND
=AUTO
NET

=MON
PRM
P.RUN

HAND
UuTo

PU ¢alisma modu

=HAND
AUTO
NET

=MON
PRM
P.RUN

Degeri ayarlayin

H

PU JOG ¢alisma modu @

llilll

=HAND
AUTO
NET

=IM
PM

=MON
PRM
P.RUN

'O- .ek.. Yanip soner

N 00 G NG

Frekans ayari yazilmis ve islem tamamlanmistir!

HAND
= AUTO
NET P.RUN

Parametre ayar modu (gl verildiginde) ®

=MON
PRM

Cikig akimi izleme @

:F

m

Cikig gerilimi izleme @

|

SET

{TA [l

MODE

‘— Hz
I
=HAND

AUTO
NET

MON
=PRM
P.RUN

=M
PM

m 7

SET

Parametre segin

Gegerli ayari goster

=
©
>
©
g
5
£
s Parametre ayar modu
©

o

MODE

MODE

S=

Parametre sil

A

Grup parametre ayari

- EE -

SET

I
A

Degeri ayarlayin

Tum parametreleri sil

=

Otomatik parametre ayari

Alarm gegmisini sil

IPM parametre baslangi¢ degeri

‘Ornek ’xampsoner

Gegerli ayari goster

] - EINWNN - NN - ]

Parametre kopyalama

=

Fabrika ayarlarindan farkl
parametrelerin gosterilmesi

‘ Ariza gegmisi "r Fonksiyon n

R

ESC

- - ENREE ) |
G Aniza gegmisi 1 Q)

Yanip

[Ariza ge¢misi gorintuleme islemleri]
En son sekiz aniza goruntilenebilir.
(En son ariza """ ile sonlandirilir.)

Yanip

m DDDDDDDO m

4 Ariza gegmisi 2 @

°FT ﬂ m
iz cizgisi fonksiyonu®
Fonksiyon modu
o)
MODE
! Ornek Ornek Ornek

Yanip

\ N\

G Ariza gegmisi 8 Q)

Hicbir ariza gegmisi olmadiginda, m goruntulenir

Uzun basiniz

) Calisma modlari, izlenen 6geler, iz ¢izgisi fonksiyonu ve ariza gegmisine iliskin detayl bilgi icin inverterinizin
Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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Calisma modu segimi Calistirma ve ayarlar

5.2 Calisma modu se¢imi

Galisma modu, baslangic komutunun kaynagdini ve inverter icin frekans komutunu belirler. Mod, pa-
rametre 79'la kontrol edilir (bkz. B6lim 6.2.7).

Temelde asagidaki calisma modlari bulunmaktadir:

@ Harici calisma modu (EXT): Kontrol devresi terminaline bagli harici potansiyometre ve anahtarlarla
bir baslatma komutu ve bir frekans komutu girmek igin.

@ PU calisma modu (PU): Standart parametre Unitesi (FR-DU08/FR-DU08-01), opsiyonel parametre
Unitesi (FR-PUO7) veya PU konnektori Gzerinden RS-485 haberlesme kullanarak gerceklestirilen
islemler.

® Ag calisma modu (NET): RS-485 terminalleri veya haberlesme opsiyonu kullanildiginda.

NOT | Calisma modu yalnizca motor dururken ve hicbir start komutu aktif olmadiginda degistirilebilir.

Baslangic ayari olarak inverter giic verildiginde harici caisma modundadir (EXT). inverteri, FR-DU08
parametre Unitesinde PU/EXT tusuna basarak, parametre tinitesi (PU) calisma moduna gecirebilirsiniz
(FR-DU08-01 icin HAND/AUTO tusu). PU (HAND) gostergesi LED 15181 yanar.

FR-DU08

FR-DU08-01

HAND =MON =M =HAND =MON =l
=AUTO PRM PM AUTO PRM
NET P.RUN NET P.RUN

inverter PU calisma modundayken PU/EXT tusuna bastiginizda harici calisma moduna geri dénersiniz
ve EXT gostergesi LED 151g1 yanar.
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Calistirma ve ayarlar Frekansin ayarlanmasi ve motorun calistiriimasi

5.3

Ornek V

NOT

Frekansin ayarlanmasi ve motorun calistiriimasi

Harici kontrol sinyalleri kullanilmadigi zaman, motorun calistiriimasi, durdurulmasi ve devrinin degis-
tirilmesi yalnizca parametre Unitesiyle gerceklestirilebilir.

FR-A800/FR-F800 inverterlerde islem (FR-DUO08 kullanilarak):
Ornek: 30 Hz'de calistirma

Calistirma

@ Gug vermede ekran gorintisu.
Monitor ekrani goruntilenir.

®@ Galisma modunun degistirilmesi

PU calisma modunu se¢mek icin tusuna basin. [PU] gosterge 1sig1 YANAR.

® Frekansin ayarlanmasi

Hedef frekans " =/ |_1_{1_{ " (30.00 Hz) gériintiilenene kadar dijital kadran o cevirin.

Frekans degeri yaklasik 5 saniye yanip soner.

Deger yanip sonerken frekansi girmek icin tusuna basin." - "ile" Z-H__H__H__,' " donlsumli olarak yanip soner.
e lulal]
10l

[

Yaklasik 3 saniye yanip sondikten sonra, gésterge

( tusuna basiimadiginda, yaklasik 5 saniye yanip sondiikten sonra gosterge " :__H__H__;' " (0.00 Hz) degerine geri
doner.

(monitor ekrani) degerine geri doner.

I

Bu durumda, dijital kadrani o tekrar gevirin ve frekansi ayarlayin.)

@ Baslat = hizlanma = sabit hiz

@ (]
Calistirmak icin veya tusuna basin. Gostergedeki frekans degeri Pr. 7 "Hizlanma slresinde" artar ve

T (30.00 Hz) gérintilenir,

(Ayarlanan frekansi degistirmek icin yukarida bulunan (3. adimdaki islemi gerceklestirin. Onceden ayarlanmis frekans
gorintdlenir.)

® Yavaslama = durus
Durdurmak igin %Li@ﬁ!‘f

tusuna basin. Gostergedeki frekans degeri Pr. 8 "Yavaslama sliresinde" azalir ve motor doniisu

durdugunda " ,'_-,‘,'_-,‘,'_-,‘ (0.00 Hz) goriintilenir.

Ariza tespit piif noktalari

Eger entegre veya harici parametre Unitesiyle frekansi ayarlayamazsaniz veya motoru calistiramaz-
saniz, litfen asagidakileri kontrol edin:

@ inverter parametre iinitesi calisma modunda mi? PU géstergesinin LED 1s1§1 yaniyor olmalidir.
Parametre 79'u kontrol edin ve "0" a ayarlanmis oldugundan emin olun. Bu, inverterin parametre
Unitesindeki PU/EXT tusuyla harici calisma modu ile PU calisma modu arasinda gecis yapmasini
saglayan varsayilan fabrika ayar degeridir.

@ Biitln harici baslatma komutlari devre digi mi?

@ Frekansi ayarlamanizdan sonra 5 saniye icinde SET tusuna bastiniz mi?
Eger bu sure icinde (gdsterge yanip sdnerken) Set tusuna basmazsaniz, ¢ikis frekansi ayar degeri

kaydedilemez.

A
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Parametre ayarlarinin degistirilmesi Calistirma ve ayarlar

5.4

Parametre ayarlarinin degistirilmesi

Frekans inverterinin ¢alismasina ait bitiin parametreler degistirilebilir olarak kaydedilirler. B&1Gm
6'da 6nemli parametrelere ait detaylara ulasabilirsiniz. inverter fabrikadan sevk edilirken biitiin pa-
rametreler fabrika ayarlarina 6nceden atanmistir. Parametreleri, parametre tnitesinden ayarlayarak
inverteri bagli motora ve uygulamaniza gore konfigiire edebilirsiniz.

Parametreler ancak inverter parametre unitesiyle calisma modunda (PU) veya kombine moddaysa ve
motor calistirma (FWD veya REV) komutu aktif degilse degistirilebilir.

Ornek V FR-A800/FR-F800 inverterlerde islem (FR-DUO8 kullanilarak):
Asagidaki 6rnek maksimum cikis frekansini 120 Hz'den 50 Hz'e nasil degistireceginizi gosterir
(parametre 1; bkz. Bolim 6.2.2 ).
Calistirma
@ Gug vermede ekran gorintisu.
Monitor ekrani gorintlenir.
®@ Galisma modunun degistirilmesi
calisma modunu se¢mek icin tusuna basin. [PU] gosterge 1s1g1 YANAR.
® Parametre ayar modu
Parametre ayar modunu etkinlestirmek icin tusuna basin. (Daha 6nce okunmus olan parametre numarasi
gorintdlenir.)
@ Parametre numarasini segerek
Dijital kadrani o , ",'-—-'_ {" (Pr. 1) gériintiilene kadar cevirin. Mevcut ayar degerini okumak icin | SET
tusuna basin.
"2 (baslangig ayar) gérintiilenir.
® Ayar degerinin degistirilmesi
Dijital kadrani o ayar degerini ",'-_—-, ,'_—,_,'_—,‘,'_—,‘“ olarak degistirmek icin donduriin. Ayari girmek icin. Ayari girmek icin
SET  tusuna basin.
e {" dénuistiml olarak yanip séner.
® Baska bir parametreyi okumak icin dijital kadrani o cevirin.
® Ayari yeniden goriintiilemek icin tusuna basin.
® Sonraki ayari géruntilemek igin tusuna iki kere basin.
® Frekans monitdr ekranina déonmek icin | MODE  tusuna (g kez basin.
A
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Parametre

6

Parametre

Optimum calisma icin, frekans inverterini bagh tahrik sisteminin ve uygulamanizin 6zel gereksinim-
lerine ve 6zelliklerine uygun olarak yapilandirmaniz gerekir. Blitiin gerekli ayarlar inverterin hafiza-
sinda numaralandirilmis parametreler olarak kaydedilir; enerji kesildiginde bu hafiza silinmedigi icin
bunlari bir defa ayarlamaniz yeterlidir. inverter fabrikadan cikarken cihazin kullanilabilmesini sagla-
mak i¢in biitiin parametreler varsayilan degerlere 6nceden ayarlanir.

iki ana sinif parametre bulunmaktadir: basit mod parametreleri ve genisletilmis parametreler. Basit
mod parametreleri, inverter kullanilmadan 6nce mutlaka kontrol edilmeli ve konfigire edilmelidir an-
cak genisletilmis parametreler sadece 6zel veya karmasik uygulamalar icin gereklidir.

UYARI:

Hatali parametre ayarlari, bagli olan motora zarar verebilir veya (ciddi durumlarda) tamamen
kullanilamaz duruma getirebilir. Parametreleri ayarlarken son derece dikkatli olun ve ¢calisma-
ya baslamadan 6nce motorun elektrik ve mekanik degerlerini, biitiin tahrik sisteminizi ve bagh
olan makineyi iki kere kontrol edin.

NOT

FR-A800-E ve FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk
edilir.
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Basit mod parametreleri

Parametre

6.1

NOT

Basit mod parametreleri

FR-A800/FR-F800 inverteri basit mod parametreleri

FR-A800/FR-F800
Paramet- | iy Baslangi¢ degeri
3 Ayar araligi
FM tipi CA tipi
o Tork % 0-30 % 1/2/3/4/6 O @
ork ayari b 0-
Y % 1/1,5/2/3/4/6 ©- @
1 Maksimum cikis frekansi 0-120 Hz 60 /120 Hz ®
2 Minimum gikis frekansi 0-120 Hz 0Hz
3 Baz frekansi 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
4 Coklu hiz set degeri (yliksek hiz) 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
5 Coklu hiz set degeri (orta hiz) 0-590 Hz 30Hz
6 Coklu hiz set degeri (dUsuk hiz) 0-590 Hz 10 Hz
7 Hizlanma zamani 0-3600 s 5/15sQ@
8 Y | 0-3600 5/1550©
avaslama zamani - s
10/305sO®
. . . 0-500/ .
9 Elektronik termik O/L réle 0-3600 A@ Nominal akimi
79 Calisma modu segimi 0-4,6,7 0
125 Klemens 2 set frekansi kazang ayari 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
126 Klemens 4 set frekansi kazang ayari 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
0@
160 Kullanict grubu okuma segimi 0,1,9999 0
9999 @
0,3003,3103, 8009,
8109, 9009, 9109 @
998 PM parametre baslangi¢ degeri 0,12,14,112,114, 0
8009, 8109, 9009,
9109@
. 1,2,10,11,12,13,
999 Otomatik parametre ayari 20, 21,9999 9999

) Ayar inverter kapasitesine baglidir
@ sadece FR-A800 icin
@ Sadece FR-F800 icin

Biitlin inverter parametrelerinin barindiran referans listesini Ek bolimUinde bulabilirsiniz (Bolim A.1).
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Parametre Basit mod parametrelerine iliskin detayh aciklamalar
6.2 Basit mod parametrelerine iliskin detayli aciklamalar
6.2.1 Tork ayari (Pr. 0)
Dislik hizda motor momentinin ylke bagli olarak ayarlanmasini saglar. Kalkista akim limitleme dev-
reye girerse ayar yapilmasi gereklidir.
Cikis gerilimi Motoru yiik altinda p§§latmak ve daha iyi per-
\ formans elde etmek icin parametre 0'1 ayarlaya-
%100 |-----cmmm bilirsiniz. Baz frekansi parametre 3 ile ayarlanr.
3 Baz frekansi
Ayar araligi T 1
Parametre 0 ;
0 Cikis frekan‘5| (Hz);
6.2.2 Minimum/maksimum ¢ikis frekansi (Pr. 1, Pr. 2)

Motor devir araligi minimum ve maksimum cikis frekans degerleri ile ayralanir.

Frekans ayar araligini, bagh olan sistemin mekanik 6zelliklerine uygun sekilde ayarlamakicin bu iki pa-
rametreyi kullanabilirsiniz.Ornegin, bircok uygulamada minimum ayar degerinde (cikis frekansi =
0 Hz) tamamen durmasi istenmez veya miimkin degildir. Skalanin diger tarafinda maksimum ¢ikis
frekansi dolayisiyla motor hizi sinirlandirilarak makinenin zorlanmamasi ve izin verilen maksimum

devrin asilmamasi saglanir.

Cikis frekansi (Hz)

Maksimum ¢ikis frekansi limiti

— 5V Fre](ans ayar noktasi degeri

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



Basit mod parametrelerine iliskin detayli aciklamalar Parametre

6.2.3

6.2.4

Baz frekansi (Pr. 3)

Motor devri inverter cikis frekansina bagl oldugu icin parametre 3'lin (baz frekansin) ayarlanmasi
onemlidir.

Parametre 3, cikis geriliminin maksimum degerindeki ¢ikis frekansini belirtir. Bu normalde motor pla-
kasi Uizerinde yazili olan anma frekansina ayarlanir - yanlis ayar yapilmasi asiri yiiklenmeye neden ola-
rak inverterin hata ile durmasina neden olabilir.

Cikis gerilimi Parametre 3, cikis gerilimiile gikis frekansi
R oranini (V/f diizeni) tanimlar.
%100 [ _______________
0 Cikis frekan;l (Hz)

inverterin maksimum cikis gerilimini parametre 19'la ayarlayabilirsiniz; bu parametre motor icin izin
verilen maksimum c¢ikis gerilimine ayarlanmalidir (bu deger, motor plakasi izerinde yazihdir).

Coklu hiz set degeri (Pr. 4-Pr. 6)

Bircok uygulama icin, sinirl sayida 6nceden ayarlanmis hizlar yeterlidir. Bunu analog referans hiz sin-
yaline gerek duymadan gerceklestirebilirsiniz. Bu parametrelere sabit hiz referans degerleri girmeniz
ve inverterin terminallerine uygulanan ON/OFF (ACMA/KAPAMA) sinyalleriyle etkinlestirmeniz yeter-
lidir.

Bu kilavuzdaki tiim inverter serileri icin RH, RM, RL ve REX terminalleriyle 15 degisik frekans set degeri
ayarlanabilir. Bu uygulama icin inverterin harici calisma modunda olmasi gereklidir.

inverterin RH, RM, RL ve REX terminallerinin
feri baglantisina iliskin 6rnek (pozitif lojikte).
Frekans (devir) ayarlari, programlanabilir
lojik kontrol cihazinin (PLC) réle cikis sin-
yalleriyle secilebilir.

Devir ayari

ilk tic frekans ayarl, 4 ile 6 arasindaki parametrelere girilir. Ek parametrelere diger sabit devir ayarlari
(4-15) kaydedilebilir. Ek bilgi icin ilgili frekans inverterinizin kilavuzlarina bakiniz.
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Parametre Basit mod parametrelerine iliskin detayh aciklamalar

Asagidaki grafikte gosterildigi gibi, RH, RM ve RL terminallerinin kombinasyonu ile yedi farkli frekans
ayar noktasi secebilirsiniz. ilk tic deger tekli terminallerle, digerleri kombinasyonlar seklinde secilir.

y Set degeri 1 (RH, Parametre 4)
Set degeri 5

\Set degeri 6

Set degeri 2 (RM, Parametre 5)

Set degeri 4
Set degeri 3 (RL, Pr. 6)

Cikis frekansi (Hz)

Set degeri 7

Zaman
RH ON ON ON ON |

RM ON ON ON [ ON |
RL ON ON ON
REX

REX terminali kullanilarak sekiz farkli frekans ayari daha ( 8 ile 15 arasi) yapilabilir:

Set degeri 10

~N

=S

a Set degeri 12

% Set degeri 9

=

w

x

e Set degeri 8

Set degeri 15
Zaman

RH ON ON ON ON

RM ON ON ON ON

RL ON ON ON ON
REX ON ON ON ON ON ON ON ON

Onceden ayarlanmis frekans degerlerinin (devirlerinin) kullanilmasina iliskin &nemli bilgiler:

@ Eder devir ayari icin sadece 4, 5 ve 6 parametreleri kullaniliyorsa, ayni anda yanhslkla iki devrin
secilmesi durumunda terminaller asagida belirtilen 6ncelik sirasina sahiptir. RM'den 6nce RL ve
RH'den 6nce RM.

@ inverter calisirken parametre degerini degistirebilirsiniz.

@ REX sinyal girisi icin kullanilan terminal icin fonksiyonu atamak amaciyla, Pr. 178'den Pr. 189'a
herhangi bir parametre degerine (giris terminali fonksiyonu sec¢imi) ilgili degeri atayin.
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Basit mod parametrelerine iliskin detayli aciklamalar Parametre

6.2.5

6.2.6

Hizlanma ve yavaslama zamani (Pr. 7, Pr. 8)

Frekans inverterlerinin dnemli avantajlarindan biri, bagl olan motoru kademeli olarak hizlandirabil-
meleri ve yavaslatabilmeleridir. Dogrudan dogruya sebekeye bagli olan elektrik motorlari, cok hizl bir
sekilde maksimum devirlerine ¢ikabilirler; bu, 6zellikle hassas mekanik parcalara sahip makineler icin
istenilen bir durum degildir.

Parametre 7 ve 8, hizlanma ve yavaslama zamanlarini ayarlamanizi saglar. Parametre degeri, hizlanma
veya yavaslama zamanini tanimlar. Bir bagka deyisle, degeri artirdiginizda birim zaman basina devir
degisikligi daha kiguktar.

Cikis frekansi (Hz)
Pr20 4+----5----------- W
/A [AY
10 LAY
n =\ Sabit devir
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
+— —
Hizlanma zamani Yavaslama
(Pr.7) zamani (Pr. 8)

Parametre 7 hizlanma zamanini ayarlar. Deger, 0 Hz'den parametre 20'de tanimlanmis olan frekansa
ulasacagi zamani saniye olarak tanimlar.

Parametre 8, parametre 20'de tanimlanmis olan frekanstan 0 Hz'e yavaglama zamanini saniye olarak
ayarlar.

Elektronik termik O/L role (Pr. 9)

Mitsubishi frekans inverterleri motoru korumaya yonelik dahili elektronik termik asiri yiik rélesine sa-
hiptirler. Motorun frekansi ve akimi anma akimina goére izlenir; eger degerler yiikselirse, koruma fonk-
siyonu devreye girer. Bu fonksiyon 6ncelikle diistik devirlerde ve yiiksek torklarda motoru isinmaya
karsi korur. Distik devirlerde ve diger faktorlere bagl olarak sogutma fonksiyonun azalmasida goz
ondne alinmigstir.

Motor anma akimini parametre 9'a girin. Bu deger, motor plakasinda yazilidir.

soon

Parametre 9'u "0" a ayarlayarak termik asiri yik rolesini devre disi birakabilirsiniz (6rnegin, eger harici
motor koruma cihazi kullaniyorsaniz veya invertere birden fazla motor bagliysa). Elektronik termik ré-
leyi devredisi birakmak inverterin kendi transistorlerini asin yiklenmeye karsi koruma fonksiyonunu
devre disi birakmaz.
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Parametre Basit mod parametrelerine iliskin detayh aciklamalar
6.2.7 Calisma modu se¢imi (Pr. 79)
Parametre 79, frekans inverterinin calisma modunu ayarlar. Dijital sinyaller, parametre tinitesi (PU mo-
du), dijital sinyaller ve PU kombinasyonu veya ag baglantisi ile calisma modu sec¢imi ayarlanir.
@ Eger inverteri oncelikle kontrol terminallerine uygulanan sinyallerle, 6rnedin potansiyometre ve
switch'ler ile veya PLC ile kontrol etmek isterseniz harici calisma modunu segin.
@ Egder motoru baslatmak ve hizi parametre Unitesi ile veya PU konnektori lGizerinden ayarlamak
istiyorsaniz PU modunu segin.
@ RS-485 portu Uzerinden veya opsiyonel haberlesme modiili ile calistirmak icin ag modunu (NET)
secin.
Parametre 79 | Aciklama
0 Glg verildiginde, inverter harici calisma modundadir. Harici ¢calisma modu ile PU ¢alisma modu arasinda
(baslangic gecis yapmak icin parametre Unitesi tizerindeki PU/EXT tusunu kullanin. (Bu modlarin ayrintilari bu tab-
degeri) loda "1" ve "2" ayarlari i¢in anlatiimaktadir.)
Calisma modu Cikis frekansinin ayarlanmasi | Calis sinyali
1 Parametre Unitesi calisma modu | Parametre Unitesiyle Parametre unitesi FWD, REV tusu
Harici sinyal girisi Harici sinyal girisi
2 Harici ¢alisma modu (6rn. 2, 4, JOG terminalleri, coklu yalgirist
(STF veya STR terminali)
hiz ayari vb.)
Parametre Uinitesi veya harici Harici sinyal girisi
3 Kombine calisma modu 1 sll.nyal g|r|§|){le (STF veya STR terminall)
(6rn. 4 terminal, coklu hiz ayari)
Harici sinyal girisi
4 Kombine calisma modu 2 (6rn. 2, 4, JOG terminalleri, coklu | Parametre Unitesi FWD, REV tusu
hiz ayari vb.)
6 Gegis modu
Calisma sirasinda PU, Harici ve NET ¢alisma modlari arasinda gecis yapilabilir.
Harici calisma modu (Parametre Uinitesi moduna gecis Gegerli/Gegersiz)
7 X12 sinyali ON: Calisma modu, parametre Unitesi moduna gegirilebilir
(Harici calisma sirasinda cikisa durus sinyali gonderilir)
X12 sinyali OFF: Calistirma modu parametre tinitesi moduna gegirilemez
NOT Ayrica inverter Uzerindeki giris terminaline X12 sinyali atamak icin uygun parametreleri ayarlama-

niz gerekir. Ayrintilar icin inverterinizin dokiimanlarina basvurunuz.
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Basit mod parametrelerine iliskin detayli aciklamalar Parametre

Pr. 79 ="0" (harici calisma, parametre linitesi gecis saglanabilir, baslangi¢ degeri)
Pr. 79 ="2" (harici calisma, gegis saglanamaz)

Parametre 79, "0" veya "2" ye ayarlandiginda, ilk enerji verildiginde harici calisma modu etkinlestirilir.
Bu moddayken parametreleri ayarlamak mimkuin degildir.

Sik sik parametreleri ayarlamak ihtiyaci yoksa, Pr.79'u "2" olarak ayarlayarak PU ¢alisma moduna gegisi
onleyebilirsiniz.

Ancak, parametre ayarlarini sik sik degistirmeniz gerekiyorsa, parametre linitesi (izerinde PU/EXT tu-
suna basarak PU calisma moduna geri donebilmek icin Pr. 79, "0" olarak ayarlanmalidir. PU modunda
parametreler girebilir ve degistirilebilir. Parametre ayar islemini tamamladiginizda, tekrar harici cals-
ma moda geri ddnmek icin PU/EXT tusuna basin.

inverter harici calisma modundayken baslatma komutlari, STF (ileri) ve STR (geri) terminallerine uy-
gulanan sinyallerle yuritular. Frekans/devir analog bir sinyalle (akim veya gerilim) veya RH, RM ve RL
terminalleri ile nceden ayarlanmis hiz degerleri secilerek ayarlanabilir.

Pr.79 ="1" (PU calisma modu)

Parametre 79, "1" e ayarlandiginda, inverter enerjilendirildiginde parametre (initesi calisma moduna
gecer ve entegre parametre Unitesi veya harici parametre Unitesi Uzerindeki tuslarla ¢cahstirilabilir.

Galisma modu 1 olarak ayarlandiginda, PU/EXT tusuna basarak ¢alisma modunu degistirmek mim-

kin degildir.

Pr. 79 ="3" (PU/Harici kombine calisma modu 1)

Hiz frekansini parametre Unitesi ayar kadrani ile ayarlamak ve motor calistirma sinyalleri icin harici ter-
minalleri kullanmak istediginizde bu kombine modu secin.

Bu modda ¢alisma modunu PU/EXT tusu ile degistiremezsiniz.
Ayrica hiz ayari icin harici sinyal kullanabilirsiniz. Harici hiz ayar sinyali, parametre (initesi frekans aya-

rindan onceliklidir.

Pr. 79 ="4" (PU/Harici kombine ¢alisma modu 2)

Bu modda, motor ¢alis komutu parametre Unitesiile ve hizreferans degeri harici potansiyometre veya
coklu hiz secimi ile yapilir.

Bu moddada PU/EXT tusunu kullanarak modlar arasinda gegis yapamazsiniz.
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Parametre Basit mod parametrelerine iliskin detayh aciklamalar

6.2.8 Giris kazanci maksimum frekansinin ayarlanmasi (terminaller 2, 4)
(Pr. 125, Pr. 126)

"Kazang" fonksiyonu, ayar giris sinyali ile ¢ikis frekansi arasindaki iliskiyi ayarlar. Cikis frekansini ayar-
lamak icin haricen 0-5V DC/0 - 10 V veya 4 - 20 mA DC gibi bir ayar giris sinyali girisi gerceklestirilir.

Maksimum analog gerilim girisi icin frekansi degistirmek amaciyla Pr. 125 "Klemens 2 set frekansi ka-
zang ayar" belirleyin (baslangig ayari 5V). Maksimum analog akim girisi icin frekansi degistirmek ama-
ayla "Klemens 4 set frekansi kazang ayari" uygun sekilde belirleyin (baslangic ayari 20 mA).

Daha detayli bilgi icin, inverterinizin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
6.2.9 Kullanici grubu okuma se¢imi (Pr. 160)

Bu fonksiyon, parametre initesi tarafindan okunan parametreleri kisitlar.

Baslangig ayariile (Pr. 160 ="0"), basit mod parametreleri ve genisletilmis parametreler goriintilene-
bilir.

Pr. 160, "9999" olarak ayarlandiginda, parametre iinitesinde sadece basit mod parametreleri goriin-
tllenebilir. Basit mod parametreler icin, 6-2. sayfadaki parametre listesine bakiniz.

Daha detayli bilgi icin, inverterinizin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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Basit mod parametrelerine iliskin detayli aciklamalar

Parametre

6.2.10

PM parametre baslangi¢ degeri (Pr. 998)

Pr. 998 "PM parametre baslangic degeri" bir MM-CF, MM-EFS veya MM-THE4 IPM motorunun siril-
mesi icin gerekli parametreleri ayarlar (asagidaki tabloya bakiniz). Cevrimdisi auto tuning, MM-CF,
MM-EFS veya MM-THE4 ve SPM motorlari disinda IPM motor ile calismaya olanak saglar.

Pr.998 ayari | Aciklama
0
(baslangig¢ Enduksiyon motoru icin parametre ayarlari (frekans)
degeri)
Bir SPM motorun stirtilmesi icin gerekli parametre degerleri ayarlanir Pr. 71 "Baglanan motor tipi"
9009 . X X L
(devir/dakika) (tuning sonrasi). parametresini ayarlayin ve
- . . - y - timiiniin 6ncesinde
9109 Bir SPM moto.run sirilmesi icin gerekli parametre degerleri ayarlanir cevrimdisi auto tuning
(frekans) (tuning sonrasi). gerceklestirin.
FR-A800
3003 IPM motoru MM-CF icin: Parametre ayari (devir/dakika)
3103 IPM motoru MM-CF icin: Parametre ayari (frekans)
MM-CF disinda bir IPM motorun siirtilmesi icin gerekli parametre degerleri | Pr. 71 "Baglanan motor tipi"
8009 R ) K L
ayarlanir (devir/dakika) (tuning sonrasi). parametresini ayarlayin ve
- . . - y | timiiniin 6ncesinde
8109 MM-CF disinda bir IPM.motorun strtilmesi icin gerekli parametre degerleri cevrimdisi auto tuning
ayarlanir (frekans) (tuning sonrasi). gerceklestirin.
FR-F800
12 IPM motoru MM-EFS (1500 dev/dk degerinde)/MM-THE4 icin: Parametre ayari (devir/dakika)
14 IPM motoru MM-EFS (3000 dev/dk degerinde): icin: Parametre ayari (devir/dakika)
112 IPM motoru MM-EFS (1500 dev/dk degerinde)/MM-THE4 icin: Parametre ayari (frekans)
114 IPM motoru MM-EFS (3000 dev/dk degerinde) icin: Parametre ayari (frekans)
MM-EFS/MM-THE4 disinda bir IPM motorun siiriilmesi icin gerekli Pr.71 "Baglanan motor tipi"
8009 M X . . . L
parametre degerleri ayarlanir (devir/dakika) (tuning sonrasi). parametresini ayarlayin ve
- . . - timiintin 6ncesinde
8109 MM-EFS/MM-THE4 disinda bir IPM motorun suriilmesi icin gerekli cevrimdisi auto tuning

parametre degerleri ayarlanir (frekans) (tuning sonrasi).

gerceklestirin.

Daha detayli bilgi icin, inverterinizin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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Parametre

Basit mod parametrelerine iliskin detayh aciklamalar

6.2.11 Otomatik parametre ayari (Pr. 999)

Birden cok parametre ayari otomatik olarak degistirilir. Bu parametreler arasinda, Mitsubishiinsan ma-
kine arabirimi (GOT) baglantisi icin haberlesme parametre ayarlari ve 50 Hz/60 Hz nominal frekans
ayari ile hizlanma/yavaslama siireleri parametre ayari da bulunur.

Asagidaki tabloda Pr. 999 ayar degerleri gosterilmektedir. Hangi parametrelerin otomatik olarak ayar-
lanacagini belirleyip Pr. 999'da bunlari ayarlayin.

Pr. 999 ayari

Aciklama

1

PID kontrol standart monitor géstergesi ayarini atar.

PID kontrol monitor gdstergesini otomatik olarak ayarlar.

PU konnektori lizerinden GOT baglantisi igin
haberlesme parametrelerini otomatik olarak ayarlar

RS-485 terminalleri tizerinden GOT baglantisi i¢in
haberlesme parametrelerini otomatik olarak ayarlar

GOT modiliinde "Kontrolor Tipi'":
FREQROL 500/700/800, SENSORLESS SERVO

PU konnektori tizerinden GOT baglantisi i¢in
haberlesme parametrelerini otomatik olarak ayarlar

RS-485 terminalleri tizerinden GOT baglantisi i¢in
haberlesme parametrelerini otomatik olarak ayarlar

GOT modiilinde "Kontrolor Tipi":
FREQROL 800 (Otomatik Goriisme)

20

50 Hz nominal frekans

21

60 Hz nominal frekans

Nominal frekansina iliskin parametreleri, elektrik
sebekesi frekansina gore ayarlar

9999

Otomatik ayar yok

Daha detayli bilgi icin, inverterinizin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu




Basit mod parametrelerine iliskin detayli aciklamalar

Parametre

S MITSUBISHI ELECTRIC



Koruma ve teshis fonksiyonlari

7

NOT

Koruma ve teshis fonksiyonlari

Mitsubishi Electric FR-A800 ve FR-F800 serisi inverterler, bir hata meydana geldiginde hem inverterin
kendisini hemde bagli olan motoru hasara karsi koruyan bircok fonksiyona sahiptir. E§er ciddi bir hata
koruma fonksiyonu tetiklenirse, inverter cikisini keser, motor kendi hiziyla yavaslayarak durur ve pa-
rametre Unitesi Uzerinde bir hata kodu goriintilenir. Bu asamada, hata kodunun ve inverter kilavu-
zundaki ariza tespit bilgilerinin yardimiyla sorunun nedenini tespit edebilirsiniz. Gerekirse Mitsubishi
Electric servisinden yardim isteyiniz.

Hata kodlariyla ilgili olarak asagidaki noktalara dikkat ediniz:

@ Hata kodlarini kaydetmek icin inverter beslemesi acik olmalidir

Bir hatanin olusmasindan sonra cikis verilebilmesi icin mutlaka inverter beslemesinin agik olmasi
gereklidir. Ornegin, eger besleme bir koruma fonksiyonu devreye girdiginde agtirma inverterin
ana beslemesini kesen bir kontaktor bagli ise, hata kodlari kaydedilmeyecek ve kaybolacaktir.

@® Hata kodu ekrani

Bir koruma fonksiyonu devreye girdiginde, ilgili hata kodu otomatik olarak parametre tnitesi
Uzerinde gosterilir.

@ Koruma fonksiyonlarinin devreye girmesinden sonra resetleme islemi

Bir koruma fonksiyonu devreye girdiginde, inverterin gii¢ cikisi devre disi birakilir, bagh motora
giden giic kesilir ve motor kendi hiziyla durur. Koruma fonksiyonlari RESET komutuyla sifirlanin-
caya kadar inverter tekrar calistirnlamaz.

Bir hata meydana geldiginde, mutlaka nedenini saptamali ve diizeltmelisiniz. Sorunun ¢6ziimlen-
diginden emin oldugunuzda inverteri resetleyin ve normal ¢alismanizi siirdiiriin.

Goruntilenebilen hata kodlari doért temel kategoriye ayrilabilir:

- Hata mesajlari

Hata mesajlari operatorden veya yapilandirma hatalarindan kaynaklanir. Bu kodlar, inverterin gui¢
¢ikisini devre disi birakmazlar.

- Uyarilar

Uyarilar da inverterin gii¢ ¢ikisini devre disi birakmazlar; bu durumda da motor ¢alismaya devam
eder. Ancak bir uyariy1 g6z ardi eder ve nedenini ortadan kaldirmazsaniz bu bir arizaya yol acabilir.

- Alarmlar
Alarmlar inverter cikisini devre disi birakmaz.
- Anzalar

Arizalar, gii¢ cikisinin ve bagli motorun devre disi birakilmasi gibi inverter’i koruma fonksiyonlarini
devreye sokan hatalardir.

- Diger mesajlar

inverterin calisma durumu ile ilgili bir mesaj gériintiilenir. inverter durus gerceklestirmez.

FR-A800-E ve FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk
edilir.

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu 7-1



Ariza tespiti

Koruma ve teshis fonksiyonlari

7.1

Ariza tespiti

Bir hata meydana geldiginde veya calisirken baska bir sorunla karsilastiginizda, genellikle sorunun ne-
denini motorun ve/veya inverterin davranisindan tespit edebilirsiniz.

Hata

Muhtemel nedeni

Kontrol noktalari/Duzeltme islemi

Motor komut verildigi
sekilde donmiyor.

Ana devre veya motor
baglantisi dogru yapil-
mamis.

R/L1, S/L2 ve T/L3 terminalleri dogru baglanmis mi?
Uygun besleme gerilimi uygulaniyor mu?

U, V ve W terminallerinin kablo baglantisi dogru mu?

P1 ve P/+arasinda jumper baglantisini kontrol edin.

Eksik veya yanlis giris
sinyali

Baslatma sinyali girisinin yapildigindan emin olun.

Ayni anda hem ileri hem geri yon calis sinyalleri girisi yapiimadigindan
emin olun.

Frekans ayar sinyalinin sifir olmadigindan emin olun.

Frekans ayar sinyali 4-20 mA ile oldugunda AU sinyalinin ON
oldugundan emin olun.

Cikis durdurma sinyalinin (MRS) veya resetleme sinyalinin (RES) ON
olmadigindan emin olun.

Negatif veya pozitif lojik jumper konnektoriinlin saglam ve yerine
oturdugundan emin olun.

Yanlig parametre ayarlari

Pr.79 ayarinin dogru oldugundan emin olun.

Frekans referans degerinin (coklu hiz calisma veya Pr.1 gibi) sifir
olmadigindan emin olun.

Yiik

Asirn ylklenme olmadigindan emin olun:

Motor milinin kilitli olmadigindan emin olun:

Diger

Bir hata mesaiji (6rn. E.OC1) goriintiileniyor mu?

Motor ters yonde
dontyor

Faz sirasi hatasi

U, V ve W cikis terminalleri faz sirasinin dogru oldugundan emin olun.

Calis sinyali

Yanlis yon sinyali

Calis sinyallerinin (ileri yon, geri yon) dogru baglanip baglanmadigini
kontrol edin.

Hiz ayar degerinden
farkh

Frekans ayar sinyali

Frekans ayar sinyalinin dogru olup olmadigini kontrol edin.
(Giris referans degerini 6lcln.)

Yanlis parametre ayari

1,2 ve 19 no'lu parametrelerin ayarini kontrol edin.

Harici parazit

Giris sinyallerinin harici parazitten etkilenmediklerinden emin olun.
(Blendajli kablolar kullanin)

Yik

Asir yiklenme olmadigindan emin olun.

Hizlanma/yavaglama

Hizlanma/yavaslama
zaman ayarlari yanhs

Hizlanma ve yavaslama zaman ayarlarinin ¢ok kisa (Pr. 7 ve 8)
olmadiklarindan emin olun. Bu degerleri artirin.

Yiik

Asirn yiklenme olmadigindan emin olun.

diizgln degil
Tork ayar degerinin durdurma fonksiyonunu devreye sokamayacak
Tork ayari o 9 .
kadar blyik olmadigindan emin olun.
Yiik Asin yiiklenme olmadigindan emin olun.
Motor akimi yiiksek
Tork ayari Pr. 0 "Tork ayar" degerinin uygun oldugundan emin olun.

Devir artmiyor

Maksimum frekans

Maksimum frekans (Pr.1) ayarinin dogru oldugundan emin olun.

Yiik

Asin yiiklenme olmadigindan emin olun.

Tork ayan

Tork ayar degerinin durdurma fonksiyonunu devreye sokamayacak
kadar blyik olmadigindan emin olun.
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Ariza tespiti

Hata

Muhtemel nedeni

Kontrol noktalari/Diizeltme islemi

Calisma sirasinda devir
degisiyor

Yik

Yukin degismediginden emin olun.

Girig sinyalleri

Frekans ayar sinyalinin degismediginden emin olun.

Frekans ayar sinyalinin parazitten etkilenmediginden emin olun.

Transistor ¢ikis cihazi baglandiginda istenmeyen akimlardan
kaynaklanan bir ariza olmadigindan emin olun.

Diger

Kablo uzunlugunun fazla olmadigindan emin olun.

Calisma modu uygun
sekilde degistirilmiyor

Calis sinyali acik (ON)

STF veya STR sinyalinin KAPALI (OFF) oldugundan emin olun.
Aciksa, calisma modu degistirilemez.

Parametre ayari

Pr. 79 ayarini kontrol edin. Pr. 79 ayar "0" (fabrika ayari) oldugunda,
inverter giris glict acik durumdayken harici calistirma moduna
getirilir. Parametre Unitesi moduna ge¢mek icin PU/EXT tusunu
kullanin.

Calisma modu secimine ait agiklamalar icin lGtfen Bolim 6.2.7'ye
bakiniz.

Parametre Unitesi ekrani
calismiyor.

PC ve SD terminalleri
arasindaki baglanti

PC ve SD terminalleri kisa devre edilmemelidir.

P1 ve P/+ arasinda
Jumper

P1 ve P/+ baglantisinin yapilmis oldugundan emin olun.

Parametre yazilamiyor

Calis sinyali acik (ON)

Calis sinyalinin agik olmadigindan (STF veya STR sinyalinin agik
olmadigindan) emin olun.

SET tusu

SET tusuna (parametre Unitesi FR-DU08/FR-DU08-01) basarak
parametre ayarlarini kaydedin.

Parametre ayari

Parametre ayarlarinin ayar araliklar arasinda oldugundan emin olun.

Parametreleri harici calisma modunda olmadiginizdan emin olun
(Pr. 79, Bolim 6.2.7).

Motor anormal guriltt
cikarryor.

Parametre ayari

Yavaslama zamaninin ¢ok kisa olmadigindan emin olun (Pr. 8).
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Alarm listesi

Koruma ve teshis fonksiyonlari

7.2

Alarm listesi

inverter ekrani
Siniflandirma Metin Anlami
FR-A800 FR-F800
HOL o Ho- HOLD Parametre iinitesi kilidi
Lo LT LOCD Sifre kilitlendi
[ g— [
Dl =
. . Er1
ile ile ile
£ £ Erd, Parametre yazim hatasi
-~ Er8
g | g |
[l [l
Hata mesajlari — —
Y | T
el [l el
ile ile rE1
~EY ~EH o
- - "4, Kopyalama islem hatasi
[l [l rE6
| e | | | ile
ile ile rE8
oy Py
[l [l i
= = Err. Hata
oL oL oL Akim sinirlama (agin akim)
=1 =1 oL Akim sinirlama (agir gerilim)
= — RBO®@ Rejeneratif fren 6n alarmi
= = TH Elektronik termal réle fonksiyonu 6n
[ [ alarmi
[ [ PS PU Durusu
M M M1
ile ile ile Bakim sinyali ¢ikisi
¥ Tl [ Tl MT3
o ([
CH - cp® Parametre kopyalama
'-_—-,,'_ — SL Hiz siniri gésterimi
Uyarilar S H S H SA Glvenli durus
i i UF USB host hatasi
=0 . HP1 Ana pozisyona geri donls ayar
| | hatasi
== . HP2 Ana pozisyona geri donis
UL tamamlanmadi
= . HP3 Ana pozisyona geri donls
UL parametre ayar hatasi
= = CF Haberlesme hatasi sirasinda surekli
= - calisma
EHE EHR EHR® Ethernet haberlesme arizasi
E D@ Acil stiriis calistyor
,'_ ,:,','-_- [ ,-_-,',': LDF Yiik ariza uyarisi
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Koruma ve teshis fonksiyonlari

Alarm listesi

inverter ekrani
Siniflandirma Metin Anlami
FR-A800 FR-F800
N = FN Fan alarmi
Alarm
N — N2 @ Dabhili fan alarmi
|"__' L_“: { |"__' L_“: { E.OC1 Hizlanma sirasinda asiri akim durusu
= = E.OC2 Sabit hizda asir akim durusu
= i = i EOC3 Yavaslama ya da durma sirasinda
oL e : asir akim durusu
(G e T = s EOV Hizlanma sirasinda rejeneratif asiri
= e = e ’ gerilim durusu
= s = s EOV2 Sabit hizda calisirken rejeneratif asiri
= K = e : gerilim durusu
E oo [ T EOV3 Yavaslama ya da durma sirasinda
- T T - T T ’ rejeneratif asin gerilim durusu
E - E - ETHT inverter asiri yiik durusu (elektronik
= = : termik réle fonksiyonu)
oM [ ETHM Motor asirn yuk durusu (elektronik
= = : termik réle fonksiyonu)
EOEIN EOFEIN EFIN Sogutucu agiri Isinma
A = I = EIPFD @ | Anlik enerji kesilmesi
Bl Bl EUVTO® | Alcak Gerilim
EoV LR EoVLF EILFO@ | Giris faz kaybi
EooLr EooLr E.OLT Akim sinirlama durusu
Eosar Eosar E.SOT Senkronizasyon algilama kaybi
Aniza -
EoLUF EoLUF ELUP Ust sinir ariza saptama
e 1Y [ = Y E.LDN Alt sinir ariza saptama
E bE — EBE® Frenleme transistori ariza tespiti
— ,'-__- ,--’;-__- EBE® Dabhili devre arizasi
P ol P ol EGE Cikis tarafi topraklama agiri akim
g e 1) [ ) - anizasi
ELF EOLF E.LF Cikis faz kaybi
EOHr EOHr E.OHT Harici termik réle fonksiyonu
[ = [ = E.PTC PTC termistor
[ = = E.OPT Opsiyon arizas
EOF E 0P EOPT
EoORz — EOP2®@ Haberlesme opsiyonu arizasi
e OFd — EOP2®@
[ (= [ (=
1= [ =, o
= ] = ]
:_ '“_: :_ '“_: 5'16 PLC fonksiyonu ile kullanici taniml
= i = i te hata
s . . E.20
i i
o o
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Alarm listesi

Koruma ve teshis fonksiyonlari

inverter ekrani
Siniflandirma Metin Anlami
FR-A800 FR-F800
EORPE EORE E.PE Parametre depolama aygiti arizasi
EoORPUE EoORUE E.PUE PU bagh degil
EORE EORE E.RET Alarm tekrar calisma sayicisi doldu
EOREA EOREA E.PE2 Parametre depolama aygiti arizasl
E. = E. = E5
E. E E. E E6
= - - - CPU arizasi
. i . i E7
E AU E CPU ECPU
® Parametre Unitesi gli¢ kaynagi
R - - kisa devre
D o e E.CTE
== =R e ® RS-485 terminali glic kaynagi kisa
devre

o = [ = E.P24 24V DC giig arizasi
= ] = ] E.CDO Anormal ¢ikis akimi algilama
] ] EIOH @ ® |ilk akim sinirlama devresi arizas
ESRER EORER ESER® Haberlesme arizasi (inverter)
RN E RN E E.AIE Analog giris arizasi
T [ E.USB USB haberlesme arizasi

Aniza
T EOSRF E.SAF Guvenlik devresi arizasi
e = = E.PBT Dahili devre arizasi
EoOs [ E.OS Asirt hiz
Eoas — E.OSD Asirt hizlanma algilanmasi
EOECT — E.ECT Sinyal kaybi algilama
=0 — E.OD Asiri pozisyon arizasi
g nM o
(B O D |
[ (VY W
[ i T i
E. M3
= -~ E.MB1
=M — ile Fren sira islem arizasi
_ E.MB7
| V7 I et
[ [P o]
G (V7 Y
[ O
g N T
[ O e |
= EF — E.EP Enkoder faz arizasi
= . EMP Manyetik kutup pozisyonu
= o ’ bilinmiyor
R — EIAH® Anormal dahili sicakhk
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Koruma ve teshis fonksiyonlari Alarm listesi

inverter ekrani
Siniflandirma Metin Anlami
FR-A800 FR-F800

oD oD E.LCI 4mA girig arizasl

EOFCH EoRCH E.PCH On sarj arizas!

R A = E.PID PID sinyal arizasi

EOEHR EOEHR EEHR® Ethernet haberlesme arizasi
Anza £ £ .

= P = P E2 Opsiyon arizasl

= b = b E3

- | = |

= [ — E.1 Ters yonde donis yavaslama arizasi

= = [ = E.13 Dahili devre arizasi

E - E - E--- Ariza gegmisi

. ) =L =L EV 24V harici gui¢ kaynagi calismasi

Diger mesajlar

] [ RD Yedekleme devam ediyor

WR (= WR Restorasyon devam ediyor

FR-A842 icin goriintiilenmez (Ayrik donisturici tipi)

FR-A846 icin goriintiilenmez (IP55 uyumlu modeller)

Sadece FR-A846 icin gorintilenir (IP55 uyumlu modeller)

FR-F842 icin goriintlilenmez (Ayrik donisturici tipi)

Sadece FR-A800-E/FR-F800-E icin goriintilenir (Ethernet haberlesmesi sunan model)
FR-A800-E/FR-F800-E icin goriintiilenmez (Ethernet haberlesmesi sunan model)

CNCNCEONCONC)
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inverterin resetlenmesi (Reset)

Koruma ve teshis fonksiyonlari

7.3

Inverterin resetlenmesi (Reset)

Hatanin nedenini saptadiktan ve diizeltme islemini gerceklestirdikten sonra, normal ¢alismaya de-
vam edebilmek icin inverteri resetlemeniz gerekir. Resetleme islemi Hata listesini silmesinin yaninda,
otomatik tekrar calistirma sayicisini ve elektronik termik roleyi de resetler.

inverteri resetlemenin farkli {ic yolu vardir:

@ Parametre Unitesi (izerindeki STOP/RESET tusuna basarak sifirlayin.

Bir ariza meydana geldikten sonra (inverteri durdurmak icin bir koruma fonksiyonu aktif olur)
STOP/RESET tusuna basarak inverteri sifirlayabilirsiniz.

@ invertere beslemesini kapayip acarak resetleme islemi gerceklestirilebilir.

@ Harici RESET sinyaliyle resetleme islemi

RES ve PC (pozitif lojik) veya RES ve SD (negatif lojik) terminalleri kisa devre edilerek (en az 0,1s)
sifirlama islemi yapilabilir. Ancak RES terminali ile PC veya SD terminali arasinda kalici bir baglanti

gerceklestirmeyin!

RESET

Inverter

RES

PC

Bu 6rnek, pozitif lojikicin RES terminali kab-
lo baglantisinin nasil yapilacagini goster-
mektedir.

Buton yerine, PLC (programlanabilir lojik
kontrol cihazi) tarafindan kontrol edilen bir
role de kullanabilirsiniz.)
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Ek

Parametre listesi (FR-A800)

A1

Ek

Parametre listesi

Bu bolimde, tiim Mitsubishi Electric inverter serilerinde desteklenen butiin parametreler listelen-
mektedir. Parametrelere ait daha ayrintili agiklama icin inverterin kilavuzuna bakiniz.

NOT Simple) isaretli parametreler basit mod parametreleridir. Basit mod ile genisletilmis mod arasinda
gecis yapmak icin Pr. 160 "Kullanici grubu okuma se¢imini” kullanin.
A.1.1 FR-A800
Para- |;_. 2 Baslangig Para- |;_. = Baslangig
metre | 15iM Ayar arahg: degeri metre | 1siM Ayar araligi degeri
. ST
0 Tork ayari Simple 0-% 30 % 6]/%3/2/ 17 MRS girisi seglml. 0,24 0
. 1g | YUksek hizmaksimum 0-590Hz | 120/60 Hz®
Maksimum ¢ikis H Hy ® frekansi
' |frekansiSimpl®) 0-120Hz 120/60 Hz . 0-1000 V, 8888, 9999/
19 Baz frekans gerilimi ®
— 9999 8888
5 Minimum cikis frekansi 0-120 H OH
5 - z z Hizlanma/ yavaslama ®
Simple) 20 referans frekanst 1-590 Hz 60/50 Hz
3 Baz frekansi Simple) 0-590 Hz 60/50 Hz @ 21 Hizlanma/ yavaslama 0.1 0
— zaman artimi !
4 Goklu hiz set degeri 0-590 H 60/50 Hz® Ak lama degeri
. - - z z im sinirlama degeri o o
(yiiksek hiz) Simple) 22| (Torklimit seviyes) 0-% 400 % 150
Coklu hiz set degeri Yiiksek hizli calisma akim
— —0
° (orta hiz) Simple) 0-390Hz 30Hz 23 sinir kompanzasyonu 0-% 200, 9999 9999
g | Gokluhizset degeri 0-590 Ha 10 Hy 24-27 (Ch?f':_n'lzz 57'*? degeri 0-590 Hz, 9999 9999
(dusiik hiz) Simple)
28 Coklu hiz giris 01 0
Hizlanma zamani - o kompanzasyonu '
7 - 0-3600 s 5/15s
Simple) 29 Hizlanma/yavaslama 0-6 0
8 Yavaslama zamani 0-3600 515 5® egrisi secimi
- - S S
Simple) 0-2,10,11,20,21,
100-102, 110,
Elektronik termik O/L réle 0-500/ Inverter Rei ; . 111,120,121/
: jeneratif fren fonksiyon ®
9 ESM 0-3600 A D nglr:rlrr:lal 30 secimi 2, 115)01 11 1 1?2 0/10/0
DC enjeksiyonla frenleme 0. 2,10, 20, 100,
10 |iclem frekans 0-120 Hz, 9999 3Hz 102,110,120 ®
" DC enjeksiyonla frenleme 010 8888 055 31 Frekans atlama 1A 0-590 Hz, 9999 9999
islem suresi ’ ' 32 Frekans atlama 1B 0-590 Hz, 9999 9999
12 :Dér:njilﬁlli)ginla frenleme 0-% 30 % 4/2/1® 33 |Frekans atlama 2A 0-590 Hz, 9999 9999
slemg 34 |Frekans atlama 28 0-590 Hz, 9999 9999
13 |Baslama frekans! 0-60 Hz 05 Hz 35 | Frekans atlama 3A 0-590 Hz, 9999 9999
14 |Yik imi -5,12-1
HK yapist se¢im! 0-5,12-15 0 36 | Frekans atlama 3B 0-590 Hz, 9999 9999
15 Jog frekansi 0-590 Hz 5Hz 37 Hiz gostergesi 0.1-9998 0
16 i:gnl;:]zllanma/yavagama 0-3600 s 05s 41 Frekansa ulasildi bolgesi 0-% 100 % 10
42 Cikis frekansi algilama 0-590 Hz 6 Hz
Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu A-1



Parametre listesi (FR-A800)

Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 5 Baslangic
metre |1SiM Ayar arahgi degeri metre |ISiM Ayar arahigi degeri
23 Ters donuste ¢ikis 0-590 Hz. 9999 9999 69 Tekrar calisma adedi ve 0 0
frekansi algilama ! silme
24 ikinci hizlanma/ 0-3600 s 5 70 Rejeneratif fren siddeti 0-% 100 % 0
-yava§lama zamani 0-6, 13-16, 20,
45 Ikinci yavaslama zamani 0-3600 s, 9999 9999 23, 24,30, 33, 34,
A 40,43, 44,50, 53
—0, " ’ ’ i ’
46 !kma tork ayari 0-% 30, 9999 9999 71 Baglanan motor tipi 54, 70,73, 74, 0
47 Ikinci V/F (baz frekansi) 0-590 Hz, 9999 9999 330, 333,334,
ikinci akim sinirflama 8090,8093,8094,
48 degeri 0-% 400 % 150 9090, 9093, 9094
49 ikinci akim sinirflama 0-590 Hz. 9999 0 Hz 72 PWM frekans secimi 0 06_1255/(9 2
frekansi ! o
iine 73 Analog giris se¢imi 0-7,10-17 1
50 Ikinci cikis frekansi 0-590 Hz 30 Hz i -
algilama 74 Giris filtre zaman sabiti 0-8 1
I . . 0-500 A, 9999 @ 3 14—
51 Ikinci elektronik termik 0-3600 A 9999 Reset secimi/PU ?) g 111 11;/
O/Lrdle @ 75 | baglantisi algilama/PU IR 14
9999 stop secimi 100-103,
0,5-14,17-20, psec 114-117®@
. 22-36,38,40-46, 76 Alarm kod cikisi secimi 0-2
52 |Gahsma paneliana 50-57,61,62, 64, 0 —
gosterge segimi 67,71-74,87-98, 77 Parametre yazma secimi 0-2
100 78 Ter§ dQnU§u engelleme 0-2 0
1-3,5-14,17,18, segimt
. . 21,24,32-34, 36, Calisma modu se¢imi
54 FM.kI(-?-r(genm fonksiyon 46.50,52,53,61, 1 79 ST 0-4,6,7 0
segimi 62,67, 70,87-90, Simple)
92,93,95,97,98 0,4-55 kW, 9999/
55 Frekans izleme referansi 0-590 Hz 60/50 Hz ® 80 Motor kapasitesi O_SSSS(%W’ 9999
Inverter
56 Akim izleme referansi o_ggggo,é ® nominal 81 Motor kutup sayisi 2.4, 6929;0 12, 9999
akimi
- - 0-500 A, 9999/
57 Sg:fr'fn'i‘;;%isz'amam 0,0,1-30's, 9999 9999 82 | Motor uyartim akimi 0-3600 A, 9999
9999 ®
58 g;kc'fkfrf:;m' ylkselme 0-60's 1s 83 | Nominal motor gerilimi 0-1000V | 200/400V @
Diiital potansivometre 84 Nominal motor frekansi 10-400 Hz, 9999 9999
39 seJ imip ¢ 0-3,11-13 0 Uyartim akimi kesme
i 85 | e 10-400 Hz, 9999 9999
Enerji tasarrufu kontrol
60 secimi 0,49 0 Uyartim akimi duistik hiz
< 86 Iy Klendi P k§ e 0-% 300, 9999 9999
0-500 A, 9999/ Olceklendirme faktoru
61 Referans akim 0-3600 A, 9999 Hiz kontrol kazanci
9999 © 89 (Gelismis manyetik aki 0-% 200, 9999 9999
ktor kontroli)
Hizlanmada referans o ve
62 deger 0-% 400, 9999 9999 0-50 ©, 9999/
Yavaslamada referans 90 Motor sabiti (R1) 0-400 mQ, 9999
63 de§e§r 0-% 400, 9999 9999 9999 @
g4 | Asansormoduicin 0-10 Hz, 9999 9999 91 | Motor sabiti (R2) 0})5—(21?6?3?2,9 ! 9999
baslangig frekansi 9999 @
65 | Anzasonras tekrar 0-5 0 0-6000 mH,
callsma sec gy | Motor sabiti (L1)/ 9999 / 9999
66 Akim sinirlama baslangig 0-590 Hz 60/50 Hz @ d-mili indliktansi (Ld) 0-400 mH,
frekansi 9999 ®
Alarm sonrasi tekrar 0-6000 mH
67 0-10,101-110 0 . ¢
calisma sayisi Motor sabiti (L2)/ 9999/
Tekrar calisma bekleme . g-mili indiiktansi (Lg) 0-400 mH, S
68 0,1-600 s 1s 9999 ®
zamani
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Parametre listesi (FR-A800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangig
e Isim Ayar araligi degeri e Isim Ayar araligi degeri
94 Motor sabiti (X) 0-% 100, 9999 9999 129 PID oransal band 0,1-% 1000,9999 % 100
95 Online otomatik ayar 0-2 0 130 PID integral zamani 0,1-3600s, 9999 1s
segimt 131 |PID ist limit 0-% 100, 9999 9999
9% 23:3;“"'”9 ayarlan/ 0,1,11,101 0 132 | PIDaltlimit 0-% 100, 9999 9999
1 PI geri -% 100,
100 | V/F1 (birinci frekans) 0-590 Hz, 9999 9999 33 | PDset degef' 0-% 100, 9999 9999
o1 V/F1 (birinc frekans 01000V oy 134 PID diferansiyel zamani 0,01-10's, 9999 9999
gerilimi) N 135 | Elektronik bypass dizisi 0.1 0
102 | V/F2 (ikinci frekans) 0-590 Hz, 9999 9999 il
o Kontaktor gecis guivenlik .
103 V/F%(IKIHCI frekans 0-1000V oV 136 siiresi 0-100s 1s
gerilimi)
104 | V/F3 (iiciincd frekans) 0-590 Hz, 9999 9999 137 E:fr';mada bekleme 0-100's 055
105 V/ng.(u.gﬂncu frekans 0-1000V ov Hata durumunda bypass
gerilimi) 138 secimi 0,1 0
106 V/F4 (doérdiinci frekans) 0-590 Hz, 9999 9999 inverter ile sebeke
107 V/Ffl.(d‘orduncu frekans 0-1000V oV 139 |elektrigi otomatik gegis 0-60 Hz, 9999 9999
gerilimi) frekansi
108 V/F5 (besinci frekans) 0-590 Hz, 9999 9999 140 IfBrZil:rI:SII'nzlanma durma 0-590 Hz 1 Hz
109 V/F'5.(ble§|na frekans 0-1000V oV
gerilimi) 141 Bosluk hizlanma durma 0-360's 055
Uciincii siiresi g
10 ;/J;\lljagf:n:]ézlgrr:wn;: 0-36005, 9999 9999 Bosluk yavaslama durma
Uclincii yavaglama 12 frekansi 0550w e
1 zamani 0-36005, 9999 9999 Bosluk yavaslama durma
: 143 | 28OS 0-360s 05s
112 | Uglinci tork artisi 0-% 30, 9999 9999
. 0,2,4,6,8,10,12,
113 lgg%fnc? V/F (baz frekansi) | 0-590 Hz, 9999 9999 144 Hiz gostergesi ayar 102,104, 106, 4
114 U;:lr;::; Saek\llrinesslinlrlama 0-% 400 % 150 108,110,112
cal 4 145 | PU dil segimi 0-7 —
115 ggyzrciu frekans sinirlama 0-590 Hz 0 Hz Hzlanmalyavasiama
_ g . 147 | zamani anahtarlama 0-590 Hz,9999 9999
116 Uclinc cikis frekansi 0-590 Hz 60/50 Hz @ frekansi
algilama 0 Vicin akim sinirlama
117 PU haberlesme istasyonu 0-31 0 148 seviyesi 0-% 400 %150
48,96, 192, 384, 10 Vigin akim sinirlama
118 | PU haberlesme hizi 576,768, 1152 192 149 seviyesi 0-% 400 % 200
PU haberlesme stop bit Cikis akimi algilama
19 uzunlugu / veri uzunlugu 0,1,10,11 1 150 seviyesi 0-% 400 % 150
PU haberlesme parite Cikis akimi algilama
120 - 0-2 2 —
kontrolii 151 gecikmesi 0-10s 0s
PU haberlesmesi tekrar Sifir akim algilama
121 deneme saylsi segimi 0-10,9999 1 152 seviyesi 0-% 400 %5
PU haberlesmesi kontrol 0,0,1-999,8 s, Sifir akim algilama
122 zaman araligi 9999 9999 153 gecikmesi 0-10s 05s
PU haberlesmesi Akim sinirlamasi sirasinda
123 0-150 ms, 9999 9999 L o
bekleme zaman ayari ms 154 gerilim azaltma secimi 0,1,10, 11 1
PU haberlesmesi CR/LF g RT sinyali aktivasyon
124 var/yok secimi 0-2 ! 155 secimi 0.10 0
Klemens 2 set frekansi Akim sinirlama islevi
125 . 0-590 Hz 60/50 Hz® 156 imi ? 0-31,100, 101 0
kazanc ayari Simple) seg
e Klemens 4 set frekans! osoo i c0/50 s 157 | OLsinyali ¢ikis gecikmesi 0-25,9999 0s
; - z z 1-3,5-14,17,18
k Simple . , 17,18,
azanc ayarl m 158 AM klemensi fonksiyon 21,24,32-34, 36, 1
PID kontrol otomatik secimi 46,50,52-54,61,
127 anahtarlama frekansi 0-590Hz, 9999 9999 62,67,70,87-98
0,10, 11,20, 21, Bypass'dan inverter
40-43,50, 51, 60, 159 |islemine otomatik gegis 0-10 Hz, 9999 9999
) o 61,70,71,80,81, frekans arahg
128 PID aksiyon segimi 90, 91, 100, 101, 0
1000, 1001,
1010,1011,2000,
2001,2010,2011
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Parametre listesi (FR-A800)

Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
metre |1SiM Ayar arahgi degeri metre | ISim Ayar araligi degeri
160 Kullanici grubu okuma 0.1 9999 o 190 RUN klemens fonksiyonu | 0-8, 10-20, 22, 0
e @D : S,
o SU klemens fonksiyonu o
161 Parametre Unitesi ayar 0.1.10 11 0 191 secimi 64,67,68,70,79, 1
diigme fonksiyonu o 84, 85,90-99,
TSP IPF klemens fonksiyonu 100-108, ®
162 An||_k enerji ke5|n.t|5|.nde 0-3,10-13 0 192 secimi 110-116, 120, 2/9999/2
yeniden start secimi
Yeniden baslam 103 OL klemens fonksiyonu 122,125-128, 3
163 | 'emiden baslama 0-20s 0s segimi 130-136,
gecikmesi UK fonksi 138-157, 160,
- - emens fonksiyonu 161,163, 164,
164 \S(:cil;jees? baslama gerilim 0-% 100 %0 194 secimi 167,168,170, 4
: ABC1 klemens 179,180, 184,
165 Yeniden baslgma.aklm 0-9% 400 %150 195 fonksiyonu secimi 185, 190-199, 99
sinirlama seviyesi 200-208, 242 ,
ABC2 klemens 300-308, 342
Cikis akimi algilama _ 196 . . ' ' 9999
166 sinyali bekleme siiresi 0-1055,9999 01s fonksiyonu segimi 9999 @
Cikis akimi algilama 232-239 | GOKlu hiz set degeri 0-590 Hz, 9999 9999
167 | Zlemi secimi 0,1,10,11 0 (hiz8 - 15 arasi) z,
168 | 240 | Soft-PWM segimi 0,1 1
169 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. ot Analog giris monitorleme o o
Kamalatif o secimi ’
Umdlatif gu¢ sayaci
170 gorme/sifirlama 0,10,9993 9999 Klemens 1 ek
| - 242 | kompanzasyon degeri 0-% 100 % 100
171 | Galisma saati sayaci 0,9999 9999 (klemens 2)
gorme/sifirlama
— Klemens 1 ek
172 Kullamg grubu goérme/ 9999, (0-16) 0 243 kompanzasyon degeri 0-% 100 % 75
toplu silme (Klemens 4)
Kullanici grubu _ Sogutma fani calisma
173 | mlama 0-1999, 9999 9999 244 Seggimi calis 0,1,101-105 1
174 Kullanici grubu silme 0-1999, 9999 9999 245 Nominal kayma degeri 0-% 50, 9999 9999
STF klemens fonksiyonu Kayma kompanzasyonu
178 | secimi 60 246 zar{]an ol t‘i) 4 0,01-10s 05s
179 | STRklemens fonksiyonu 61 547 | Sabitcikis bolgesi kayma 0.9999 9999
secimi kompanzasyonu secimi ’
180 | RL klemens fonksiyonu 0 oag | Otomatik giig yonetimi 02 0
secimi Segimi
181 | RM klemens fonksiyonu 1 49 | Baslatmada topraklama 0.1 0
secimi hatasi denetimi ’
182 RH !<Ie_mens fonksiyonu 5 0-100s,
secimi 250 | Durus secimi 1000-1100s, 9999
RT klemens fonksiyonu | 0-20,22-28, 37, 8888, 9999
183 | Cecimi 42-48,50-53, 3 ks faz K —
: 57-62, 64-74, 251 Cikis faz koruma segimi 0,1 1
184 | AU klemensfonksiyonu | 76_g0, 87,9296, 4 252 | Ofset diizeltme 0-% 200 % 50
segimi 9999 ® ”
- 253 | Kazang diizeltme 0-% 200 % 150
185 |1OG klemens fonksiyonu 5 A d < KAPAL]
secimi 254 | A devre guc 1-3600's, 9999 600's
- bekleme suresi
186 | CS klemens fonksiyonu 6 —
secimi 255 eoli'lrjaunrlalarml durum (0-15) 0
MRS klemens fonksiyonu
187 > 24/10/24® i ;
secimi 256 @ g':nau!‘r”;“kig::l”ama devresi | _9 100) % 100
STOP klemens fonksiyonu
188 secimi 25 Kumanda
- 257 kondansatorleri 6mir (0-% 100) % 100
189 RES klgmens fonksiyonu 62 ekran
secimi
Ana devre
258 ® | kondansatérleri 6miir (0-% 100) % 100
ekrani
A-4 S MITSUBISHI ELECTRIC
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Parametre listesi (FR-A800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangig
metre |ISiM Ayar araligi degeri metre | 1sim Ayar araligi degeri
250 ® Ana devre kondansator 0.1 0 286 | Droop kazanci 0-% 100 % 0
kullanim &mri Sl¢limi 287 | Droop filtre sabiti 0-1s 03s
PWM frekansina otomatik -
260 | gecis 01 ! 288 | Droop fonksiyonu 0-2,10,11 0
etkinlestirme se¢imi
Sebeke kesildi durus . ; -
261 secimi 0-2,11,12,21,22 0 289 Ifli'n/:;;tier cikis klemensi 5-50 ms, 9999 9999
Yavaslama baslangici - -
262 | cikartilacak frekans 0-20 Hz 3Hz 290 SGeositr:irge negatif cikis 0-7 0
degeri i
kartma basl 0,1,10,11,20,21,
263 fCr' A basiangls 0-590 Hz, 9999 | 60/50 Hz ® 291 | Darbe katar G/G segimi 100 (FM tipi) 0
ekans 0,1 (CA tipi)
Sebeke yok yavaslama -
264 Zamant 1 0-3600's 5s 292 Otomatik hizlanma/ 0,1,3,5-8 11 0
yavaslama
Sebeke yok yavaslama _
265 Saman 2 0-3600s, 9999 9999 203 le!aqma/yava§lama ayri 0-2 0
secimi
Elektrik kesintisi -
266 | yavaslama siresi 0-590Hz | 60/50 Hz® 204 t’a\’zggge”eme gerilim 0-% 200 %100
anahtarlama frekansi S—
267 | Klemens 4 giris secimi 0-2 0 295 ﬂ?kkti?.sa‘ii?.“'k"g' artm |0, 0'011' g';g' 1,00, 0
Gosterge ondalik hane - -
268 | secimi 0,1,9999 9999 296 | ifrelikilitleme diizeyi | O 2% 1001001 9999
269 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. (0-5)
Teras/yik torku yaksek 297 | Sifreli kilitleme/kilit agma 1000-9998,9999 9999
270 hiz fre_kans kontroli 0-3,11,13 0 298 Frekans arama kazanci 0-32767,9999 9999
seciminde durma
- Tekrar calisma sirasinda
271 | YUksekhizayan 0-% 400 % 50 299 | dénme yonii belirleme 0,1,9999 9999
maksimum akim
Orta hiz ayan minimum 300 |BCD giris offset degeri
272 akim 0-% 400 %100 301 | BCD giris kazanci
273 | Akim ortalama aralig 0-590 Hz, 9999 9999 302 | BIN giris offset degeri
974 | Akim ortatlfma filtre 1-4000 16 303 | BIN giris kazanci FR-A8AX opsiyonu icin
zaman sabiti Dijital giris ve analog giris parametreler
Kontakta durma uyartim N 304 | kompansasyonu var/yok
275 akimi diisik hiz garpani 30-% 300, 9999 9999 secimi
Kontakta durma PWM 0-9, 9999 / Okuma zamanlama islem
! 305 P
276 | tetikleme frekans 0-4,9999 @ 9999 secimi
278 ::v\eli(anik fren agma 0-30 Hz 3Hz 306 | Analog cikis sinyal secimi
rekansi 307 | Sifiranalog cikis ayari
279 | Mekanik fren agma akimi 0-% 400 % 130 Maksimum analog cikis
- 308
n__
Basl kanik f 309 AZ::;:E/EIIEI;S";y?Ii FR-A8AY opsiyonu icin
281 as ang@ﬁ me ?m N ren 0-5s 0,3s 9 gests parametreler
agma gecikme suresi 310 Analog saya¢ maks. ¢ikis (Analog/dijital ¢ikis)
282 ;\Aeli(anikfren islem 0-30 Hz 6 Hz gerilimi ayar segimi
rekansi 317 | Analog sayag sifir cikis
- i
283 !Dluru5tg' mgkanlk fren 0-55s 03s gerilim ayari
Ilem suresi 317 | Analog sayag maks. cikis
Yavaslama algilama gerilimi ayar secimi
284 X - 0,1 0
fonksiyon se¢imi
Asirt hiz algilama frekansi
285 (Asirt hizlanma algilama 0-30 Hz, 9999 9999

frekansi)

Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu



Parametre listesi (FR-A800)

Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 5 Baslangic

metre |1SiM Ayar arahgi degeri metre |ISiM Ayar arahigi degeri
0-8,10-20, 22, 0,1 0
25-28,30-36,

313 | DOO gikis secimi 38-57 60. 61 63 349 | Haberlesme reset secimi | FR-A8NC, FR-A8ND, FR-ASNP

64 67’ 68' 70' 79' haberlesme opsiyonlari icin
DSOS parametreler
80, 84-99,
100-108, 350@ | Durma pozisyonu 0,1,9999 9999
314® | DO cikis secimi 110-116, 120, komutu secimi T
1212/32)2?;1628’ 9999 3510 Oryantasyon hizi 0-30 Hz 2Hz
138-157, 1'60, 3529 |Emekleme hizi 0-10 Hz 0,5Hz
}217 }g; }% 353® |Kayma gecis pozisyonu 0-16383 511
1'79, “'30, ’ ® |Pozisyon déngiisii gecis ~
315® | DO2 cikis secimi 184199, 354% | ozisyonu 0-8191 9%
200-208, 242, DC enjeksiyonla fren
©) JeKsly _
300—30842, 355 baslangicp ozisyonu 0-255 >
9999 356® Dahili durma pozisyonu 0-16383 0
316 | DO3 cikis segimi komutu -
317 | DO4 cikis secimi FR-ABAY opsiyonu icin Oryant k d
parametreler 3579 Iryanbgiyor! onumda 0-255 5
318 | DO5 gikig secimi (Analog/dijital ¢ikis) olma bolges!
319 | DO6 cikis secimi 3589® | Servo tork secimi 0-13 1
- 359® | Enkoder donme yonii 0, 1,100,101 1
320 | RAT gikis seimi FR-A8AR opsiyonu igin o) - —
321 RA2 cikig secimi parametreler 360 16 bit veri secimi 0-127 0
322 | RA3 cikis secimi (Role gikiglar) 361@ | Pozisyon degisimi 0-16383 0
323 |AMOOVayari FR-A8AY opsiyonu icin 362® | Oryantasyon pozisyon 0,1-100 1
parametreler dongi kazanci !
324 | AM1 0 mA ayari Analoa/diiital cik :
(Analog/dijital ¢ikis) 363@ | Tamamlama sinyal cikisi 0-5 s 055
FR-A8AX opsiyonu icin gecikme zamani
329 | Dijital giris Ginitesi secimi parametreler ® |Enkoder durus kontrol
(16 bit dijital giris) 364% | Curesi 0-5s 05s
331 ® BS485 haberlesme 0-31(0-247) 0 365@ | Oryantasyon limiti 0-60's, 9999 9999
Istasyonu 366 | Yeniden kontrol siiresi 0-55,9999 9999
3,6,12,24,48,96
] ’ ’ ’ 0 @ . o _
332® | Rs485 haberlesme hizi 192,384, 576, % 367 Hiz geri besleme araligi 0-590 Hz, 9999 9999
768,1152 368 @ | Geri besleme kazanci 0-100 1

333® RS485 haberlesme stop 0.1.10.11 1 369 @ | Enkoder darbe sayisi 0-4096 1024
bit uzunlugu 374 | Asin hizalgilama seviyesi | 0-590 Hz, 9999 9999

334@ £S4$5 Ihabgrle;me parite 0-2 2 Enkoder sinyal kaybi

ontrof secimi 376 @ | algilama etkin/devre disi 0,1 0
335® RS4%S hadberlegme 0-10, 9999 1 secimi
yeniden deneme sayisi 380 |Hizlanma S-bicimi 1 0-% 50 0

336® | RS5485 haberlesme 0-999,8'5, 9999 0s 381 | Yavaslama S-bicimi 1 0-% 50 0

kontrol zaman arahg
-bicimi —0,

1370 RS485 haberlesme o150 5000 5000 382 |Hizlanma S-bigimi 2 0-% 50 0
bekleme zaman ayari B ms, 383 | Yavaslama S-bicimi 2 0-% 50 0
Haberlesme islemi komut Giris darbe bélme .

338 kaynagi 0.1 0 384 Olceklendirme faktoru 0-250 0
Haberlesme hiz komut Sifir giris darbesi icin 8

339 kaynag 0-2 0 385 frekans 0-590 Hz 0
Haberlesme baslatma Maksimum giris darbesi . ®

340 | od secimi 0-2,10,12 0 386 | icin frekans 0-590 Hz 60/50 Hz

341 ® RS485 haberlesme CR/LF 0-2 1 3939® Oryantasyon segimi 0-2,10-12 0

secimi 304® Makine tarafi dislisi dis 0-32767 1
342 Haberlesme EEPROM 0.1 0 sayisl
yazma secimi ' Motor tarafi dislisi dis
395@ 0-32767 1
343® | Haberlesme hata sayis — 0 saylsi
345 | DeviceNet adresi FR-A8ND opsiyonu icin
346 DeviceNet haberlesme parametreler

hizi

(DeviceNet haberlesme)
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Ek

Parametre listesi (FR-A800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangig
metre |ISiM Ayar araligi degeri metre | 1sim Ayar araligi degeri
® |Oryantasyon hiz kazanci . [ 0-6, 10-14, 20,
396 | (P terimi) 0-1000 60 451 | lKinci motor kontrol 100-106,110- | 9999
yontemi secimi 1149999
@ |Oryantasyon hizi integral . '
397 | Zamani 0-20s 0.333s 0,4-55KW, 9999 /
453 | ikinci motor kapasitesi 0-3600 kW, 9999
@ |Oryantasyon hizkazanc . ®
398 (D terimi) 0-100 1 9999
399® Oryantasyon yavaslama 0-1000 20 454 | ikinci motor kutup sayis 24 6939;0 12, 9999
orani
- ikinci motor uyartim 0-500A, 9999 /
414 Spé;;:’i”ks'ymu cahisma 0-2 0 435 | akimi 0-3600A,9999@ | 9999
; - Nominal ikinci motor
Inverter calisma kilit 456 e 0-1000V 200/400V @
415 modu ayan 0,1 0 gerilimi
416 | On élcek fonksiyon secimi 0-5 0 457 zgg‘:;" ikinci motor 10-400 Hz, 9999 9999
417 | On Olcek ayari degeri 0-32767 1 0-50 2, 9999/
218 Genigletme ¢ikisterminali | FR-A8AY, FR-A8AR opsiyonlari 458 ikinci motor sabiti (R1) 0-400 mQ, 9999
filtresi icin parametreler 9999 ®
419 Pozisyon komutu kaynak | 0,1,2,10, 100, 0 ) 0-50 €2, 9999/
se¢imi 110,1110 459 | Ikinci motor sabiti (R2) 0-400 mQ, 9999
Komut darbe dlcekleme 9999 ®
faktoru pay degeri ) —
a0 | Py e 1-32767 1 lkinci motor sabiti (L1)/ | 76000 M
o 460 | Ikinci motor d-mili 9999
degeri) S 0-400 mH,
indUktansi (Ld) 9999 @
Komut darbe carpma
421 ayda degeri (elektronik 1-32767 1 ) —
gi;lli paydga de(geri) Ikinci motor sabiti (L2)/ 0 %%%%TH
461 Ikinci motor g-mili 0-400 mH 9999
422 Pozisyon kontrol kazanci 0-150 ™! 2557 indiiktansi (Lq) _9999% ’
Pozisyon ileri besleme -
423 kazari/u 0-% 100 %0 462 Ikinci motor sabiti (X) 0-% 100, 9999 9999
Pozisyon komutu 463 Ikincli motorot/odmatik 0,1,11,101 0
424 | hizlanma/yavaglama 0-50s 0s ayarlama ayari/durumu
sliresi sabiti Dijital pozisyon kontrolii
; o 464 | anidurma yavaslama 0-360s 0
475 | Pozisyon |Ier|. besleme 0-5s 0s siiresi
komut filtresi
426 | Konumda olma genisligi | 0-32767 darbe | 100 darbe 465 ﬂkhgizef pozisyonu alt 0
427 | Asiri seviye hatasi O—408;(9dgarbe, 40K darbe ilk hedef pozisyonu iist
466 4 hane 0
428 Darbe komutu secimi 0-5 0 — -
Ikinci hedef pozisyonu alt
429 | Sinyal silme se¢imi 0,1 1 467 4 hane 0
0-5,12,13,100- ikinci hedef pozisyonu
105,112,113, 468 | iist 4 hane 0
1000-1005, TR X
430 | Darbe izleme secimi 1012, 1013, 9999 469 | Ustinci hedef pozisyonu 0
1100-1105, alt 4 hane
1112,1113,8888, 470 Ugiincti hedef pozisyonu 0
9999 st 4 hane
434 | IPadresii FR-A8NCE opsiyonu icin 477 | Dordinci hedef 0-9999 0
435 IP adresi 2 parametreler pozisyonu alt 4 hane
Model pozisyon kontrol i - Dordinct hedef
446 kazanc|p 4 0-1505s" 2557 472 pozisyonu (st 4 hane 0
447 | Dilital tork komut offset FR-ABAX opsiyonu icin 473 Bﬁanhc' hedef pozisyonu 0
degeri parametreler @ ane
448 | Dijital tork komut kazanci (16 bit dijital giris) 474 | Besind hedef pozisyonu 0
Uist 4 hane
0,1,3-6,13-16, -
20,23, 24, 30, 33, 475 Altinci hedef pozisyonu 0
34, 40,43, 44, 50, alt4 hane
- 53,54,70,73,74, Altinci hedef pozisyonu
450 | 2. Motor segimi 330,333, 334, 9999 476 st 4 hane 0
8090, 8093, 8094, Yedinci hedef -
9090, 9093, 9094, 477 | 'teincihedet pozisyonu 0
9999 alt 4 hane
Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu A-7



Parametre listesi (FR-A800)

Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 5 Baslangic
metre |1SiM Ayar arahgi degeri metre |ISiM Ayar arahigi degeri
478 \”(edlnu hedef pozisyonu 0 517 H'|z.IanrrJa sgnunda S- 01-25s 01

Ust 4 hane bicim siresi
479 Sekizinci hedef pozisyonu 0 518 Yavg§lam? ba_§lang|cmda 01-25s 01
alt 4 hane S-bigim suresi
480 §ek|zma hedef pozisyonu 0 519 Yg\{a§la[na spnunda S- 01-25s 01s
Ust 4 hane bicim siresi
481 Dokuzuncu hedef 0 522 | Cikis durdurma frekansi 0-590 Hz, 9999 9999
pozisyonu alt 4 hane Modbus-RTU
482 Dokuzuncu hedef 0 539® haberlesmesi kontrol 0-999,8 5,9999 9999
pozisyonu lst 4 hane zaman arahgi
483 | Onuncu hedef pozisyonu 0 0,1 0
alt 4 hane sqq |Frekans komutu isaret FR-A8NC, FR-A8NCE, FR-ASNP
Onuncu hedef pozisyonu secimi haberlesme opsiyonlari icin
484 - 0
Ust 4 hane parametreler
485 On birinci hedef 0 542 Haberlesme istasyon FR-A8NC opsiyonu igin
pozisyonu alt 4 hane numarasi (CC-Link) parametreler
[ i (CC-Link haberlesme)
486 ggzzrg:&ififhane 0-9999 0 543 Haberlesme hizi (CC-Link) 3
4 0,1,12,14,18,24,
487 On ikinci hedef pozisyonu 0 28,100,112,114, 0®
alt 4 hane ) o 118,128 ®
— - 544 | CC-Link mod segimi . —
On ikinci hedef pozisyonu FR-A8NC opsiyonu igin
488 - 0
Ust 4 hane parametreler
On tctinci hedef (CC-Link haberlesme)
489 pozisyonu alt 4 hane 0 USB haberlesmesi
547 . 0-31 0
On ticlincii hedef istasyon numarasi
490 ozisg onu Ust 4 hane 0 USB haberlesmesi kontrol
pozisy 548 | oS 0-999,8'5,9999 9999
491 On dordiincu hedef 0 9
pozisyonu alt 4 hane 549® | Pprotokol secimi 0,1 0
492 On f:lordunsu hedef 0 550 NET mod ggl|§ma komutu 0,1,5® 9999 9999
pozisyonu Ust 4 hane kaynak se¢imi
493 On beyna hedef 0 551 PU mod gal'|§rjna komutu 1-3,5® 9999 9999
pozisyonu alt 4 hane kaynak se¢imi
494 On besinci hedef 0 552 Frekans atlama araligi 0-30 Hz, 9999 9999
pozisyonu list 4 hane 553 | PID sapma limiti 0-%100, 9999 9999
495 | Vzak gikis secimi 01,101 554 | PID sinyal calisma segimi 0-3,10-13 0
496 | Uzakgikis veri 1 0-4095 555 | Akim ortalama zamani 0,1-1,0s 1s
497 | Uzakcikis veri 2 0-4095 o6 Cikis data maskeleme 020 os
PLC fonksiyonu flash zamanli
498 . 0-9999 0
bellek silme inverter
Haberlesme hatasi 557 Akim ortalama degeri 0-500A/ nominal
500 3 N FR-ABNC, FR-A8ND, FR-ASNP ¢ikisi referans degeri 0-3600A @
kontrol zaman aralig haberlesme opsiyonlari igin akimi
arametreler ikinci
501 Haberlesme hatasi sayaci p 560 ngnac:]t;rekans arama 0-32767, 9999 9999
Haberlesme hatasi stop zanci
302 hod secimi 0-4 0 PTC termistdrii koruma
S 561 diizevi 0,5-30 k€, 9999 9999
503 | Bakim zamanlayicisi 1 0(1-9998) 0 uzeyl
Kumdlatif sebeke
Bakim zamanlayicisi 1
504 alarm zaman ayari 0-9998, 9999 9999 563 (kj)zsgleerr;me sayacl tasma (0-65535) 0
505 Hiz ayar referansi 1-590 Hz 60/50 Hz ® PTI
564 Kumdilatif calisma sayaci (0-65535) 0
516 H|zI.a'nma”ba§.Iang|cmda 01-25s 01s tasma degeri
S-bicim stresi ikinci motor uyartim
565 4 0-400 Hz, 9999 9999
akimi kesme noktasi
ikinci motor uyartim
566 akimi duistik hiz 0-% 300, 9999 9999
Olceklendirme faktoru
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Parametre listesi (FR-A800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangig
metre |ISiM Ayar araligi degeri metre | 1sim Ayar araligi degeri
569 Lkma motor hiz kontrol 0-% 200, 9999 9999 610 PID.oI.gulen deger giris 1-5 3
azanci secimi
o _ _ @ .
570 | Coklu deger ayari 0-3/0-3/1,2 2 611 I?Zr;;iiwag:gfgiada 0-3600's, 9999 9999
571 Baslangig frekansinda 0-10's, 9999 9999 —
tutma zamani Ters donug uyartim akimi
S > - o
573 | 4mA giris kontrol secimi 1-4, 9999 9999 617 ?alﬁglr(uhlz olceklendirme 0-% 300, 9999 9999
ikinci motor online —
74 | stomatik ayarlama 0-2 0 635@ | KUmalatif darbe CLR 0-3 0
sinyali segimi
Cikis kesintisi algilama . TR AT
575 Siiresi 0-3600's, 9999 1s 636 @ Kumulanf.darbe bo__lu_mu 1-16384 1
Olceklendirme faktoru
576 g;l\(/'f Ig;smtm algilama 0-590 Hz O Hz Kontrol terminali
4 S 637® opsiyonu-Kiimulatif 1-16384 1
577 | Skis kesintisi etkin 900-% 1100 % 1000 darbe bélimi
seviyesi Olceklendirme faktori
592 Gegis fonksi imi 0-2 0 umdalati
e<;|§. on 5|y<fn.141 S?(;Iml 638® g:g\OL;Iaar:;darbe 0-3 0
503 Malfsqnum blyukluk 0-% 25 %10 -
secimi 639 | Fren agma akim segimi 0,1
Azalma sirasinda 640 | Fren islemi frekans secimi 0,1
594 | blyulklik dengeleme 0-% 50 % 10 ikinci f il
miktari 641 | _onclirensiraisiem 0,7,8,9999 0
secimi
Artma sirasinda buyUklik o o T
595 dengeleme miktan 0-% 50 % 10 642 !kmu fren agma frekansi 0-30Hz 3Hz
596 |Buyiiklik artirma siiresi 0,1-3600 s 5s 643 !kmo fren agma akimi 0-% 400 %130
597 | Biiyuklik azaltma siiresi 0,1-3600's 5s 644 | Kindi frenagma akim 0-2s 03s
algilama zamani
175-215V, Baslatmada ikingi fi
N - o 9999 ® 645 | Baslatmada ikinci fren 0-5s 03s
598 | Dusuk gerilim seviyesi 9999 islem zamani
350430V, 646 | ikinci fren iglem frek 0-30H 6H
9999 inci fren islem frekansi -30 Hz z
599 | X10 klemensi giris secimi 0,1 0/1/0® 647 | Durdurmada ikinci fren 0-55 03s
i islem zamani
Ik serbest termal disus T
600 frekans: 1 0-590 Hz, 9999 9999 648 Ikma.yava§lar.na.algllama 0,1 0
_ fonksiyon se¢imi
Ik serbest termal disus o o ——
601 oram 1 1-% 100 % 100 650 Ik|n.C| fren agma akim 0,1 0
i secimi
Ik serbest termal dusus — :
602 frekans! 2 0-590 Hz, 9999 9999 651 |kmg fren islem frekans 0,1 0
. — secimi
603 g'r‘asr‘flrge“ termal duistis 1% 100 %100 653 | Hizdizeltme kontroli 0-% 200 %0
: g Hiz diizeltme kesim
604 Ik serbest termal disus 0-590 Hz, 9999 9999 654 frekansi 0-120 Hz 20 Hz
frekansi 3
Giic kesintisi harici 655 | Analog uzak ¢ikis segimi 0,1,10, 11 0
606 | durdurma sinyali giris 0,1 1 656 | Analog uzak ¢ikis 1 800-% 1200 % 1000
se¢imi 657 | Analog uzak cikis 2 800-% 1200 % 1000
607 !S\/:\)/T;er n verilen yiik 110-% 250 % 150 658 | Analog uzak cikis 3 800-% 1200 % 1000
ikinci motor izin verilen 659 | Analog uzak cikis 4 800-% 1200 % 1000
608 | ' Mmotorizin verl 110-9%250,9999 | 9999
ylik seviyesi
609 PID set qlegerl/sapma 1-5 5
girig secimi
Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu A-9



Parametre listesi (FR-A800)

Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
metre |1SiM Ayar arahgi degeri metre | ISim Ayar araligi degeri
660 Artan manyetik uyartim 01 0 699 | Giris klemensi filtresi 5-50 ms, 9999 9999

yavaslama islemi segimi 702 | Nominal motor frekansi | 0-400Hz, 9999 | 9999
Manyetik uyartim artis
661 0-% 40, 9999 9999 . - . 0-5000
orani 706 :E';]:#I)(Ienen gerilim sabiti mV/(rad/s), 9999
662 glit;n Srzap)éest.lk uyartim 0-% 300 % 100 9999
Imt seviyesi 707 Motor ataleti (tamsay1) 10-999, 9999 9999
663 gigt;‘l’r:f;:’;‘:/';'ecjk“k 0-100°C 0°C 711 | Motor Ld séniim orani 0-% 100, 9999 9999
Rejenerasyon engelleme 712 Motor Lg sénim orani 0-% 100, 9999 9999
665 0-% 200 % 100 - -
frekans kazanci 717 5;;1?;2: fe'lr:frl‘scl' 0-% 200, 9999 9999
Glic kesintisi durdurma
668 frekansi kazanci 0-% 200 % 100 Baslatma manyetik kutup 0-6000 ps,
- 721 pozisyonu algilama darbe | 10000-16000 ps, 9999
673 | SF-PRkaymamiktan 2,4,6,9999 9999 genisligi 9999
ayarlama islemi secimi
" 724 Motor ataleti (is) 0-7,9999 9999
674 zF::ErI?\agkmaazanr::klta” 0-% 300 %100 Motor koruma akimi
Y 725 sevivesi 100-500 %, 9999 9999
679 | ikinci droop kazanci 0-% 100, 9999 9999 4
e N o o " 0-5000
680 !k|nC| droop filtre sabiti 0-15,9999 9999 738 g;r:i?ilnr:\ggirtf&il:lgenen mV/(rad/s), 9999
681 Lﬁ'ﬁi‘lsggfrgg‘zzzfg?”“ 0-2,10,11,9999 | 9999 9999
ikinci motor Ld sénim
P 739 0-% 100, 9999 9999
682 'rt‘(')rl‘é;gf:zz ri?cr:lma 0,1-%100,9999 | 9999 oran!
Ikinci motor Lg séniim o
ikinci droop kirilma 740 orani 0-9100, 9999 9999
683 noktas! torku 0,1-% 100, 9999 9999 _
741 Ikinci baglatma direnci 0-9% 200, 9999 9999
634 Ayarlama veri Unitesi 01 0 ayarlama telafisi e
gesis! ikinci motor manyetik 0-6000 ps,
686 Bakim zamanlayicisi 2 0(1-9998) 0 742 kutup algilama darbe 10000-16000 ps, 9999
genisligi 9999
687 Ealslr:rmz:;n;inalagfls' ? 0-9998,9999 9999 ikinci motor maksimum
4 4 ZE R P 0-400 Hz, 9999 9999
688 | Bakim zamanlayicisi 3 0(1-9998) 0
ikinci motor ataleti
639 Bakim zamanlayicisi 3 0-9998, 9999 9999 744 (tamsay1) 10-999, 9999 9999
uyari zaman ayarl |
690 Yavaslama kontrol siiresi 0-3600 s, 9999 1s 745 Ikinci motor ataleti (Uis) 0-7,9999 9999
T ikinci motor koruma
Ikinci serbest termal 746 S 100-500 %, 9999 9999
692 dilsils frekansi 1 0-590 Hz, 9999 9999 akimi seviyesi
: - ikinci motor diisiik hiz
693 !'r‘asr‘:’?e“ termal diists 1-% 100 %100 747 | araligi tork karakteristigi 0,9999 9999
; secimi
694 g‘('j“fj' Sfer;bkiffsf‘;rma' 0-590 Hz, 9999 9999 0,10,11, 20,21,
i = . 50,51, 60, 61,70,
695 Ik serbest termal disis 1-9% 100 % 100 o _ o 71,80,81,90,91,
orani 2 753 Ikinci PID aksiyonu secimi | 100, 101, 1000, 0
ikinci serbest termal 1001,1010,1011,
696 dilstis frekansi 3 0-590 Hz, 9999 9999 2000,2001,2010,
2011
ikinci PID kontrol
754 otomatik anahtarlama 0-590 Hz,9999 9999
frekansi
755 ikinci PID set degeri 0-% 100,9999 9999
756 ikinci PID oransal bandi 0,1-% 1000,9999 % 100
757 ikinci PID integral zamani | 0,1-3600 5,9999 1s
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Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
758 ikinci PID diferansiyel 0,01-10,00 s, 9999 807 Hiz limiti secimi 0-2 0
zamani 9999 T - P
lleriye dogru dons hiz ®
759 PID Unitesi secimi 0-43,9999 9999 808 siniri/hiz siniri 0-400 Hz 60/50 Hz
760 E)n sarj arizasl secimi 0,1 0 809 Sﬁriizgzgéuh:jzo::fnhlz 0-400 Hz, 9999 9999
761 i’:/?ae"éianlaﬂ bits 0-%100,9999 9999 Tork limit giris yontemi
ety gro | or IR 0-2 0
762 | On sarj bitis siresi 0-3600's, 9999 9999 ¢imi
P - Ayarlanmis ¢oziinurlik
763 On ;ar; arl_za5|_yukar| 0-% 100, 9999 9999 811 gecisi 0,1,10, 11 0
tespit seviyesi
764 | On sarj siire sinin 0-3600's, 9999 9999 812 (Tr‘;';r':;?;tsii‘;')yes' 0-% 400, 9999 9999
ikinci &n sarj arizasi o — R
765 secimi 0,1 % 0 313 g:;l:;:(r)mt seviyesi (3. 0-% 400, 9999 9999
ikinci 6n sarj arizasi bitis o — A
766 seviyesi 0-% 100,9999 9999 814 ZE;I:JLTK seviyesi (4. 0-% 400, 9999 9999
767 !kma on sarj bitis stiresi 0-3600 s, 9999 9999 815 | Tork limit seviyesi 2 0-% 400, 9999 9999
Ikinci 6n sarj arizasi yukari o
768 tespit seviyesi 0-% 100,9999 9999 316 I}j||z!anm§ 5|r§smda tork 0-9% 400, 9999 9999
. imit seviyesi
769 Ikinci 6n sarj stire sinir 0-3600 5,9999 9999 Yavaslama sirasinda tork
. oy e —0,
774 Calisma paneli monitor 9999 817 limit seviyesi 0-% 400, 9999 9999
secimi 1 1-3,5-14,17-20, .
: T — 22-36, 38, 40-46, 318 Kolgy k'azang ayari tepki 1-15 5
775 E: S panet MONItOr 150 57,61,62,64,| 9999 seviyesi ayar
S : _ 67,71-74,87-98, 819 | Kolay kazang ayar secimi 0-2 0
776 g:g"lf:l“; paneli monitor 100,9999 9999 820 | Hiz kontroli P kazanci 1 0-% 1000 % 60
— Hiz kontroli integral
777 ;tr:lgr?;@ arizasi calisma 0-590 Hz, 9999 9999 821 zamani 1 0-20s 0,333s
778 4mA giris kontrol filtresi 0-10s 0 822 Hiz ayar filtresi 1 0-55,9999 9999
823® | Hizalgilama filtresi 1 0-0,15s 0,001 s
779 | Haberlesme hatasi 0-590 Hz,9999 9999 .
sirasinda calisma frekansi Tork kontrolii P kazanci 1
P~ ~ 824 (akim doéngsi oransal 0-% 500 % 100
Dusuk hiz arahigi tork
788 Karakteristigji secimi 0,9999 9999 kazanci)
pr— - Tork kontroli integral
791 E;f:ri‘r::zzr:q'ﬁl”da 0-3600's, 9999 9999 825 |zamani 1 (akim déngusii 0-500 ms 5ms
— . integral zamani)
792 Ea‘fa‘;'l‘auzaazr:r'"ggf’a 0-3600's, 9999 9999 826 | Tork ayar filtresi 1 0-55,9999 9999
Cikis giicii icin darbe 0.1.1,10, 100, 827 Tork algilama filtresi 1 0-0,1s Os
799 adim ayari 1000 kWh TkWh 828 | Model hiz kontrol kazanci 0-% 1000 % 60
0-6, 9-14, 20, 830 Hiz kontrolii P kazanci 2 0-% 1000,9999 9999
800 Kontrol yontemi secimi 100-106, 20 o
109-114 g31 | Mizkontroliintegral 0-20'5, 9999 9999
_ zamani 2
802 | On uyartim secimi 0.1 0 832 |Hizayar filtresi 2 0-55,9999 9999
803 i:gigh‘f&; f"s'gg'ltn‘::k 0,1,10,11 0 833@ |Hizalgilama filtresi 2 0-0,15,9999 9999
Tork komutu Kavnak 834 | Tork kontrolii P kazanci2 | 0-% 500, 9999 9999
804 < komutukay 0,1,293-6 0
secimi
Tork komutu degeri o o
805 (RAM) 600-% 1400 % 1000
Tork komutu degeri 9 o
806 (RAM, EEPROM) 600-% 1400 % 1000
rekans 'nver erleri - Baslangi lavuzu -
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Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
T Isim Ayar arahgi degeri e Isim Ayar araligi degeri
835 Tork kor12trolu integral 0-500 ms, 9999 9999 870 | Hiz algilama histerezisi 0-5Hz OHz
zaman! 872 @ | Giris faz koruma secimi 0,1 0
836 | Tork ayar filtresi 2 0-5s,9999 9999 8730 | Hiz limiti 0-400 Hz 20 Hz
837 | Tork algilama filtresi 2 0-0,1s,9999 9999 874 | OLT seviye ayan 0-% 400 % 150
840 Tork ofset se¢imi 0-3, 24, 25,9999 9999 875 Hata tanimi 0,1 0
841 |Tork ofset 1 600_909/0919400’ 9999 876 © | Termik koruma girisi 0,1 1
Hiz ileri besleme
842 | Tork ofset 2 600_9(?919400’ 9999 877 | kontroli/model adaptif 0-2 0
hiz kontrol secimi
843 | Tork ofset 3 600_9(;0919400’ 9999 878 | Hizileri besleme filtresi 0-1s 0s
844 | Tork ofset filtresi 0-55,9999 9999 g7g |/l ileribeslemetork 0-% 400 % 150
845 | Tork ofset islem suresi 0-5s,9999 9999 880 | Yik atalet orani 0-200 kez 7 kat
846 | Tork ofset denge telafisi 0-10V, 9999 9999 881 Hiz ileri besleme kazanci 0-% 1000 %0
Diisme siiresi tork ofset o -
847 Klerensi 1 offset 0-% 400, 9999 9999 882 Eleéerzrr]\iesr:é?gin engelleme 0-2 0
Dlsme suresi tork ofset -
848 ) 0-% 400, 9999 9999 Rejenerasyon engelleme . 380V DC/
klemensi 1 kazang 883 islem seviyesi 300-800V 760V DC @
849 | Analog giris ofset ayari 0-% 200 % 100 Yavaslama algilama
850 | Fren calisma segimi 0-2 0 884 | hassasiyetinde 0-5 0
Kontrol terminali rejenerasyon dnleme
851 @ | opsiyonu-Enkoder darbe 0-4096 2048 Rejenerasyon engelleme
sayisl 885 | kompanzasyon frekansi 0-590 Hz, 9999 6 Hz
Kontrol terminali sinir degeri
852® | opsiyonu-Enkoder 0,1,100, 101 1 386 Rejenerasyon engelleme 0-% 200 % 100
doénme yonu gerilim kazanci ? °
853® |Hiz sapma zamani 0-100s 1s 888 Bos parametre 1 0-9999 9999
854 Uyartim orani 0-% 100 % 100 889 Bos parametre 2 0-9999 9999
Kontrol terminali 891 Toplam gli¢ gostergesi 0-4 9999 9999
855 ® opsiyonu-Siqyal kaybi 0,1 0 hane degisim sayisi !
:"e%'lﬁ?“a etkin/devre disi 892 | Yiik faktorii 30-% 150 % 100
: Enerji tasarrufu Inverter
858 Ktlemens 4 fonksiyon 0,1,4,9999 0 893 | gbstergesi referansi 0(3336_0505 IL(VV\Y/(D nominal
atama (motor kapasitesi) kapasitesi
. 0-500 A, 9999/
Tork akimi/Nominal PM . Sebekeden besleme
859 0-3600 A, 9999 894 . 0-3 0
motor akimi 9999 ® snra5|f1da kontrol segimi
. 0-500 A, 9999 / gos | Enenitasarrufureferans 0,1,9999 9999
Ikinci motor tork akimi/ degeri
860 Nominal PM motor ak 0-3600 A, 9999
ominal Fivi motor akimi 9999 @ 896 | Enerji birim maliyeti 0-500, 9999 9999
862 @ | Enkoder opsiyonu secimi 0,1 0 Enerji tasarrufu
. 897 gorintileme ortalama 0,1-1000 h,9999 9999
Kontrol terminali Zamani
863 @ | opsiyonu-Enkoder darbe 1-32767 1
bolimi orani 898 Er}erji tasarrufu kimilatif 0.1.10.9999 9999
864 | Torkalgilama 0-% 400 % 150 gosterge sifirlama
865 | Dusik hiz algilama 0-590 Hz 1,5 Hz 899 (Ctzlrmraﬂsg;gzgram 0-% 100, 9999 9999
866 | Tork izleme referansi 0-% 400 % 150 co FM/CA Klemens
867 | AM cikis filtresi 0-5s 0,01s (900)® | kalibrasyonu @ - -
Klemens 1 fonksiyon
868 atama ¢ 0-6,9999 0 (90C11) AM klemens kalibrasyonu — —
869 @ | Akim gikis filtresi 0-5s 0,02s
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Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
2 . C18 | Klemens 1 kazang o o
(902) Klemens 2 set offset ayari 0-590 Hz 0 Hz (920) komutu (tork) 0-% 400 % 150
(90Cz3) aK;zrrT:ens 2 frekans kazang 0-% 300 %0 (932))9 Klemens 1 kazang (tork) 0-% 300 % 100
125 | Klemens 2 set frekansi i ® C38 | Klemens 4 ofset komutu o o
(903) @ | kazang ayari 0-590Hz 60/50 Hz (932)® | (tork) 0-% 400 % 0
C4  |Klemens 2 set kazang 0 o C39 | Klemens 4 ofset o o
(903)® | ayari 0-% 300 %100 (932) (tork) 0-%300 %20
(€ _ C40 | Klemens 4 kazang o o
(904) Klemens 4 set offset ayari 0-590 Hz 0Hz (933) komutu (tork) 0-% 400 % 150
(géﬁf) aK)I;r:ens 4 frekans kazang 0-% 300 % 20 (9?31)1 Klemens 4 kazang (tork) 0-% 300 % 100
126 | Klemens 4 set frekansi C42
(905) kazang ayan 0-590 Hz 60/50 Hz @ (934) PID ekrani ofset katsayisi 0-500,00, 9999 9999
c7 Klemens 4 set kazang o o C43 | PID ekrani ofset analog o o
(905) ayan 0-% 300 % 100 (934) degeri 0-% 300,0 % 20
c8 C44 | PID ekrani kazang
(233) Akim cikisi ofset sinyali 0-% 100 % 0 (935) katsayisi 0-500,00, 9999 9999
® ®
o (9%451;5 ZIeDg:riram kazang analog 0-% 300,0 % 100
(3@%) Akim cikisi ofset akimi 0-% 100 % 0 977 Giris gerilim modu secimi 01 0
10 ogg | Perametre kopyalama 10/1009 | 10/100®
(931) | Akim cikisi kazang sinyali 0-% 100 % 100
®0O 990 | PU buzzer kontrol 0,1 1
C11 991 PU kontrast ayari 0-63 58
(3) Akim cikist kazang akimi 0-% 100 % 100 0-3,5-14,17-20,
a7 [x 1 ofset frek 995 | Galisma paneliayar potu | 3000 0
917) (h?zTens orsetirekansi 0-590 Hz O Hz itme gosterge secimi 67 71_’74 ’87—’98!
c13 100
Klemens 1 ofset (hiz) 0-% 300 % 0
917) Droop kirllma noktasi ~
14 Kiemens Tkazane 994 kazanci 0,1-% 100, 9999 9999
0-590 Hz 60/50 Hz @
®
918)® | frekansi (hiz) 995 tDor:;lv(cL)Jp kinlma noktasi 0,1-% 100 % 100
C15
(918)® | Klemens 1 kazang (hiz) 0-% 300 %100 997 | Anzada baslatma 0-255,9999 9999
ci6 Klemens 1 ofset komutu PM parametre baslangig 0,3003, 3103,
0-% 400 %0 998 : 8009, 8109,9009 0
(919) (tork) dedgeri @M , o1 09, y
c17
(919) Klemens 1 ofset (tork) 0-% 300 % 0 Otomatik parametre ayari 1,2,10-13,20,21,
| Gimale 9999 9999
1000 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
1002 | Laavarlamahedefiakim | 54 o0 150 9999 | 9999
diizeltme katsayisi
1003 | Notch filtre frekansi 0,8-1250 Hz
1004 | Notch filtre derinligi 0-3
Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu A-13
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Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
metre |1SiM Ayar arahgi degeri metre | ISim Ayar araligi degeri
1005 | Notch filtre genisligi 0-3 0 1027 ,(A]nka:‘l)og kaynak se¢imi 201
1006 | Saat (yl) 2000-2099 2000

101-131, 1028 gT(iI;)g kaynak segimi 202
20022 1-3,5-14,17-20
301-331, Analog kaynak segimi T2 e
401-430, 1029 i3k 22-24,32-36, 203
501-531 - 40-42,46,52-54,
' Analog kaynak se¢imi 61.62. 64,67
. 601-630, 1030 19407 0/, 204
1007 | Saat (ay, glin) 201-731 101 (4kn) 71-74, 87-98,
801-831 Analog kaynak secimi 201-213,
¢ 1031 205
901-930, (5kn) gg—g;
1001-1031 P Bt
' Analog kaynak segimi
1101-1130, 1032 | o) g kay < 240-247, 206
1201-1231 o s 251-254
nalog kaynak secimi
0-59, 100-159, 1033 S ¢ 207
(7kn)
200-259, —
300-359, 1034 Analog kaynak segimi 208
400-459, (8kn)
500-559, 1035 | Analog tetikleme kanali 1-8 1
600-659, Anal g
700-759, 1036 na. 09 tetikleme islem 0,1 0
800-859, se¢imi
900-959, 1037 | Analog tetikleme seviyesi 600-1400 1000
1000-1059, 1038 | Diiital k K secimi (1k 1
1100-1159, ijital kaynak secimi (1kn)
1008 |Saat (saat, dakika) 1200-1259, 0 1039 | Dijital kaynak segimi (2kn) 2
1300-1359, -
1400-1459, 1040 | Dijital kaynak secimi (3kn) 3
1500-1559, 1041 | Dijital kaynak segimi (4kn) 4
1600-1659 —-" 1-255
' 1042 | Dijital kaynak segimi (5kn) 5
1700-1759,
1800-1859, 1043 | Dijital kaynak secimi (6kn) 6
1900-1959, 1044 | Dijital kaynak se¢imi (7kn) 7
2000-2059, —
2100-2159, 1045 | Dijital kaynak segimi (8kn) 8
2200-2259, 1046 | Dijital tetikleme kanali 1-8 1
2300-2359 1047 Dijital tetikleme islem 01 0
1015 §|n|r|anan frekansfca ) 0,1,10,11 0 secimi ’
integral durus secimi Gosterge kapali iken
1016 E;—Ct;i:r:issi}?gsli(oruma 060 0s 1048 bekleme zaman 0-60 min 0 min
i P 1049 | USB host sifirlama 0,1 0
1018 |lsareti secimi ile izleme 0, 9999 9999
Salinmali bastirma
1019 Analog sayag gerilimi FR-A8AY opsiyonu icin 1072 | kontrol islemiicin DC fren 0-10s 3s
negatif ¢ikis segimi parametreler karar zamani
1020 | iz cizgisi calisma secimi 0-4 0 Salinmali bastirma
: 1073 |20 il i 0,1 0
1021 | iz cizgisi modu secimi 0-2 0 ontrol islem secimi
1022 | Ornekleme cevrimi 0-9 2 1074 fSaIll(nmall bastirma 0,05-3 Hz, 9999 1Hz
rekansi
1023 | Analog kanallarin sayisi 1-8 4
_ - 1075 Salinmali bastirma 0-3 0
1024 Ornekleme otomatik 0,1 0 derinligi
baslatma
1025 | Tetikleme modu se¢imi 0-4 0
1026 Tetikleme 6ncesi 6rnek 0-% 100 % 90
saylsl
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Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangig
e Isim Ayar araligi degeri e Isim Ayar araligi degeri
1076 Sallr.\r’r??p bastirma 0-3 0 1141 Ik.|r.1C| Pll? qlgulen deger 1-5 3
genisligi giris secimi
1077 |ip uzunlugu 0,1-50 m Tm 1142 | ikinci PID iinite secimi 0-43, 9999 9999
1078 | Troley agirhgi 1-50000 kg 1kg 1143 | ikinci PID st siniri 0-% 100, 9999 9999
1079 | Yuk agirhgn 1-50000 kg 1 kg 1144 | ikinci PID alt sinir 0-% 100, 9999 9999
1 . — 0
1703 |Acil durdurmada 0-3600s 5s 1145 |ikinci PID sapma siniri 0,0-100,0 %, 9999
yavaglama suresi 9999
1106 | Tork gOsterge filtresi 0-5,9999 9999 1146 |k|np !JID sinyal calisma 0-3,10-13 0
Calisma hizi gosterge sesimi
107 filtresi 0-55,9999 9999 ikinci cikis kesintisi
1147 §H3 Kest 0-3600's, 9999 1s
Uyartim akimi gosterge algilama sresi
1108 | fitresi 0-55,9999 9999 ikinci cikis kesintisi
1148 | e 0-590 Hz 0Hz
1109 PROFIBUS haberlesme FR-ASNP opsi . algilama seviyes
i - opsiyonu igin ikinci intici §
komutu kaynak se¢imi parametreler 1149 Ikln_a gl_k|§ kesintisi iptal 900-% 1100 % 1000
— seviyesi
1110 | PROFIBUS format secimi
" - 1150- | PLC fonksiyonu kullanici
1113 ?ézif:i"”ama yontemi 0-2,10, 9999 9999 1199 | parametreleri 0-65535 0
Tork komutu tersine 1220 Hec_jef pozisyon/hiz 0-2 0
1114 X - 0,1 1 secimi
cevirme se¢imi
- — Baslatma komutu kenar
1115 Hiz kontrol integral terimi 0-9998 ms 0s 1221 algilama secimi 0,1 0
zamani
- . ilk pozisyonlama
116 Sabit Qllfl§ araligi hiz N 0-% 100 %0 1222 hizlanma zamani 0,01-360 s 5s
kontrolii P kazanci telafisi
- ilk pozisyonlama
1117 H|_z_konFro|u P kazanci 1 0-300, 9999 9999 1223 yavaslama zamani 0,01-360's 5s
(birim sistem bagina)
- ilk pozisyonlama
1118 Hllz.kon?crolu P kazanci 2 0-300, 9999 9999 1224 bekleme zamani 0-20000 ms 0ms
(birim sistem basina)
- . 0,1,2,10,11,12,
1119 Mg_del If_nz kontrol kazanci 0-300, 9999 9999 1225 B|r|nc] pozisyonlama alt 100,101, 102, 10
(birim sistem basina) fonksiyonu
110,111,112
Birim hiz basina kontrol ® T -
1121 referans frekansi 0-400 Hz 120/60 Hz 1226 Ikinci pozisyonlama 0,01-360's 55
_ hizlanma zamani
Inverterden invertere ikingi - |
1124® | paglantida istasyon 0-5, 9999 9999 1227 |'Kincl pozisyonlama 0,01-360's 5s
yavaslama zamani
numarasi -
inverterden invertere 1228 Itl;lnkla pozisyonlama 0-20000 ms 0ms
1125 ® | baglanti sisteminde 2-6 2 ekleme zamani
inverter sayisi Ikinci pozisyonlama alt 0,1,2,10,11,12,
PID Ust sinirin maniptle 1229 fonksiyonu 100,101,102, 10
1134 o - 0-% 100 % 100 110,111,112
edilmis degeri
— Uglincii pozisyonlama
1135 | PIDaltsinnn manipile 0-% 100 % 100 1230 | b zlanma zamani 0.01-360s >s
edilmis degeri
T Uclincii pozisyonlama B
1136 Lkma PID ekrani ofset 0-500, 9999 9999 1231 yavaslama zaman 0,01-360's 5s
atsayisi
I Uglincii pozisyonlama
1137 Ikinci PID gkre_ml ofset 0-% 300 % 20 1232 bekleme zaman 0-20000 ms 0ms
analog degeri
I R . 0,1,2,10,11,12,
1138 Lka';‘sca' F:l? ekrant kazang 0-500, 9999 9999 1233 Eguk”.cu pozisyonlama alt | ™, 5,41 02, 10
4 onkslyonu 110,111,112
ikinci PID ekrani kazang o o T
1139 analog degeri 0-% 300 % 100 1234 Dérdiinci pozisyonlama 0,01-360s 55
- hizlanma zamani
Ikinci PID set degeri/ PERT -
1140 sapma giris secimi 1-5 2 1235 Dérdiinci pozisyonlama 0,01-360's 55
yavaslama zamani
1236 Dérdiinci pozisyonlama 0-20000 ms 0ms
bekleme zamani
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Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
T Isim Ayar arahgi degeri e Isim Ayar araligi degeri
e . 0,1,2,10,11,12, On birinci pozisyonlama _
1237 Dordunc_u pozisyonlama 100, 101, 102, 10 1262 hizlanma zamani 0,01-360's >s
alt fonksiyonu 110.111.112
Besinci pozisyonlama 1263 )(/)ar:/:;grr]:apzzfrllsgr:nlama 0,01-360s >s
1238 |1 7lanma zamani 0,01-360s >s
Besinci pozisyonlama 1264 g:klloele:wneclzs:wza:zonlama 0-20000 ms 0ms
1239 | oS3Incl pozisy 0,01-360's 55
yavaslama zamani 0.121011.12
— On birinci pozisyonlama PSS
Besinci pozisyonlama . 1265 X 100, 101, 102, 10
1240 bekleme zaman 0-20000 ms 0ms alt fonksiyonu 110,111,112
- . 0,1,2,10,11,12, On ikinci pozisyonlama
1241 Be§|nF| pozisyonlama alt 100,101,102, 10 1266 hizlanma zamani 0,01-360's 5s
fonksiyonu 110,111,112
Altinci pozisyonlama 1267 Oar:/;kllgagzglr?;onr:lama 0,01-360s >s
1242 h|zlann?a zar)\lwam 0,01-360s >s yoos
Altinci pozisyonlama 1268 ggklltlrr\‘wc; E:rﬂ;ﬁ?nlama 0-20000 ms 0ms
1243 0,01-360 s 5s
yavaglama zamani 01.21011.12
- On ikinci pozisyonlama PO
Altinci pozisyonlama 1269 R 100, 101, 102, 10
1244 bekleme zamani 0-20000 ms oms alt fonksiyonu 110,111,112
. 0,1,2,10,11,12, On U¢linct pozisyonlama
1245 A|tInC.I pozisyonlama alt 100,101, 102, 10 1270 hizlanma zamani 0,01-360s 5s
fonksiyonu 110,111,112 —
Yedinci pozisyonlama 1271 Oanv:gll;rrl\c:zg?nzsr)::)nlama 0,01-360s >s
1246 h|zlanm§ zanzlam 0,01-360s >s yoras
Yedinci pozisyonlama 1272 ggktljegrlrjmr;czuapmzzrﬁyonlama 0-20000 ms 0 ms
1247 pozisy 0,01-360's 5s
yavaslama zamani 01.21011.12
A : On Uglincii pozisyonlama | =, '~ =2 " <
Yedinci pozisyonlama 1273 N 100, 101, 102, 10
1248 bekleme zaman 0-20000 ms 0oms alt fonksiyonu 110,111,112
Yedinci pozisyonlama alt 0.1,2,10,11,12, On dérdiincii
1249 ! pozisy 100,101,102, 10 1274 | pozisyonlama hizlanma 0,01-360 s 5s
fonksiyonu
110,111,112 zamani
Sekizinci pozisyonlama On dordincl
1250 hizlanma zamani 0,01-360s 3 1275 | pozisyonlama yavaslama 0,01-360's 5s
A - zamani
1251 Sekizinci pozisyonlama 0,01-360's 5 S
yavaslama zamani On dordinciu
o : 1276 | pozisyonlama bekleme 0-20000 ms 0ms
Sekizinci pozisyonlama
1252 bekleme zaman 0-20000 ms 0Oms zamani
0.1.21011.12 On dordinci 0,1,2,10,11,12,
Sekizinci pozisyonlama PO 1277 | pozisyonlama alt 100, 101,102, 10
1253 alt fonksiyonu 100,101,102, 10 fonksi 110,111,112
4 110,111,112 onksiyonu A
Dokuzuncu 1278 ﬁ”ﬁ:i’:'fgé‘?’omama 0,01-360's 5s
1254 | pozisyonlama hizlanma 0,01-360s 5s 'z z :
zamani 1279 On besinci pozisyonlama 0,01-360's 56
Dokuzuncu yavaslama zamani
1255 | pozisyonlama yavaslama 0,01-360s 5s 1280 On besinci pozisyonlama 0-20000 ms 0ms
zamani bekleme zamani
Dokuzuncu 1281 On begsinci pozisyonlama | 0, 2,10, 12, 100, 10
1256 | pozisyonlama bekleme 0-20000 ms 0ms alt fonksiyonu 102,110,112
zamani - T~
1282 A‘pa pozisyona geri donis 0-6 4
Dokuzuncu 0,1,2,10,11,12, yontemi secimi
1257 | pozisyonlama alt 100, 101, 102, 10 - AT
fonksiyonu 110,111,112 1283 /}:2? pozisyona geri doniis 0-30 Hz 2Hz
Onuncu pozisyonlama N -
1258 0,01-360s 5s Ana pozisyona geri donis .
hizlanma zamani 1284 emekleme hizi 0-10 Hz 0,5 Hz
Onuncu pozisyonlama -
1259 yavaslama zamani 0,01-360s >s 1285 ':q?lftggzajrtyz?lakﬁgd”ma 0-9999 0
Onuncu pozisyonlama -
1260 0-20000 ms 0ms Ana pozisyon kaydirma .
bekleme zaman 1286 miktari Gist 4 hane 0-9999 0
Onuncu pozisyonlama alt 0.1,2,10,11, 12,
1261 fonksivonu 100, 101, 102, 10
4 110,111,112
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Parametre listesi (FR-A800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
Yaklasim dog ACIK 1438 ® | Alt ag maskesi 1 0-255 255
1287 olduktar) sonra hareket 0-9999 2048 1439® | Alt ag maskesi 2 0-255 355
mesafesi alt 4 hane _ -
Yaklasim dog ACIK 1440 Alt ag maskesi 3 0-255 255
1288 | olduktan sonra hareket 0-9999 0 1441 ® | Alt ag maskesi 4 0-255 0
mesafesi lst 4 hane 1442 ® | Ethernet IP filtre adresi 1 0-255 0
1289 Ana pozisyona geri dontis 0-% 200 % 40 1443 Ethernet IP filtre adresi 2 0-255 0
durdurucu torku
- — 1444 ® | Ethernet IP filtre adresi 3 0-255 0
Ana pozisyona geri donus
1290 | durdurucu bekleme 0-10's 055 1445 ® | Ethernet IP filtre adresi 4 0-255 0
zamani ; i
. 146 | EthemetiP filteeadresi2 |4 55 9909 9999
1292 E?ezr:ﬁ; gcijr?;l;oegimi 0.1 0 h il dresi
o . 1447® | Ethemet IF itreadresi3 | 9-255,9999 9999
1203 i:;?m|ir esleme modu 0,1 0 X - .
e 1448 Etaﬁlilegl:ze;;e adresi4 | 4 555,999 9999
1294 Zc;\zal;)éon algilama alt 0-9999 0 N 5 . .
1295 Zc;\z;);on algilama Ust 0-9999 0 X 5 : ;
1450 ® | Ethemetkomut kaynag: 0-255 0
1296 | Pozisyon algilama secimi 0-2 0 secimi IP adresi 2
Pozisyon algilama 1451 ® |Ethernetkomut kaynag 0-255 0
1297 | histerezis genisligi 0-32767 0 secimi IP adresi 3
ikinci pozisyon kontrol I I Ethernet komut kaynag! _
1298 | 2zana 0-150s 25s 1452 secimi IP adresi 4 0-255 0
1299 | ikinci 6n uyartim secimi 0,1 0 Ethernet komut kaynagi
1453 ® | secimi IP adresi 3 aralik 0-255,9999 9999
1300 - belirleme
1343
Haberlesme opsiyon parametreleri Ethernet komut kaynagi
1350~ 1454 ® | secimi IP adresi 4 aralik 0-255,9999 9999
1359 belirleme
1410 | Baslatma sayisi alt 4 hane 0-9999 0 1455 ® | Ayakta tutma suresi 1-7200's 3600's
1411 | Baslatma sayisi Gst 4 hane 0-9999 T Al lort &1t
© 1480 Yik 6zellikleri 6lcim 0,1, (2-5,81-85) 0
Motor endiiklenen modu
1412 | gerilim sabiti (phi f) Us 0-2,9999 9999 il Brelliklari vii
degeri 1481 :(e”f';r‘zzn'ﬂl"z"e” yik 0-% 400, 9999 9999
ikinci motor endiiklenen T
Yiik 6zellikleri yiik
1413 | gerilim sabiti (phi f) iis 0-2,9999 9999 1482 | terans 2 Y 0-% 400, 9999 9999
deger Yik o6zellikleri yuk
; Uik 6zellikleri yu =
1424 ® | Ethernet haberlesmesi 1-239 1 1483 | oferansi 3 0-% 400, 9999 9999
network numarasi Vik Szellikleri viik
- Uk ozellikleri yu o
1425 !Ethernet haberlesmesi 12120 1 1484 referansi 4 0-% 400, 9999 9999
istasyon numarasi Vik brellikieri vik
— — Uk ozellikleri yu
1426 Baglanti .hIZ.I ve cift yonli 0-4 0 1485 referansi 5 0-% 400, 9999 9999
mod se¢imi PR ——
Uik 6zellikleri maksimum
1427 Ethernet fonksiyonu 5001 1486 frekans 0-590 Hz 60/50 Hz ®
secimi 1 502, 5000-5002, " ik
5 5006-5008, Yik ozellikleri minimum .
1428 Eth.e”.“zt fonksiyonu 5010-5013, 45237 1487 frekans 0-390Hz 6Hz
segimi _
9999, 45237, Ust sinir uyari saptama
1429® Eth_e")gt fonksiyonu 61450 9999 1488 | Conicligi yan sap 0-% 400, 9999 %20
secimi
Alt sinir uyari saptama
Ethernet sinyal kaybi 1489 genisligi Y P 0-% 400, 9999 % 20
1431 saptama fonksiyonu 0-3 0 >
secimi 1490 gz;is;ﬁgia”za saptama | 4_o, 400,9999 9999
1432 ® | Ethernet haberlesme 0-999,8'5,9999 9999
kontrol zaman arahg
1434 Ethernet IP adresi 1 0-255 192
1435 ® | Ethernet IP adresi 2 0-255 168
1436 ® | Ethernet IP adresi 3 0-255 50
1437 ® | Ethernet IP adresi 4 0-255 1
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Parametre listesi (FR-A800) Ek

r[r:aert?; isim Ayar aralig: B?felg:?ilq r':iaert?; isim Ayar aralig B?felgg?i'g
1491 Alt sinir ariza saptama 0-% 400, 9999 9999 Pr.CPY | Parametre kopyalama (0,)1-3 0

genisligi Fabrika ayarlarindan farkl

Yik durumu saptama Pr.CHG | parametrelerin — —
1492 ;i(rj\lz/?gfggcrill;rrggsuil;esi / 0-60s 1s gosterilmesi -

bekleme siiresi IPM | IPM baslangi¢ degeri 0,3003 0
1499 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. AUTO | Otomatik parametre ayari — —
PrCLR | Parametre sil o)1 Pr.MD | Grup parametre ayari 0)1,2 0
ALL.CL |TUm parametreleri sil 0)1
Err.CL | Ariza ge¢misini sil 0,1 0

Aciklamalar:

Kapasiteye bagli olarak degisir.

Gerilim sinifina bagli olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)

Bu ayar sadece vektdr kontroll uyumlu opsiyon bagliyken yapilabilir.

Bu ayar yalnizca FR-A8AP bagliyken yapilabilir.

Bu ayar sadece FR-A8AP veya FR-A8APR takiliyken yapilabilir.

Bu ayar sadece FR-A8TP takiliyken yapilabilir.

Bu ayar sadece FR-A8AP veya FR-A8TP takiliyken yapilabilir.

Parantez icindeki parametreler, (FR-PUO7) parametre Unitesi ile ayarlanabilir.

Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

Bu ayar sadece CA tipi icin yapilabilir.

"60" ayar degeri sadece Pr. 178, ve "61" degeri sadece Pr. 179 icin kullanilabilir.

"92,93, 192, 193" ayar degerleri sadece Pr. 190 ile Pr. 194 aralidi icin kullanilabilir.

Bu ayar sadece 200 V sinifi icin yapilabilir.

Bu ayar sadece 400 V sinifi icin yapilabilir.

Model tiplerine gore degisir (standart model (FR-A800-E dahil), ayrik donustiriici tipi, IP55 uyumlu model).
Ayarlama sadece standart modeller (FR-A800-E dahil) icin kullanilabilir.

Ayarlama standart modeller (FR-A800-E dahil) ve IP55 uyumlu modeller icin kullanilabilir.
Bu ayar sadece FR-A800-E icin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.
FR-A8AY, FR-A8NC opsiyonlari i¢in parametreler.

Bu ayar FR-A800-E icin kullanilamaz.

CSECNCEONCGECNSE-ESECNCRONONCONCNCORCRONCNC)
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Ek

Parametre listesi (FR-F800)

A.1.2 FR-F800
Para- |;_. o Baslangig Para- |; . = Baslangic
metre | ISIM Ayar arahigi degeri metre | ISiM Ayar araligi degeri
- % 6/4/3/2/ 0-2,
0 Tork ayari Simple) 0-% 30 1,519 10,11, 20, 21,
enerati i 100-102, 110 0
Maksimum ¢ikis frekansi 30 Rejeneratif fren fonksiyon ,
1 Gimao 0-120 Hz 120/60 Hz @ secimi 111,120, 121
2,10,11,102, 10
Minimum cikis frekansi 110,11 @
2 . 0-120 Hz 0Hz
Simple) 31 Frekans atlama 1A 0-590 Hz, 9999 9999
3 Baz frekansi Simple) 0-590 Hz 60/50 Hz® 32 Frekans atlama 1B 0-590 Hz, 9999 9999
Coklu hiz set degeri 33 Frekans atlama 2A 0-590 Hz, 9999 9999
4 . 0-590 Hz 60/50 Hz @
(yiiksek hiz) Simple) 34 | Frekans atlama 2B 0-590 Hz, 9999 9999
Coklu hiz set degeri (orta 35 Frekans atlama 3A 0-590 Hz, 9999 9999
5 - 0-590 Hz 30Hz
hiz) Simple) 36 | Frekans atlama 3B 0-590 Hz, 9999 9999
Coklu hiz set degeri 37 Hiz gbstergesi 0, 1-9998 0
6 o : 0-590 Hz 10 Hz
(dusik hiz) Simple) 41 | Frekansa ulasildi bslgesi 0-% 100 % 10
Hizlanma zamani —
7 il 0-3600's 5/155® 42 Cikis frekansi algilama 0-590 Hz 6 Hz
43 | Tersdontste cikis 0-590 Hz, 9999 9999
8 Yavaslama zamani 0-3600 10/305®@ frekansi algilama
- - s s —
Simple) a4 Ikinci hizlanma/ 0-3600 s 55
: ) Irverter yavaslama zamani
g | Elektronik termik 0-500/ nominal 45 | ikinci yavaslama zamani | 0-3600's, 9999 9999
O/L réle Simple) 0-3600 A ki —
46 Ikinci tork ayari 0-% 30, 9999 9999
DC enjeksiyonla frenleme T
10 X 0-120 Hz, 9999 3Hz Ikinci V/F .
islem frekansi 47 (baz frekans1) 0-590 Hz, 9999 9999
11 PC enjeiksiy'onla frenleme 0-10s, 8888 05s 48 ikinci akim sinirlama 0-% 400 % 120/
islem suresi degeri -% 110@
DCenjeksiyonla frenleme [T
12 h e 0-% 30 % 4/2/1® ikinci akim sinirlama
islem gerilimi ° ° 49 frekans: 0-590 Hz, 9999 0 Hz
13 Baslama frekansi 0-60 Hz 0,5 Hz ki
- i 50 Ikinci gikis frekansi 0-590 Hz 30 Hz
14 | Yuk yapisi secimi 0,1,12-15 1 algilama
15 Jog frekansi 0-590 Hz 5Hz ) 0-500 A,
Ikinci elektronik termik 9999/
16 Jog hizlanma/yavaslama 0-3600 s 05s 51 O/L réle 0-3600 A, 9999
zamani 9999 ®
17 MRS girisi segimi 0,24 0 0,5-14,17,18,20,
Yuiksek hiz maksimum 23-25, 34, 38,
18 frekansi 0-590 Hz 120/60 Hz ® 52 Calisma paneli ana 40-45, 50-57, 0
0-1000 V. 8888 9999/ gosterge segimi 61,62,64,
19 Baz frekans gerilimi - 9999 8888 @ 67,68 @ 69,
81-96, 98,100
20 H'fz'a"m?/ ylf"a§'ama 1-590 Hz 60/50 Hz ® 1-3,
referans frekansi 5-14,17,18, 21,
Hizlanma/ yavaslama FM klemensi fonksiyon | 24, 34,50, 52, 53,
21| Zaman artimi 01 0 A secimi @ 61,62,67,69,70, !
Ak | dederi % 120/ 85,87-90,92,93,
22 M sinirfama degert 0-% 400 o 95,98
(Tork limit seviyesi) 110
Vitksek hzh cal K 55 Frekans izleme referansi 0-590 Hz 60/50 Hz ®
23 | MUEKhIZIcalismaakim |4 g, 500, 9999 9999 | b
sinir kompanzasyonu _ nverter LD/
. 0-500/ .
Kuh dedieri 56 Akim izleme referansi 0-3600 A ® SLDnominal
2427 | GoKluhizsetdegeri 0-590Hz,9999 | 9999 akimi @
(hiz4-hiz 7)
— Sebeke kesilmesi 0120
o8 Coklu hiz giris 0,1 0 57 senkronizasyon zamani 0;0,1-30's; 9999 9999
kompanzasyonu
Cikis frekansi ylkselme
29 lel'a'nma./yellva§lama 0-6 0 58 gecikmesi 0-60s 1s
egrisi se¢imi .
59 D|J|Fa|_potan5|yometre 0-3,11-13 0
secimi
Frekans inverterleri - Baslangic Kilavuzu A-19



Parametre listesi (FR-F800)

Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
metre | 1siMm Ayar arahgi degeri metre | 1SiM Ayar araligi degeri
60 Enerji tasarrufu kontrol 049 0 0-50 Q, 9999/
secimi e 91 Motor sabiti (R2) 0-400 mQ, 9999
9999 ®
65 Ariza sonrasl tekrar 0-5 0
calisma secimi 0-6000 mH,
Motor sabiti (L1)/d-mili 9999/
66 | Akmsiirlamabaslangic | o 5o, | go/50 HZ @ 92 lindiiktansi (Ld) 0-400 mH, 9999
frekansi 10)
9999
R e R
Galisma say o3 | Motor sabiti (L2)/q-mil 9999/ 9999
Tekrar calisma bekleme indUktansi (Lq) 0-400 mH,
68 0,1-600 s 1s ®
zamani 9999
69 Tekrar calisma adedi ve 0 0 94 Motor sabiti (X) 0-% 100, 9999 9999
silme X -
“ 95 Online otomatik ayar 01 0
70 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. secimi !
0-6, Auto tuning ayarlari/
13-16, 20, 23,24, % durum 0,1,11,101 0
40,43, 44,50, 53, 100 | V/F1 (birinci frekans) 0-590Hz,9999 | 9999
71 Baglanan motor tipi >4 70,73, 74, 0
J P 210,213,214, 101 | V/F1 (birinci frekans 01000V oV
240, 243, 244, gerilimi)
8090,8093,8094, V/F2
9090, 9093, 9094 102 e 0-590 Hz, 9999 9999
(ikinci frekans)
L 0-15/ T
72 PWM frekans secimi 0-6,25® 2 103 V/F.2.(|k.|nC| frekans 0-1000V oV
gerilimi)
73 Analog giris secimi 0-7,10-17 1 V/F3
74 Giris filtre zaman sabiti 0-8 1 104 (Ggtinct frekans) 0-590 Hz, 9999 9999
Reset secimi/PU 0-3,14-17/ V/F3 (tgiinci frekans .
75 baglantisi algilama/PU 0-3,14-17,100- 14 105 gerilimi) 0-1000V ov
stop secimi 103,114-117® VIFa
76 Alarm kod ¢ikisi secimi 0-2 0 106 (dérdinci frekans) 0-590 Hz,9999 9999
77 Parametre yazma segimi 0-2 0 107 V/F_4.(d.orduncu frekans 0-1000V oV
R gerilimi)
78 Ters donlist engelleme 0-2 0
secimi 108 V/F5 (besinci frekans) 0-590 Hz, 9999 9999
alisma modu sec¢imi V/F5 (besinci frekans
79 |G s 0-4,6,7 0 109 ri"mif 0-1000 V oV
Simple) ge
0,4-55 kW, 11 Cek valf yavaslama stiresi | 0-3600 s, 9999 9999
e 9999/ 117 | PU haberlesme istasyonu 0-31 0
80 Motor kapasitesi 0-3600 kW, 9999 15 56 193 354
9999 (0} y 70, , i
118 PU haberlesme hizi 576,768, 1152 192
2,4,6,8,10,12, -
81 Motor kutup sayisi 9999 9999 PU haberlesme stop bit
119 uzunlugu / 0,1,10, 11 1
0-500 A, veri uzunlugu
82 Motor uyartim akimi 9999/ 9999 PU haberlesme parite
0-3600 A, 120 eriesme p 0-2 2
9999 ® kontroll
PU haberlesmesi tekrar
. I 200/ -
83 | Nominal motor gerilimi 0-1000V 400V @ 121 | Yeneme sayisi secimi 0-10,9999 1
. . 0.
84 N | tor frek 10-400 Hz, 9999 9999 ’
ominal motor frekansi ¥4 122 zaunt]::z:lael%rl]eg kontrol 0,1-999.8s, 9999
gs | Uyartim akimikesme 10-400 Hz, 9999 9999 9999
noktas! PU haberlesmesi
oo 123 0-150 ms, 9999 9999
ge | Wartmakimidiisikhiz | o 304 ggqq 9999 bekleme zaman ayan
olceklendirme faktoru -
124 PU haberlesmesi 0-2 1
Hiz kontrol kazanci CR/LF var/yok secimi
89 (Gelismis manyetik aki 0-% 200, 9999 9999
M A Klemens 2 set frekansi
vektdr kontrolil) 125 : 0-590Hz | 60/50 Hz®
Si
0-50 €3, 9999/ kazanc ayari Simple)
90 Motor sabiti (R1) 0-400 %Q, 9999 126 Klemens 4 set frekansi 0-590 H 60/50 Hz ®
- = z z
9999 kazanc ayari Simple)
127 PID kontrol otomatik 0-590 Hz, 9999 9999
anahtarlama frekansi
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Parametre listesi (FR-F800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
0,10, 11,20, 21, 1-3,5-14,17,18,
50,51,60,61,70, 158 AM klemensi fonksiyon 21,24,34,50,52- 1
71,80,81,90,91, secimi 54,61,62,67,69,
128 PID aksiyon segimi 100, 101, 1000, 0 70, 86-96, 98
;882);82)?;81 (1) Bypass'dan inverter
! 201 1’ ! 159 | islemine otomatik gecis 0-10 Hz, 9999 9999
frekans araligi
)
129 | PID oransal band 0,1-% 1000, % 100 Kullanici grubu okuma
9999 160 imi RIS 0,1,9999 9999/0 ®
130 | PID integral zaman 0,1-3600 s, 9999 1s seeim!
P tre Unitesi
131 | PID st limit 0-% 100, 9999 9999 161 dzg‘g:ffnizi;iﬂjyar 0,1,10,11 0
132 | PID alt limit 0-% 100, 9999 9999 S leacintict
. 162 Anll'k enerji kesm.t|5|.nde 0-3,10-13 0
133 PID set degeri 0-% 100, 9999 9999 yeniden start segimi
134 | PID diferansiyel zamani | 0,01-10's,9999 9999 163 | Yeniden baslama 0-20's 0s
- R gecikmesi
135 Elektronik bypass dizisi 0.1 0
secimi ’ 164 :s\rllildees? baslama gerilim 0-% 100 %0
136 Kontaktor gecis glivenlik 0-100 1 y
siiresi B s s 165 Yeniden baslama akim 0-% 400 % 120/
sinirlama seviyesi 110®
137 Baslamada bekleme 0-100's 055
Zamani ' 166 Cikis akimi algilama 0-10's. 9999 01s
sinyali bekleme siiresi ! !
138 Hata durumunda bypass 01 0
secimi g 167 Cikis akimi algilama 0.1.10 11 0
- - islemi secimi e
Inverter ile sebeke 0-60 Hz
139 | elektrigi otomatik gegis 9999 ! 9999 168 L o .
frekansi 169 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
Bosluk hizlanma durma o o
190 | frekansi 0-590 Hz 1Hz 170 ggme'%:gﬂ:fn?yac' 0,10,9999 9999
Bosluk hizlanma durma ;
- alisma saati sayac
4 Sresi 0-360 05s 171 garﬁn B e sayact 0,9999 9999
Bosluk yavaslama durma -
142 frekansr 0-590 Hz 1Hz 172 tK:FI)IIe;n;ﬁLT?éubu goérme/ 9999, (0-16) 0
Bosluk yavaslama durma
193 Siresi 0-360s 055 173 z“r:'li:l';"g“b“ 0-1999, 9999 9999
0,2,4,6,8,10,12 -
rer T S S 174 Kull bu sil 0-1999, 9999 9999
144 | Hiz gbstergesi ayan 102, 104, 106, 4 uflanicrgrubu sime
108,110,112 178 STF klemens fonksiyonu 60
secimi
145 | PUdil secimi 0-7 — ¢!
STR kI fonksi
Hizlanma/yavaslama 179 :  =mens fonislyont 61
0-590 Hz, se¢imi
147 | zamani anahtarlama 9999 9999
frekansi 180 RL klemens fonksiyonu 0
— secimi
148 0 Vigin akim sinirlama 0-% 400 % 120/
seviyesi P 110® 187 | RM klemens fonksiyonu 1
. secimi
149 10 Vigin akim sinirlama 0-% 400 % 150/
seviyesi 1209 182 | RH klemens fonksiyonu 0-8 5
secimi !
150 Cikis akimi algilama 0-% 400 % 120/ ¢m! 10-14,16,18, 24,
seviyesi 7 110@® 183 RT klemens fonksiyonu 25,28, 3
Cikis akimi algilama segimi 3740,
151 : . 0-10s Os . 46-48, 50, 51,
gecikmesi 184 ?eugi'::ﬁmens fonksiyonu' 1 ¢ 6> 64-67, 4
Sifir akim algilama 70,71®,72,73,
152 seviyesi 0-% 400 %5 185 | JOG klemens fonksiyonu 77-81,84®, 5
secimi 94-98,9999 ©®
153 Sifir akim algilama 0-10 05
gecikmesi -10s i $ 186 | CS klemens fonksiyonu 9999
secimi
Akim sinirlamasi
154 | sirasinda gerilim azaltma 0,1,10, 11 1 187 MRS klemens fonksiyonu 24
segimi secimi 10@
155 RT §|nyall aktivasyon 0,10 0 188 STOP klemens 25
secimi fonksiyonu secimi
156 | Akimsinirlama islevi 0-31,100, 101 0 RES klemens fonksiyonu
secimi 189 secimi 62
157 | OL sinyali ¢ikis gecikmesi 0-25',9999 0s
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Parametre listesi (FR-F800) Ek
Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
metre | 1siMm Ayar arahgi degeri metre | 1SiM Ayar araligi degeri

RUN klemens fonksiyonu 0,1,2® 3-5,7,8, Omiir alarmi durum
190 secimi 10-19, 25, 26, 35, 0 255 | ekrani (0-15) 0
- 39-42,45-54,
191 1’ :‘rﬁmens fonksiyonu 57,64,65 @, 1 256 ® Z‘é'\/‘r’g:’;fnal'fr”:k':;'ﬁ'ama (0-% 100) % 100
< 66 ®, 67, 68,
IPF klemens fonksiyonu 70-80,82,85 @, 200 Kumanda
192 secimi 90-96, 98-101, ® 257 | kondansatorleri 6miir (0-% 100) % 100
102®,103-105, | 9999 ekran
i 107,108,
193 oL !(Igmens fonksiyonu o-11e 3 Ana devre
secimi : 258 ® | kondansatérleri émiir (0-% 100) % 100
- 125,126, 135, ekrani
194 Eé)gh:neimens fonksiyonu 139-142, 4 - - _
145-154, 1@;7, 259 ® Ana evré orj ”anfatc')'r 0,1 0
ABC1 klemens 164,165 9, kullanim 6mri ol¢imi
195 fonksiyonu secimi 166 @, 167, 168, 99 PWM frekansina
170-180, 260 otomatik geci 0,1 1
182,185 @, gect
190-196, Sebeke kesildi durus R
198-208, 261 secimi 0-2,11,12,21,22 0
211-213, 215,
217-220, 226, Yavaslama baslangici
196 oniiiil;frTJesr;sgimi 228230, 242 ®, 9999 262 zlk?rtlllacak frekans 0-20 Hz 3Hz
300-308, egert
311-313, 315, Cikartma baslangi¢ @
317-320, 326, 263 frekansi 0-590 Hz, 9999 | 60/50 Hz
328-330,342®, Sebeke yok yavaslama
9999 @ 264 yokyavas 0-3600's 55
zamani 1
232- | Coklu hizset degeri (hiz8
239 215 aras) 0-590 Hz, 9999 9999 265 Sebeke yok yavaslama 0-3600s, 9999
zamani 2 9999
240 Soft-PWM segimi 0,1 1 .
— — 266 | sebeke kesildidurus 0-590 Hz 60/50 Hz @
241 Ana.lo_g girigmonitorleme 0,1 0 rampa degisim frekansi
segimt 267 | Klemens 4 giris segimi 0-2 0
Klemens 1 ek Gosterge ondalik hane
242 kompanzasyon degeri 0-% 100 % 100 268 oLerg 0,1,9999 9999
secimi
(klemens 2) _
Klemens 1 ek 269 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
- o o ; -
243 kompanzasyon degeri 0-% 100 % 75 289 Ipvert'er cikis klemensi 5-50 ms, 9999 9999
(klemens 4) filtresi
244 Sogutma fani calisma 0,1, 1 290 Go§terge negatif ¢ikis 0-7 0
segimi 101-105 segimi
245 Nominal kayma degeri 0-% 50, 9999 9999 0,1,10,11,20,21,
Kayma kompanzasyonu 291 | Darbe katari G/C secimi 100 (FM tipi) 0
246 | Jaman sabiti 0,01-10s 055 0,1 (CA tipi)
547 Sabit ¢ikis bolgesi ka_yrqa 0,9999 9999 204 UV engelleme gerilim 0-% 200 % 100
kompanzasyonu segimi kazanci
248 Oto.m.atlk gui¢ yonetimi 0-2 0 205 Frgkans degisikligi arttm | 0;0,01;0,10;1,00; 0
secimi miktari ayari 10,00
Baglatmada topraklama P L 0-6,99,100-106,
249 hatas denetimi 0,1 0 296 Sifreli kilitleme duzeyi 199,9999 9999
0-100s, T, - (0-5)
250 | Durus secimi 1000-1100s, 9999 207 | sifrelikilitleme/kilitagma | 10, gg0g 9999 | 9999
8888, 9999 298 Frekans arama kazanci 0-32767,9999 9999
251 Cikis faz koruma segimi 0,1 1 200 Tekrar alisma sirasinda 0.1 999 5550
252 | Ofset diizeltme 0-% 200 % 50 doénme yoni belirleme r
253 Kazang dlizeltme 0-% 200 % 150
254 | Anadevre glic KAPALI 1-3600's, 9999 600's
bekleme siresi
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Parametre listesi (FR-F800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
@ _ .
0,1,29,3-5,7,8, 414 PLQ fan5|yonu calisma 0-2 0
10-19, 25, 26, 35, secimi
39-42,45-54,57, inverter calisma kilit
313® | DOO ikis secimi 64,652,662,68, | 9999 415 0,1 0
e 70-80, 85 @, 86, modu ayar
87®,88,89@, On &lcek fonksiyon
90-96, 98-101, 46| secimi 0-5 0
102®,103-105, - —
107,108, 417 | On Olgek ayar degeri 0-32767 1
110-116, 125, 0,1,3-6,
126, 135, 13-16, 20, 23, 24,
314® | DO1 cikis secimi 139-142, 9999 40,43, 44, 50,53,
145-154, 157, 54,70,73,74,
164,165 @, 450 | 2. Motor secimi 210,213,214, 9999
166 @, 168, 240, 243, 244,
170-180, 185 ®, 8090,8093,8094,
186, 187 ®, 188, 9090,9093,9094,
189 ®,190-196, 9999
198-208, 0,4-55 kW,
211-213, 215, 9999/
217-220, 226, 453 ikinci motor kapasitesi 0-3600 kW 9999
315® | DO2 cikis secimi 228-230, 242, 9999 - ’
9999 @
300-308,
311-313, 315, [ 2,4,6,8,10,12,
317-320, 326, 454 Ikinci motor kutup sayisi 9999 9999
328-330, 342, 0-500A,
9999 P
455 Ikinci motor uyartim 9999/ 9999
331 RS485 haberlesme 0-31 0 akimi 0-3600 A,
istasyonu (0-247) 9999 ®
3,6,12,24,48,96, Nominal ikinci motor 200/
332® | RS485 haberlesme hizi 192,384,576, 96 436 gerilimi 0-1000V 400V @
/68,1152 Nominal ikinci motor
RS485 haberlesme stop 457 frekansi 10-400 Hz, 9999 9999
333@ bit usunludu 0,1,10,11 1
9 0-50Q,
RS485 haberlesme parite . o -, 9999/
334 kontrol segimi 0-2 2 458 Ikinci motor sabiti (R1) 0-400 %Q, 9999 9999
@ | RS485 haberlesme .
335 yeniden deneme sayisi 0-10,9999 ! 0-50 Q,
I o 9999/
336® Ezifir:abzgii?aﬁl . 0-999,8 5, 9999 0s 459 Ikinci motor sabiti (R2) 0-400 mQ, 9999
9 9999 ®
337® | RS485 haberlesme 0-150 ms, 9999 9999 . iy 0-6000 mH,
bekleme zaman ayari Ikinci motor sabiti (L1)/
e o 9999/
- - 460 Ikinci motor d-mili 9999
338 Haberlesme islemikomut 0.1 0 indiiktans! (Ld) 0-400 mH,
kaynagdi ! 9999 @
339 | Haberlesme hizkomut 0-2 0 ikinci motor sabiti (L2)/ 0-6000 mH,
kaynagi P o 9999/
461 Ikinci motor g-mili 9999
Haberlesme baslatma indiiktansi (Lq) 0-400 mH,
340 L 0-2,10,12 0 9999 ©®
mod secimi
iki i iti —0)
RS485 haberlesme 462 | Ikinci motor sabiti (X) 0-% 100, 9999 9999
341 CR/LF se¢imi 0-2 ! ikinci motor otomatik
¢ 463 ayarlama ayari/durumu 0,1,11,101 0
342 Haberlesme EEPROM 0.1 0 Y 4
yazma se¢imi ! 495 Uzak cikis segimi 0,1,10,11 0
343 Haberlesme hata sayisi — 0 496 Uzak ¢ikis veri 1 0-4095
349 ® | Haberlesme reset se¢imi 0,1 0 497 | Uzak cikig veri 2 0-4095
374 | Asir hizalgilama seviyesi | 0-590 Hz, 9999 9999 a9g | PLC fonksiyonu flash 0, 9696 0
— " bellek silme (0-9999)
384 Girig darbe bélme 0-250 0
6lgeklendirme faktoru 502 Haberlesme hatasi stop 0-4 0
— — mod segimi
385 Sifir giris darbesi icin 0-590 H 0
frekans B z 503 Bakim zamanlayicisi 1 0(1-9998) 0
Maksimum giris darbesi Bakim zamanlayicisi 1 y
386 icin frekans 0-590 Hz 60/50 Hz ® 504 alarm zaman ayarn 0-9998, 9999 9999
390 | % ayar referans frekansi 0-590 Hz 60/50 Hz ®
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Parametre listesi (FR-F800) Ek
Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
metre | 1siMm Ayar arahgi degeri metre | 1SiM Ayar araligi degeri

505 Hiz ayar referansi 1-590 Hz 60/50 Hz® ikinci motor uyartim
Acil siiriise 6zel bekleme 566 akimi duistik hiz 0-% 300, 9999 9999
514® siiresi 3 0,1-600 s, 9999 9999 oOlceklendirme faktori
R - ikinci motor hiz kontrol o
515® Acil siirise 6zel yeniden 1-200, 9999 1 569 kazanci 0-% 200, 9999 9999
deneme sayisi
§ ®
522 | Cikis durdurma frekansi | 0-590 Hz, 9999 9999 570 | Goklu degerayar 01 /0
100,111,112, 571 ?ng:g';ni;enk,ansmda 0-10's,9999 9999
121,122,123,
124, 200, 211, 573 4mA giris kontrol secimi 1-4,9999 9999
212,221,222, ikinci motor online
® - _ 223,224,300, 574 R 0,1 0
523 Acil stiris modu secimi 311,312 321, 9999 otomatik ayarlama
322,323,324, Cikis kesintisi algilama
400,411,412, 75| siresi 0-36005,9999 1s
421,422,423, Cikis kesintisi algilama
424,9999 576 '3 ke 9 0-590 Hz 0 Hz
seviyesi
® | Acil cciri 0-590 Hz/ ——
524 Acil stiriis calisma hizi 0-% 100, 9999 9999 577 C|k|'§ ke.smt|5| etkin 900-% 1100 % 1000
seviyesi
Modbus-RTU Yardimci motor ¢alisma
539® | haberlesmesi kontrol 0-999,8 5, 9999 9999 578 | o sals 0-3 0
zaman araligi s
- Motor baglanti
541 @ Frel.<ar'15 komutu isaret 0,1 0 >79 fonksiyonu secimi 0-3 0
secimi
0,1,12,14,18,24, 580 M:’I‘"Ielf:llftll‘:r:teals‘::;s' 0-100s 1s
544® | CC-Link mod secimi 28,100,112,114, 0 gechs
118,128 581 lz?»:rg;l]zr:lada bekleme 0-100's 1s
USB haberlesmesi
>47 istasyon numarasi 0-31 0 Yardimci motor baglanti
4 582 | arar o ag e | 0360055, 9999 1s
USB haberlesmesi siiresi yavaslama stiresi
>48 kontrol zaman araligi 0-999,85,9999 9999 Yardimci motor baglanti
g >83 suresi hizlanma sU?esi 0-36005, 9999 1s
549 Protokol secimi 01,2 0
Yardimci motor 1 ®
550 EET mod g§||§ma komutu 0,1,5® 9999 9999 584 baslangic frekansi 0-590 Hz 60/50 Hz
aynak secimi
Yardimci motor 2 @
551 EU mod 9a!'§r.“a komutu 1-3,5®, 9999 9999 >85 baslangic frekansi 0-590 Hz 60/50 Hz
aynak secimi
552 | Frekans atlama araligi 0-30 Hz, 9999 9999 sg | yardime motor 3 0-590Hz | 60/50 Hz®
baslangic frekansi
553 PID sapma limiti 0-% 100, 9999 9999 Yardima motor 1 duru
587 3 0-590 Hz 0 Hz
. . 0-7, frekansi
554 PID sinyal calisma segimi 10-17 0
Yardimci motor 2 durus
555 Akim ortalama zamani 0,1-10s 1s 588 frekansi 0-590 Hz 0 Hz
556 Cikis data maskeleme 0-20's 0s 589 Yardimci motor 3 durus 0-590 Hz 0 Hz
zamani frekansi
Akim ortalama degeri 0-500/ Inverter LD/ 590 | Yardimamotorbaglatma |4 356 55
557 2 ® SLDnominal saptama siresi
cikisi referans degeri 0-3600 A akim @
Yard t
ikinci frekans arama >91 dirrdILT'rc‘r:;ns(;;t;ma stiresi 0-3600s 5s
560 Kazanci 0-32767,9999 9999
592 Gegis fonksiyonu secimi 0-2 0
PTC termistori koruma : -
561 diizeyi 0,5-30 k€2, 9999 9999 503 MaI.<S|.mum buyuklik 0-% 25 %10
secimi
Kimdlatif sebeke Azalma sirasinda
>63 geﬁleﬁme sayaci tagsma (0-65535) 0 594 | biyiklik dengeleme 0-% 50 %10
egeri ;
miktari
Kumulatif calisma sayaci P——
564 tasma degeri (0-65535) 0 505 Artma S|rasmd‘a blyukliuk 0-% 50 %10
i dengeleme miktari
565 | Kindi motor uyartim 0-400Hz,9999 | 9999 596 | Buyuklikartrmasiresi |  0,1-3600's 55
akimi kesme noktasi
597 Blyuklik azaltma suresi 0,1-3600 s 5s
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Parametre listesi (FR-F800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
175-215V, Rejenerasyon engelleme o o
9999 665 frekans kazanci 0-% 200 %100
598 Disik gerilim seviyesi 350430V 9999 i kesintial durd
— , Ug kesintisi durdurma o o
9999 @ 668 frekansi kazanci 0-% 200 %100
0@® SF-PR kayma miktari
599 X10 klemensi giris segimi 0,1 673 i i secimi 2,4,6,9999 9999
9999 @ ayarlama islemi secimi
; p— SF-PR kayma miktari o o
600 Ik serbest termal dusus 0-590 Hz, 9999 9999 674 ayarlama kazanci 0-% 500 % 100
frekansi 1
; -~ Ayarlama veri Unitesi
601 gl:asrir$est termal disUs 1-% 100 % 100 684 gecisi 0,1 0
: — 686 Bakim zamanlayicisi 2 0(1-9998) 0
602 :’Irléliglr'\t;?;t rermal dsts 0-590 Hz, 9399 9999 Bakim zamanlayicisi 2
687 uyari zaman a ;’n 0-9998, 9999 9999
603 ik serbest termal diisiis 1-% 100 %100 4 4
orani 2 ° ° 688 Bakim zamanlayicisi 3 0 (1-9998) 0
604 Ik serbest termal dusls 0-590 Hz, 9999 9999 639 Bakim zamanlayicisi 3 0-9998, 9999 9999
frekansi 3 uyarl zaman ayarl
Glc¢ kesintisi harici ikinci serbest termal
606 durdurma sinyali giris 0,1 1 692 disus frekansi 1 0-590 Hz, 9999 9999
secimi . T
Motor izin verilen ylk 693 gl:asrir?e“ rermal st 1-%100 %100
607 sevivesi Y 110-% 250 % 150
Y ikinci serbest termal
ikinci motor izin verilen 694 dusus frekansi 2 0-590 Hz, 9999 9999
608 yiik seviyesi 110-% 250, 9999 9999 i
PID set degeri/sapma 69> gl:aSIiFSESt rermal dists 1-%100 %100
609 giris segimﬁJ P -5 2 :
oID lction deder an 696 | Kind Sferbke“ termal 0-590 Hz, 9999 9999
610 Slctlen deger giris 1-5, 3 dusus frekansi 3
segimi 101-105 699 | Giris klemensi filtresi 5-50ms, 9999 | 9999
611 | reniden calsmada 0-36005, 9999 702 | Nominal motor frekansi | 0-400 Hz, 9999 9999
hizlanma stiresi 9999
Ters doniis uyartim akimi 706 :Enr:jitél)(lenen gerilim sabiti mv/ 3;3?309999 9999
617 | dusuk hiz 6lgeklendirme | 0-% 300, 9999 9999 P !
faktoru 707 Motor ataleti (tamsayi) 10-999, 9999 9999
653 Hiz diizeltme kontrolu 0-% 200 % 0 711 Motor Ld s6niim orani 0-% 100, 9999 9999
= - - w
654 Hiz diizeltme kesim 0-120 Hz 20 Hz 712 Motor Lg sénim orani 0-% 100, 9999 9999
frekansi Baslatma direnci
)
655 | Analog uzak cikis secimi 0,1,10,11 0 77 ayarlama telafisi 0-% 200, 9999 9999
656 | Analog uzak cikis 1 800-% 1200 % 1000 Baslatma manyetik kutup 0-6000 ps,
721 pozisyonu algilama 10000-16000 ps, 9999
—0, 0
657 | Analog uzak cikis 2 800-% 1200 % 1000 darbe genisligi 9999
—0 0
658 | Analog uzak ¢ikis 3 800-% 1200 % 1000 724 | Motor ataleti (is) 0-7,9999 9999
659 | Analog uzak cikis 4 800-% 1200 % 1000
660 Artan manyetlk uyartim 0,1 0
yavaslama islemi secimi
661 Manyetik uyartim artig 0-% 40, 9999 9999
orani
662 Artan mapyet_lk uyartim 0-% 300 % 100
akimi seviyesi
663 Kontrgl deyre5|.5|ca.k||k 0-100°C 0°C
cikis sinyali seviyesi
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Parametre listesi

Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |; . 5 Baslangic
metre | 1siMm Ayar arahgi degeri metre | 1SiM Ayar araligi degeri
725 | Motor koruma akimi 100-%500,9999 | 9999 764 | On sarj siire sinin 0-3600, 9999

seviyesi 9999
726 (A?tomankBaudrate/Maks. 0-255 255 765 Ik|n.C| 6n sarj arizasi 0,1 %0
na segimi
= - R — - — i
727 Maks. Bilgi Cercevesi 1-255 1 766 Ll;l\r;ic:;? sarj arizasl bitis 0] 9/;91;)0, 9999
728 Cihaz numarasi 0-419 0 Y
(Ust 3 hane) 767 | ikinci 6n sarj bitis siiresi 0‘;’9688 S 9999
Cihaz numarasi
729 (Alt 4 hane) 0-9999 0 768 ikinci 6n sarj arizasi 0-% 100, 9999
738 ikinci motor endiiklenen 0-5000 9999 yukan tespit seviyesi 9999
ger|llm sabiti (phi f) mV/(rad/s), 9999 769 | ikinci 6n sarj siire sinimn 0—;9688 s, 9999
739 | lKincimotorldséndm | ¢ 100, 9999 9999 ———;
orani Calisma paneli monitor 1-3,
; 774 secimi 1 5-14 9999
740 li(rI:r(]III motortq sondm 0-% 100, 9999 9999 Calisma paneli monitor 17,18, 20,
' 775 | ez 23-25,34, 38, 9999
741 Ikinci ba§latm§ Fiwenu 0-% 200, 9999 9999 40-45, 50-57,
ayarlama telafisi 61, 62@,@64,
ikinci motor manyetik 0-6000 ps, 776 E:IIi?:\??’; paneli monitor S?Z’gzsgs' 1630 9999
742 kutup algilama darbe 10000-16000 ps, 9999 S 9’999’ !
genisligi 9999
PR - 4mA giris arizasi ¢alisma 0-590 Hz,
743 'f'r‘gl‘(g'n“;ft"r maksimum | 400 Hz, 9999 9999 777" frekansi 9999 9999
iKinci motor ataleti 778 | 4mA qiris kontrol filtresi 0-10s 0
744 10-999, 9999 9999
(tamsay1) 779 Haberlesme hatasi 0-590 Hz, 9999
745 | ikinci motor ataleti (iis) 0-7,9999 9999 sirasinda calisma frekans| 9999
P Dusuk hiz arahginda
746 'akk':“rf]'l :’e‘\’/ti)‘l’éskim”ma 100-%500,9999 | 9999 791 | hizlanma zamani 0-36005, 9999 9999
0,10,11,20, 21, 792 yDa‘fa‘;‘l‘a%Zaazrjr']'g::ja 0-3600's, 9999 9999
50,51, 60,61, 70,
71,80,81, 90,91, 799 Cikis glicti icin darbe 0,1,1,10, 100, 1 KWh
753 ikinci PID aksiyonu secimi | 100, 101, 1000, 0 adim ayari 1000 kWh
;88(1)’ ;88?’;81 (1)’ 800 Kontrol yontemi segimi 9,20 20
2011 820 Hiz kontrolii P kazanci 1 0-% 1000 % 25
ikinci PID kontrol Hiz kontroli integral
754 | otomatik anahtarlama O—ggggl—lz, 9999 821 | Jamanii 0-20s 0333s
frekans: 822 | Hizayar filtresi1 0-5's, 9999 9999
. —0,
755 Ikinci PID set degeri 0 9/;;900 9999 Tork kontroll P kazanci 1
824 | (akim dongusu oransal 0-% 500 % 50
. -0
756 lkinci PID oransal bandi 0,1-% 1000 % 100 kazanci)
9999 o
Tork kontroll integral
757 | ikini PID integral zamani 0,1-3600s, 1s 825 | zamani 1 (akim déngisi 0-500 ms 40 ms
9999 integral zamani)
758 ikinci PID diferansiyel 0,01-10,00's, 9999 827 | Tork algilama filtresi 1 0-0,1s 0s
zamani 9999 828 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
759 PID Unitesi segimi g;; 9999 830 Hiz kontrolu P kazanci 2 0-% 1000, 9999 9999
760 | On sarj arizasi secimi 0,1 0 g31 | Hizkontrolintegral 0-20's,9999 9999
zamani 2
= - — r
761 ?e’\‘lf;e”s ia”zas' bitis 0 9/;9180' 9999 832 | Hizayarfiltresi 2 0-5,9999 9999
0-3600s 834 | Tork kontrolii P kazanci 2 | 0-% 500, 9999 9999
762 On sarj bitis siresi 9999 ’ 9999 Tork kontrol( integral
835 Zaman 2 9 0-500 ms, 9999 9999
763 On sarj arizasi yukari 0-% 100, 9999
tespit seviyesi 9999 837 | Tork algilama filtresi 2 0-0,1s, 9999 9999
849 | Analog giris ofset ayari 0-% 200 % 100
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Parametre listesi (FR-F800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
858 Klemens 4 fonksiyon 0,4, 9999 0 398 Er}erjl tasarrufu kimulatif 0,1,10,9999 9999
atama gosterge sifirlama
0-500 A, 899 Calisma siresi orani 0-% 100 9999
Tork akimi/Nominal PM 9999/ (tahmini deger) 9999
859 9999
motor akimi 0-3600 A,
9999 ® co FM/CA klemens _ .
(900) @ | kalibrasyonu @
0-5004, 1 AM klemens
ikinci motor tork akimi/ 9999/ ' — —
860 Nominal PM motor akimi 0-3600 A, 9999 (901) © kalibrasyonu
9999 ® Q
(902)®@ Klemens 2 set offset ayari 0-590 Hz O0Hz
864 | Torkalgilama 0-% 400 % 150
866 | Tork izleme referans| 0-% 400 %150 C3 | Klemens2frekanskazang | o o, 35 %0
(902) ® ayari
867 | AM cikis filtresi 0-5s 0,01s 125 Klemens 2 set frekans:
. 0-590 Hz 60/50 Hz @
368 aKtlgmgns 1 fonksiyon 0,4,9999 0 (903) @ | kazanc ayari
c4 Klemens 2 set kazang
869® | Akim cikis filtresi 0-5s 0,02s (903) @ ayar 0-% 300 % 100
870 Hiz algilama histerezisi 0-5Hz 0Hz c5
(904) @ Klemens 4 set offset ayari 0-590 Hz O0Hz
872® Giris faz kaybi koruma 0.1 0
segimi !
C (90C46) o Klemens 4 frekans kazang 0-% 300 % 20
. % 120/ ayan
874 | OLT seviye ayari 0-% 400 @
110 126 | Klemens 4 set frekansi @
: (905)@ | kazang ayan 0-590 Hz 60/50 Hz
882 Rejenerasyon engelleme 0-2 0
islemni secimi
islemi secimi (90C57) . Klemens 4 set kazang 0-% 300 % 100
Rejenerasyon engelleme 380V DC/ ayari
883 . R 300-800V ®
islem seviyesi 760V DC C12 | Klemens 1 ofset frekansi
©917)® | (hiz) 0-590 Hz 0Hz
Yavaslama algilama
884 hassasiyetinde 0-5 0 C13
rejenerasyon énleme 917)@ Klemens 1 ofset (hiz) 0-% 300 % 0
Rejenerasyon engelleme . C14 | Klemens 1 kazang
885 | kompanzasyon frekansi 0 ggggHZ 6 Hz (918)® | frekansi (hiz) 0-590 Hz 60/50 Hz®
sinir degeri 15
. Klemens 1 kazang (hiz) 0-% 300 % 100
386 Rejgperasyon engelleme 0-% 200 % 100 (918)®
gerilim kazanci
C16 | Klemens 1 ofset komutu 0-% 400 %0
888 | Bos parametre 1 0-9999 9999 919)® | (tork) -7 °
889 Bos parametre 2 0-9999 9999
sparametres 19, | Klemens 1 ofset (tork) 0-% 300 %0
go1 | Joplam gl gostergesi 0-4,9999 9999
hane degisim sayisi c18 Klemens 1 kazang 0 o
i Srii (920)® | komutu (tork) 0-% 400 % 150
892 | Yuk faktoru 30-% 150 % 100
Enerji tasarrufu Inverter LD/ C19 | Klemens 1 kazang (tork) 0-% 300 % 100
" X 0,1-55/ X (920)@
893 gostergesi referansi ® | SLDnominal
ok 0-3600 kW @
(motor kapasitesi) kapasitesi cs8
Sebekeden besleme (930) | Akim gikisi ofset sinyali 0-% 100 % 0
894 . 0-3 0 @®
sirasinda kontrol se¢imi
Enerji tasarrufu referans o
895 degeri 0,1,9999 9999 (930) | Akim cikisi ofset akimi 0-% 100 %0
@06
896 | Enerji birim maliyeti 0-500, 9999 9999
Enerji tasarrufu
897 | goriintiileme ortalama 0,1-1000h, 9999 9999
zamani
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Parametre listesi (FR-F800)

Ek

Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
metre | 1siMm Ayar arahgi degeri metre | 1SiM Ayar araligi degeri
c10 1006 | Saat (yll) 2000-2099 2000
(931) | Akim cikist kazang sinyali 0-% 100 % 100
> 101-131,
201-229,
cn 301-331,
(931) | Akim gikist kazang akimi 0-% 100 % 100 401-430,
@® 501-531,
. 601-630,
(9%3;3@ E[I:rmk)ens 4 ofset komutu 0-% 400 %0 1007 | Saat (ay, guin) 701-731, 101
801-831,
C39 o o 901-930,
932) @ Klemens 4 ofset (tork) 0-% 300 % 20 1001-1031,
1101-1130,
C40 | Klemens 4 kazang o o B !
(933) ® | komutu (tork) 0-% 400 % 150 1201-1231
cal 0-59,
® Klemens 4 kazang (tork) 0-% 300 % 100 100-159,
(933)
200-259,
C42 300-359,
(934) @ PID ekrani ofset katsayisi | 0-500,00, 9999 9999 400-459,
500-559,
(952)3@ Z'eD, g'r‘ira”' ofset analog 0-9% 300,0 % 20 600-659,
9 700-759,
C44 PID ekrani kazang 800-859,
(935) @ | katsayisi 0-500,00,9999 9999 900-959,
1000-1059,
C45 | PID ekrani kazang analog !
® . 0-300,0% % 100 . 1100-1159,
(935) degeri 1008 | Saat (saat, dakika) 1200-1259, 0
977 Girig gerilim modu segimi 0,1 0 1300-1359,
Parametre kopyalama 14001459,
989 | e Py 10/100 @ 10/100 @ 1500-1559,
1600-1659,
990 PU buzzer kontrol 0,1 1 1700-1759,
1800-1859,
991 PU kontrast ayari 0-63 58 1900-1959,
0-3, 2000-2059,
5-14, 2100-2159,
17,18, 20, 2200-2259,
23-25, 2300-2359
992 ﬁigmgsi)::e:;y?;?ow ig’_ig’ 0 Yeniden deneme reset
9 g€ se¢ 057 1013 ®@ | islemi sonrasinda acil 0-590 Hz 60/50 Hz®
61,62, 64, suiriis calisma hizi
67, 68®,69, Sinirlanan frekansta
81-96, 98,100 1015 integral durus secimi 0,1,10,11 0
997 Arizada baglatma 0-255, 9999 9999 1016 E;Ct;?;r;wlssut;)ersli(oruma 0-60's 0s
PM parametre baslangi 0,12,14,112, i :
998 de,‘;ri 3aNdIS | 114, 8009, 8109, 0 1018 | isareti secimi ile izleme 0, 9999 9999
9 9009, 9109 P —
1020 | Iz gizgisi calisma secimi 0-4 0
. 1,2, P T
999 aOt;;vrr:natlk parametre 10-13.20, 21, 9999 1021 Iz cizgisi modu se¢imi 0-2 0
4 9999 1022 | Ornekleme cevrimi 0-9 2
1000 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. 1023 | Analog kanallarin sayisi 1-8 4
1002 Lq ayarlama hedefi akim 50-% 150, 9999 9999 1024 Ornekleme otomatik 0,1 0
dizeltme katsayisi baslatma
1025 | Tetikleme modu segimi 0-4 0
1026 Tetikleme 6ncesi 6rnek 0-% 100 % 90
sayisl
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Parametre listesi (FR-F800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
Analog kaynak secimi 1134 | .
1027 (1kn) gray ¢ 201 135 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
Analog kaynak secimi o
1028 (2kn) 202 1136 Lkma PID ekrani ofset 0-500, 9999 9999
3 atsayisl
Analog kaynak secimi I P
1029 (3kn) 5-14,17, 18, 20, 203 1137 lkinci PID evkre.ml ofset 0-300% % 20
23,24, 34, analog degeri
Analog kaynak secimi 40-42,52-54,61 il
1030 (4kn) o 6a 204 1138 Lkma PID ekrani kazang 0-500, 9999 9999
pu 6é@’69 atsayisl
Analog kaynak secimi ' 107, I
1031 (5kn) 81-96, 98, 205 1139 Ikinci PID evkre.)nl kazang 0-300% % 100
201-213, analog degeri
1032 '(zrl‘j]')"g kaynak secimi 230-232, 206 1140 | lkinci PID set degeri/ s ,
237,238 sapma giris secimi
1033 g’l‘(?")og kaynak secimi 207 1147 | Ikinci PID 6lciilen deger 1-5, 3
giris se¢imi 101-105
1034 f‘srl‘(ar")"g kaynak secimi 208 1142 | ikinci PID Gnite secimi 0-43, 9999 9999
— - v
1035 | Analog tetikleme kanali 1-8 1 1143 | Ikinci PID Gst siniri 0-% 100, 9999 9999
" - 1144 | ikinci PID alt sinin 0-% 100, 9999 9999
Analog tetikleme islem
1036 secimi 01 0 0,0-% 100,0
N 1145 | ikinci PID sapma siniri ! 9;99 "~ 9999
1037 | Analog tetikleme seviyesi 600-1400 1000 _
Dijital kaynak secimi 1146 | 'kinci PID sinyal calisma 0-3,10-13 0
1038 1 secimi
(1kn)
— ikinci cikis kesintisi
Dijital kaynak secgimi 1147 L 0-3600 s, 9999 1s
1039 2 algilama siiresi
(2kn) -
Dijital kaynak secimi 114g | Ikinci cikis kesintisi 0-590 Hz 0 Hz
1040 (3kn) 3 algilama seviyesi
— ikinci cikis kesintisi iptal
Dijital kaynak segimi 1149 AU 900-% 1100 % 1000
1041 (4kn) 4 seviyesi
— 1-255 1150- | Kullanici parametreleri
1042 'é”k's' kaynak secimi 5 1199 | 1ile 50 arasi 0-65535 0
- PID kazang ayarlama
1043 I(D6|Jklrt1&)ll kaynak se¢imi 6 1211 zaman asimi siiresi 1-9999 s 100s
Dijital kaynak secimi 1212 | Adimlamanipiile edilmis | g5, o0 1409 % 1000
1044 7 miktar
(7kn)
Dijital kaynak segimi 1213 Ad'".‘ c.evabl omekleme 0,01-600 s 1s
1045 8 cevrimi
(8kn)
1046 | Dijital tetikleme kanali 1-8 1 1214 | Maksimum egim sonrasi 1-9999 s 105
zaman agimi suresi
Dijital tetikleme islem - =
1047 | secimi 01 0 1215 Z':I'r'fe"”m kgt st 900-% 1100 % 1100
104 | GOsterge kapaliiken 0-60 min 0 min 1216 | Siir cevrim cikist alt simir | 900-% 1100 % 1000
bekleme zamani
imi hi isi _0 0
1049 | USB host sifirlama 0,1 0 1217 | Sinini gevrimi histerezisi 0,1-% 10 % 1
1106 | Tork gosterge filtresi 0-5,9999 9999 100 18’2 111
" PID kazang ayarlama e
1107 Calisma hizi gosterge 0-5 5 9999 9999 1218 avar 112,121,122, 0
filtresi ' y 200-202, 211,
Uyartim akimi gosterge 212,221,222
1108 | ye™ gosterg 0-5'5,9999 9999
filtresi PID kazang ayarlama (0), 1,8,
; 1219 baslatma/durumu (9, 90-96) 0
Inverterden invertere !
1124 ® | baglantida istasyon 0-5, 9999 9999 1300
numarasi -
i - 1343 . .
nverterden invertere Haberlesme opsiyon parametreleri
1125 ® | baglanti sisteminde 2-6 2 1350
inverter sayisi -
On sarj degisimi artig 1359
132 miktari 0-%100,9999 9999 PID cikisi tutma saptama
1361 SIKI P 0-900's 55
ikinci 6n sarj degisimi 0 zamani
133 artis miktari 0-%100, 9999 9999 1362 | PID cikisi tutma arahg: 0-% 50, 9999 9999
1363 | PIDilk calistirma suresi 0-360s, 9999 9999
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Parametre listesi (FR-F800) Ek
Para- |;_. o Baslangi¢ Para- |;_. 2 Baslangig
metre | 1siMm Ayar arahgi degeri metre | 1SiM Ayar araligi degeri

Uyku sirasinda karigtirma . Ethernet sinyal kaybi

1364 suresi 0-3600s 155 1431 ® | saptama fonksiyonu 0-3 0

1365 | Kanistirma araligi suiresi 0-1000 h Oh secimi

1366 | Uyku yiikseltme seviyesi | 0-% 100, 9999 9999 1432 ® | Ethernethaberlesme 0-999,8 5, 9999 9999

kontrol zaman arahg:

1367 ggr';‘;iy“kse'tme bekleme 0-360's 0s 1434® | Ethernet IP adresi 1 0-255 192

® i B

1368 | Cikis kesintisi iptal surresi 0-360s Os 1435 Ethernet IP adresi 2 0-255 168
Cek valf kapanma 1436 ® | Ethernet IP adresi 3 0-255 50

1369 tamamlanma frekansi 0-120 Hz, 9999 9999 1437 ® | Ethernet IP adresi 4 0-255 1

islemni ® 5 i -

1370 SP;Dtsalmgzazr:;;ﬂ?ml 0-900's 0s 1438 Alt ag maskesi 1 0-255 255

P 1439 ® | Alt ag maskesi 2 0-255 255

1371 | PIDUsvaltsmnonuyan | o 5 9999 9999 1440 ® | Alt ag maskesi 3 0-255 255
seviyesi araligi 5
PID dlciilen deger kontrol 1441 Alt ag maskesi 4 0-255 0

1372 | ayar noktasi degistirme 0-% 50 %5 1442 ® | Ethernet IP filtre adresi 1 0-255 0
miktan 1443 ® | Ethernet IP filtre adresi 2 0-255 0
PID olgtlen deger kontrol ® - - -

1373 | ayar noktas: degistirme 0-% 100 %0 1444 Ethernet IP filtre adresi 3 0-255 0
hizi 1445 ® | Ethernet IP filtre adresi 4 0-255 0
Yardimci basing pompasi ® | Ethernet IP filtre adresi 2 _

1374 | calistirma baslatma 900-% 1100 % 1000 1446 aralik belirleme 0-255,9999 9999
seviyesi - -

1447 ® Ethernet !P filtre adresi 3 0-255, 9999 9999
Yardimci basing pompasi aralik belirleme

1375 | calistirma durdurma 900-% 1100 % 1000 - -

seviyesi 144g ® | Ethemet IPfiltreadresid | )55 gg99 9999
aralik belirleme
Yardimcr motor durus o p
1376 seviyesi 0-% 100, 9999 9999 1449 ® Eth_err)et komu.t kaynagi 0-255 0
secimi IP adresi 1

1377 | PID giris basinci secimi 1,2, 3,9999 9999 1450 @ Ethernet komut kaynags 0255 o
PID giris basinci uyari secimi IP adresi 2 B

1378 sevivesi 0-% 100 % 20

Y ® | Ethernet komut kaynagi
PID giris basinci ariza 1451 secimi IP adresi 3 0-255 0
1379 sevivesi 0-% 100, 9999 9999
Y 1452 ® Ethernet komut kaynagi 0-255 0
PID giris basing uyarisi secimi IP adresi 4
o 6 o
1380 ?nyii::rtl)ktam degistirme 0-% 100 5% Ethernet komut kaynad
1453 ® secimi IP adresi 3 aralik 0-255, 9999 9999

1381 rllgrg:rsliﬁani:na ariza 0,1 0 belirleme
3 S Ethernet komut kaynagi

1410 | Baglatma sayisi alt 4 hane 0-9999 0 1454 ® | secimi IP adresi 4 aralik 0-255,9999 9999
Bagslatma sayisi Ust 4 belirleme

1411 hane 0-9999 0 1455 ® | Ayakta tutma siiresi 1-7200's 3600 s
Motor endiiklenen PID ¢ok asamali ayar

1412 | gerilim sabiti (phi f) Us 0-2, 9999 9999 1460 noktasi 1 9999
degeri 1461 PID ¢cok asamali ayar 9999
ikinci motor endiiklenen noktasi 2

1413 | gerilim sabiti (phi f) Us 0-2,9999 9999
degeri 1462 PID cok asamali ayar 9999

noktasi 3
@ | Ethernet haberlesmesi B
14241 b etwork numarasi 1-239 ! 1263 | PID gok asamali ayar 0-% 100, 9999 9999
noktasi 4
® | Ethernet haberlesmesi _
1425 istasyon numarasi 1-120 1 1464 PID ¢cok asamali ayar 9999
noktasi 5
1426 ® Baglant: hizi ve cift yonld 0-4 0 PID ¢cok asamali ayar
mod secimi 1465 gokas 4 9999
noktasi 6
@ | Ethernet fonksiyonu
14273 | cecimi 1 502,5000-5002, | >°0! 1466 | ©ID sok asamali ayar 9999
noktasi 7
Ethernet fonksiyonu 5006-5008,
1428 ® S 5010-5013, 45237 1469 | Temizlik sayisi izleme 0-255 0
seqimi 2 9999, 45237
P - ! ! 1470 | Temizlik sayisi ayari 0-255
1429® Ethernet fonksiyonu 61450 9999
secimi 3 1471 | Temizlik tetikleme segimi 0-15
1472 | Temizlik geriye dogru 0-590 Hz 30 Hz
donus frekansi
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Parametre listesi (FR-F800)

Para- |;_. - Baslangic Para- |;_. - Baslangic
e Isim Ayar araligi degeri A Isim Ayar araligi degeri
1473 | Temizlik geriye dogru 0-3600s 55 1489 | Altsiniruyansaptama | o0 400 9999 %20

donus islem siiresi genisligi
1474 | Temizlikileriye dogru 0-590 Hz, 9999 9999 1490 | Ustsinranzasaptama | o 400 9999 9999
donus frekansi genisligi
Temizlik ileriye dogru Alt sinir ariza saptama
1475 e Lo 0-3600s, 9999 9999 1491 A 0-% 400, 9999 9999
donds islem siresi genisligi
1476 | Temizlik durdurma sdresi 0-3600s 5s Yik durumu saptama
1477 | Temizlik hizlanma siiresi | 0-3600's, 9999 9999 1492 | Sinyali gecikme stiresi/ 0-60's 1s
yuk referansi 6l¢im
1478 | Temizlik yavaslama siiresi | 0-3600 s, 9999 9999 bekleme siresi
1479 | Temizlik suresi tetikleyici 0-6000 h 0h 1499 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
T, 0,1 Pr.CLR | Parametre sil 0)1 0
Yuk ozellikleri 6lgiim o !
1480 (2,3,4,5,81, 82, 0 - T
modu 83, 84, 85) ALL.CL | Tum parametreleri sil 0,)1 0
1agy | Yk ozellikleri yik 0-% 400, 8888, 599 Err.CL | Aniza gegmisini sil ©0)1 0
referansi 1 9999 Pr.CPY | Parametre kopyalama 0,)1-3 0
1482 Yuk ozellikleri ytk 0-% 400, 8888, 9999 Fabrika ayarlarindan
referansi 2 9999 Pr.CHG | farkli parametrelerin — —
1ag3 | Yok ozellikleri yik 0-% 400, 8888, 999 gosterilmesi
referansi 3 9999 IPM | IPM baslangi¢ degeri 0,12,14 0
T —— i -
1484 Yuk ozellikleri ytk 0-% 400, 8888, 9999 AUTO Otomatik parametre . .
referansi 4 9999 ayari
PR T——— S
1485 Yuk ozellikleri ytk 0-% 400, 8888, 9999 Pr.MD | Grup parametre ayari 0,)1,2 0
referansi 5 9999
1486 Yik 6zellikleri maksimum 0-590 Hz 60/50 Hz @
frekans
1487 Yik 6zellikleri minimum 0-590 Hz 6 Hz
frekans
14gg | Ustsinruyansaptama | o0 400 9999 % 20
genisligi

Aciklamalar:

) Kapasiteye bagli olarak degisir.

@ Gerilim sinifina bagli olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)

® Pparantez icindekiler, LCD calisma paneli FR-LUO8 ve parametre Unitesi FR-PUOQ7 ile kullanilacak parametre
numaralaridir.

® Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

® By ayar sadece CA tipi icin yapilabilir.

® rgo ayar degeri sadece Pr. 178, ve "61" degeri sadece Pr. 179 icin kullanilabilir.

@ "92,93,192,193" ayar degerleri sadece Pr. 190 ile Pr. 194 araligi icin kullanilabilir.

Bu ayar sadece 200 V sinifi icin yapilabilir.

® Bu ayar sadece 400 V sinifi i¢in yapilabilir.

Standart model (FR-F800-E dahil) icin ayar araligi ya da baslangi¢ degeri.

@ Ayrik donistiricd tipi icin ayar araligi ya da baslangi¢ degeri.

® Ayarlama sadece standart modeller (FR-F800-E dabhil) icin kullanilabilir.

? Bu ayar sadece FR-F800-E icin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.

@

Bu ayar FR-F800-E icin kullanilamaz.
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Ornek uygulamalar Ek

A.2

NOT

A.2.1

Ornek uygulamalar

Bu bolimde, frekans inverterleriyle yapabileceginiz bazi uygulamlari géstermek amaciyla secilmis-
lerdir.

Kablo baglanti semalar ve parametre ayarlari sadece bu 6zel 6rnekleri gostermek icin verilmekte-
dir. Bunlarin dogrudan dogruya kopya edilmemesi gerekir; inverterinizin kablobaglantisini ve yapi-
landirmasini kendi uygulamanizin 6zel kosullarina uygun olarak gerceklestirmeniz gerekecektir.

Sisteminizi planlarken ve kurarken, liitfen elektrik sistemleri ve 6zellikle glivenlik diizenlemelerine
iliskin olarak bulundugunuz yerde yirurlikte olan butiin ilgili ydnetmeliklere ve standartlara

uygun hareket ediniz.
Konveyor bandi

Frekans inverterleri, tahrik sistemini yavasca hizlandirabilmeleri ve yavaslatabilmeleri nedeniyle ge-

nellikle islem istasyonlarina parca ve malzeme besleyen konveyor bandlarini kontrol etmek icin kul-
lanilir.

Hiz

Hizlanma Sabit hiz Yavaslama
Pr.7 Pr.8

Bu drnekte, yukaridaki grafikte gosterilen hiz/zaman dizenini kullanarak bandi tahrik ve kontrol et-
mek amaciyla bir FR-A800 veya FR-F800 serisi inverter kullanacagiz.

FR-A800/FR-F800 Frekans inverteri

=)
=

Malzeme

Gl kaynagi

:| Sigorta

Konveyor bandi

0,

PACOOOD0070000000000000700027,

| — |

Hiz ayar sinyali

Harici kontrol cihazindan gelen
Basla/Dur sinyali
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Ornek uygulamalar

Band, harici kontrol cihazi (6rn. bir PLC) tarafindan baslatilir ve durdurulur.
Motorun ve konveyor bandin hizi bir ayar potansiyometresiyle ayarlanabilir.

Hiza

|

. |

, |

. o
L, S-egrisi hizlanma

4 .

. i

4 |
Il

s o!
_~~ Dogrusal hizlanma

Zaman

Eger band lzerindeki malzeme hafif bir
hizlanma egrisiyle baslama ve durmasira-
sinda bile yer degistiriyorsa, bu sorunu
soldaki grafikte gosterildigi gibi hizlanma
ve yavaglama icin bir S-egrisi yardimiyla
¢Ozebilirsiniz.

Egriyi parametre 29'la degistirebilirsiniz. "0" degeri dogrusal hizlanma/yavaslama egrisi; "1" degeri ise

bir S-egrisi olusturur.

Kablolama
Motor koruma anahtari
Q1 FR-A800/FR-F800
5"
1
1 1
i 1> R/LT U AN N
Gic - s v M
kaynagi ! 5/12 3o
_ 1> T/L3 w N
PE !
\/ |
@ s LA L=
L
PC
STR
Bagsla/Dur STF
10
Hiz ayar pj Ij‘ 2
sinyali s
PE_L ________________ @
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Ornek uygulamalar Ek

A.2.2 Kaldirma uygulamasi

Asagidaki resim, kaldirma mekanizmalari veya stor kapilar gibi kaldirma uygulamalarr icin bir tahrik
sistemini calistirmaya yonelik inverterin temel yapilandirmasini géstermektedir. Motor durdugunda
yukin asagi kaymasini engellemek icin mekanik frenli motor kullanilir.

Limit konuma ulasildiginda, motor limit switch'i tarafindan kapatihir.Bundan sonra, sadece diger yone
donddrlebilir.

Gl kaynagi

Mekanik frenli motor
FR-A800/FR-F800
:I Sigorta ‘

=
=

—

Yukari

S SwuU
Asagi |

-

AL

/

/ N

SwD

|
1

A hhhhohhhohhtthododdtdadudinsl
0 oottt tedadtad

|

&=
&

SwuU: Limit switch Yukari

SwD: Limit switch Asagi

Sonraki sayfadaki baglanti semasinda, mekanik fren RUN terminali tarafindan kontrol edilmektedir.
Frenin serbest birakildigi frekans parametre 13'le ayarlanir.
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Ornek uygulamalar

Kablo baglanti semasi

Fren redresori

KB
T~
Ny

FR-A800/FR-F800

R/L1

S/L2

Glg¢
kaynagr ———_ >
K1
Asagdi K
Yukari

T/L3
@

STR
STF

|j‘

Hiz ayarlama sinyali
(kaldirma hizi)

SwD

1
Asagi |- 3

/

]

v
Fren
U NN M
V
w 5
i ——n
=) [ Sh— SR =
KB
RUN O [ D ]
_-:_F 24V DC
SE O
1
Yukaril- 4 K2
SWU7
k[ ]
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Ornek uygulamalar Ek

A.2.3

PID kontrol

FR-A800 ve FR-F800 serisi inverterlerde dahili olarak PID kontrol bulunur; PID kontrolu ile endistride
kullanilan akis ve basing kontrol uygulamalar gergeklestirilir.

Set deg@eri inverter parametresine dahili olarak kaydedilir veya terminal 2 girisi lizerinden harici sinyal
olarak girilir. Gercek deger, terminal 4 girisi Gizerinden analog akim sinyali (4-20 mA) olarak girilir.

inverter, setile gercek deger arasindaki farka (kontrol sapmasi) bagli olarak cikis frekansini (kontrol de-
giskeni) otomatik olarak ayarlar. Bu, gercek degeri set degerine yakinlastirmakicin motorun devrini ar-
tirir veya dasurdr.

PID kontrol islem yoni (ileri yon/geri yon) parametreyle ayarlanir.

Kontrol yonii | Kontrol cihazi davranisi Uygulama (sicaklik kontrolii)

Gergek > Set degeri: Kontrol degiskenini artirir

Gergek < Set degeri: Kontrol degiskenini azaltir Havalandirma/sogutma sistemi

ileri

Gergek > Set degeri: Kontrol degiskenini dusurir

Gergek < Set degeri: Kontrol degiskenini azaltir Isitma sistemi

Geri

Asagidaki resim, kontrol edilen sistemde sabit bir basincin elde edilmesine yonelik bir tipik uygula-
madir. Ornek, FR-A800 inverterleri icin bu uygulamaya yénelik bir yapiyr géstermektedir.

iki versiyona iliskin ¢izimler de verilmektedir. Birinci versiyonda, giris terminallerine bagl bir potansi-
yometre tarafindan harici set degeri sinyali saglanir; ikincisinde, set degeri parametre Unitesiyle ayar-
lanir ve deger inverter parametresine kaydedilir.

FR-A800 Inverter

Gli¢ kaynagi

L

AL

Sigorta

] Motor ve pompa
> ) Sucikigi
o Y

p Basing Sl¢limi

Su girisi
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Ek

Ornek uygulamalar

Harici set deger sinyali

Pozitif lojik

Glg kaynagr  —s«—

Basla

PID kontroloriini
devreye sok

Set degeri
1kQ/2W

Frekans inverteri Su cikisi

T

Su girisi

QO L1/L2/L3  UVW

Transdiser
(basing -> akim)

0 24V

TransdUser igin besleme

Yukarida gosterilen PID kontrol uygulamast igin, temel parametrelerin yanisira asagidaki tabloda gos-
terilen inverter parametrelerini de ayarlamaniz gerekir.

Parametre Fonksiyon Ayar
180 RL klemens fonksiyonu segimi "14" (PID kontroliinii devreye sok)
128 PID aksiyon se¢imi "20" (geri)*

* Basing kontrol uygulamasinda, gercek deger set degerinden daha kiiciik oldugunda pompa hizini arttirilir.

Frekans Inverterleri - Baslangig Kilavuzu



Ornek uygulamalar Ek

Parametre ile set degeri ayarlama

Asagidaki devre semasinda gosterilen yapida, set degeri parametre Uinitesi lizerinden girilir ve bir pa-
rametrede saklanir.

Pozitif lojik

Frekans inverteri Su cikisi

Gii kaynagi —s«— OLI/L2L3  UVW O—oA M1 )

Ba§la O STF

: |

pC Su girisi

PID kontrol6riini
devreye sok

Transduser | P
(basing -> akim)

0 24V

Transdiser icin besleme

Temel parametrelere ek olarak ayrica bu konfigiirasyon icin asagidaki parametreleri ayarlamaniz ge-
rekir:

Parametre Fonksiyon Ayar
180 RL klemens fonksiyonu secimi "14" (PID kontroliinl devreye sok)
128 PID aksiyon segimi "20" (geri) *
133 PID set degeri % 0-% 100

* Basing kontrol uygulamasinda, gercek deger set degerinden daha kiiciik oldugunda pompa hizini arttirilir.
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Dizin

Dizin
A K
Asenkron li¢fazlimotor ...l 1-1 Kontrol degiskeni (PID kontrolord) - ............... A-36
B Kontrol sapmasi (PID kontrolord) .................. A-36
Basit mod parametreleri ............... ..ol 6-2 M
C MRS (kontrol sinyali) ..............ccoiiiiiiiiia.L, 3-4
Calisma modu O
Parametre 79ilesecim ...l 6-7 Ortamkosullar ..., 1-2
yapilandirma ... 5-8  Ozellikler
Cikis frekansi BeSleme ... 3-1
Parametre ... 6-3 Ortamkosullari .............ooviiiiiiinin.s. 1-2
parametre Unitesiileayarlama .................. 5-9 p
D Parametre Unitesi FR-DUO8
Donme yonl (motor) ..........ooviiiiiiiiiii.., 1-3 ACKIAMA © . 5-2
E Fonksiyonlar ..., 5-4
Parametre Unitesi FR-DU08-01
EMCfiltre Aciklama ..o 5-5
FR-AB00/FR-F800 lizerinde ON/OFF anahtarlamasi .. 3-10 Fonksiyonlar ...........ccoviiiiiiiiiiiiiin.... 5-7
Ethernetkartl ........ooiiiiiiiiii i 1-3  parametreler
F O e e e 6-3
12 e 6-3
FR-ABETH .ot e e 1-3 125,126 oo 6-9
FRDUDB .....oovvvniniiii, 21, 2-2 160 e 6-9
FR-DUOSB-0T ittt eeeeeeens 2-3 b 6-6
FR-LUOB-01 .ttt 2-3 I 6-4
G A 5, B e e 6-4
78 e 6-6
Gecikme sresi 79 e 6-7
bkz. yavaslama zamani 0 6-6
Geri yone calistirma 998 1ttt 6-10
Basla sinyali (STR) .......ccovviviiiiiiin i, 3-4 909 L e 6-11
Donmeyonl ... 1-3 Basit mod parametreleri .................un..n. 6-2
Giris gerilimleri/Besleme ..................... .l 3-1 degistirme ........ ..ot 5-10
referans ... ..o A-1
H TanIm .o 6-1
Hatakodlari ........coooiiiiiiiiiiii it 7-4  PIDKONTIOl ..o A-36
Hizlanma zamani PU calisma modu
Parametre ... ... 6-6 FR-A800/FR-F800 tizerindeki ekran .............. 5.3
Hizlanma/yavaslamaicin S egrisi ................. A-33 FR-A806 lizerindekiekran- ..................... 5-6
| TanIm .o 1-3
ileri yéne calistirma R
Bagla sinyali (STF) ..., 3-4  RES (kontrol sinyali) ... 3-4
DOnNmMeydnl ........cooviiiiiiiiiii i 1-3
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Dizin

S
Sebeke RFI bastirma filtreleri Yavaslama zamani
bkz. EMC Filtreleri Parametre ........
STF (kontrol sinyali) ..........ccoiiiiiiiiiian... 3-4
STR (kontrol sinyali) ............ccoiiiiiiiiiiin.n, 3-4
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